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��안전을 위하여「사용설명서」또는「카탈로그」를 반드시 읽고 사용해 주십시오.

��본 카탈로그에 기재된 제품은 사용온도∙조건∙장소 등이 한정되어 있으며, 

정기점검이 필요하므로 제품구입처나 당사에 문의 후 정확하게 사용해 주십시오.

��안전을 위해 전기공사∙전기배선 등 전문기술을 보유한 사람이 취급해 주십시오. 
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MASTER-K120S Series(K) 2003. 08/(11) 2007년 02월 STAFF ※ 본제품의 규격은 품질개선을 위하여 예고없이 변경될 수 있으므로 제품구입시 문의 바랍니다.2007. 02

본사 : 서울시 중구 남 문로 5가 84-11 연세재단 세브란스빌딩 14층
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                                              RS485 옵션보드 

                                             S V - i H   시리즈  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 본 제품의 규격은 품질개선을 위하여 예고 없이 변경될 수 있으므로 제품 구입시 전화  

 문의 바랍니다.          

                                                                발 행 : 2001 년 08 제

제품을 사용하기 전에 

 

먼저 저희 R S 4 8 5  옵션보드를 사용하여 주셔서 감사합니다.  

본 사용 설명서는 RS 4 8 5 보드를 사용하실 경우 사용방법 및 주의사항에 대하여 설명되어 있

는 자료입니다. 잘못된 방법으로 사용하실 경우 제품의 파손 및 수명 단축의 원 인 이 되므

로 제품을 사용하시기 전에 반드시 본 사용 설명서를 읽고 나신 후에 제품을 정확히 사용

하여 주십시오.  

                    

 

l 옵션보드의 C M O S  소자들은 정전기로 파손 우려가 있으므로 취급에 주의  

하십시오.  

l 인버터 전원이 켜진 상태에서 통신 신호선 등의 변경 접속을 하지 마십시오.  

l 인버터 본체와 옵션보드 커넥터가 정확히 일치하여 접속되도록 주의 하십시오.  

l 신호선( P 와 N )  연결이 뒤집히지 않도록 연결하십시오.  

l 파라미터를 설정할 때는 파라미터 u n i t 을 확인하시기 바랍니다.  

l 일반 산업 폐기물로 처리하십시오.  

 

1. 소 개 

본 매뉴얼은 퍼스널 컴퓨터나 FA 컴퓨터와의 통신을 위한 S V -iH 인버터의 시리얼 통

신  카드의 사양과 설치 및 프로그램에 관한 것입니다. SV-iH 인버터의 통신 카드는 

퍼 스 널 컴퓨터나 F A  컴퓨터( 이하 컴퓨터) 및 기타장비를 이용하여 먼 거리에서 LG 

S V - i H  시리즈 인버터를 운전하거나 감시하기 위하여 설계되었습니다.  

1.1.통신 카드 사용 시의 장점 

*  인버터를 U s e r  프로그램에 의해서 운전이나 감시가 가능하기 때문에 인버터를      

  보다 쉽게 공장 자동화에 적용할 수 있습니다.  

*  컴퓨터에 의해서 파라미터의 변경이나 감시가 가능합니다.  

  ( 예:  가속·감속 시간,  주파수지령 등)  

*  R S 4 8 5  표준에 대한 인터페이스 형태 :  

  ① 인버터와 여러회사의 컴퓨터와 통신이 가능합니다.  

  ② 멀티드롭 링크 시스템이기 때문에 컴퓨터 한대로 인버터 3 1 대 까지 동시에  

     제어할 수 있습니다.  

  ③ 내노이즈 환경의 인터페이스입니다.  

*  인버터는 시중에서 판매되는 R S 2 3 2 - 4 8 5  컨버터를 통해 R S 2 3 2 카드를 내장한 컴         

  퓨터와 통신이 가능합니다.  컨버터의 사양 및 성능은 제조 회사에 따라 다르나 기 

  본 기능은 같습니다.  자세한 사양 및 사용 방법은 제조 회사의 사용 설명서를 참

조 

  하십시요.  

1.2.설치 및 운전하기 전에 

*  설치 및 운전전에 본 사용 설명서를 반드시 숙지하시기 바랍니다.  본 사용 설 

  명서를 따르지 않을 경우 인체나 다른 기기에 위험을 초래할 수도 있습니다.  

 

2. 사 양 

2.1.성능사양 

항   목 사         양 

통신 방식 R S 4 8 5  ( R S 2 3 2 - 4 8 5  컨버터)  

전송 형태 B u s 방식,  M u l t i d r o p  L i n k  S y s t e m  

인버터 형명 S V - i H  s e r i e s  

컨버터 R S 2 3 2 가 장착된 컨버터 

인버터 연결 대수 최대 3 1 대 

전송 거리 M a x .  1 2 0 0 m ( 권장 7 0 0 m  이내)  

 

2.2.하드웨어사양 

항   목 사            양 

설치 형태 인버터 제어보드내의 옵션커넥터에 장착 

제어 전원 인버터로부터 공급 받음.  전

원 통신 전원 제어보드내의 전원을 통해 공급받음 

 

2.3.통신사양 

항   목 사          양 

통신 속도 1 9 2 0 0 / 9 6 0 0 / 4 8 0 0 / 2 4 0 0 / 1 9 2 0 0  b p s  선택 가능 

제어 절차 비 동기 통신 체계 

통신 체계 H a l f  d u p l e x  s y s t e m  

문자 체계 A S C I I  ( 8  b i t )  

S t o p  b i t  길이 1  b i t  

E r r o r  c h e c k ( C R C 1 6 )  2  b y t e  

P a r i t y  c h e c k  N o n e  

 

3. 제품설명 

3.1. 통신카드 외관 및 각부설명 

이    름 용        도 

인버터 접속 커넥터 인버터 내부와의 접속을 위한 커넥터 

P  4 8 5  신호 -  h i g h  

N  4 8 5  신호 – l o w  

G  4 8 5  G r o u n d  

S  S h i e l d  

T 1  

통신선 연결 단자 
시리얼 통신선 

연결 단자 

T 2  

내부종단저항연결 

T 1 과 T 2 를 단락 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

   < 상태표시 L E D >  

C P U  L E D  옵션보드가 정상동작임을 나타냄 

R X  L E D  4 8 5 신호를 수신상태 

T X  L E D  4 8 5 신호를 송신상태 

잠깐 점멸 잘못된 D A T A 수신( 이상무)  

C P U 와 같은 주기로 점멸 D P R A M 통신 이상 E R R  L E D  

C P U 와 반대주기로 점멸 Netw o r k  C o n n e c t i o n  T i m e  o u t  

 

4. 설 치 

4.1.통신카드 설치 

①  인버터 제어보드내의 옵션커넥터에( 그림 1  참조)   R S 4 8 5  통신 카드 인버터 접속커 

넥 터 를 연결하십시오. 이때 지지봉이 잘 연결되었는지 확인하십시오. 만일 지지봉

의 위치가 올바르지 않다면 옵션카드 접속이 잘못된 것입니다.  

②  통신 카드가 바르게 설치되었는지 다시 한번 확인한 후 인버터 전원을 올리십시오.  

③  전원을 넣으면 L E D 가 차례로 점멸한 후 “C P U  L E D ”가 1 초 주기로 점멸합니다.  

④  통신 카드에 있는 “C P U  L E D ”가 깜빡이는지 확인하십시오.  “C P U  L E D ”가 깜빡이지 

   않을 경우 즉시 인버터 전원을 내리고 통신 카드가 바르게 설치되었는지 확인하십 

   시오.   

 ( 주의:  “C P U  L E D ”가 깜빡이지 않는 상태에서 장시간 인버터에 전원을 인가할 경 

       우 인버터 및 통신 카드가 소손 될 수도 있습니다. )  

*  통신 카드가 바르게 설치 되었는데도 “C P U  L E D ”가 깜빡이지 않으면 구입처나 

가까운 대리점에 문의하십시오.  

⑤  <  I / O  4 8  > 의 설정값이 R S 4 8 5 로 설정되어 있는지 확인하십시오.   

⑥  ⑤까지 확인되면 다음은 통신 관련 파라미터를 아래와 같이 설정하십시오.   

기능코드 표시문자 설정값 

<  F U N   0 1  >  F r e q .  s e t  “R e m o t e ”로 설정 

<  F U N   0 2  >  R u n / s t o p  s e t  “R e m o t e ”로 설정 

<  I / O   5 0  >  I n v .  N u m b e r  

1 ~3 1   

( 번호가 중복되지 않게 설정하십시

오. )  

<  I / O   5 1  >  B a u d - r a t e  9 6 0 0  b p s  ( 공장 출하치)  

<  I / O   5 2  >  Comm. timeout (주1 )  1 0 . 0 ( 공장 출하치)  

     주1 )  인버터와 마스터와의 통신이 이루어지지 않을 경우 인버터를 비상정지 시키    

         기 위해서 설정합니다.  설정시간동안 통신이 한 번도 이루어지지 않을 경우  

         동작하며,  이는 인버터의 제어가 R e m o t e 로 이루어지지 않고 있음을 나타냅 

         니다.  안전을 위해 이 값을 설정하여 사용하시기 바랍니다.   

      C o m m .  t i m e o u t 를 0 으로 설정해 놓으면 네트워크 통신 두절시 인버터는   정지 

         하지 않고 현재의 상태를 유지하게 됩니다.  

 

⑦  통 신 카드 설치 및 파라미터 설정이 끝났으면 컨버터와의 결선을 위해 인버터 전

원을 내리십시오.  

⑧  종 단 에 사용되는 옵션카드의 경우 그림 3 을 참조하여 종단저항 점퍼를 연결해 주

십시오.  

 

4.2.R S 2 3 2 - 4 8 5  컨버터 설치  

컨 버 터 설치 방 법 은 제조 회 사 에 따라 달 라 질 수 있으며 자세한 사항은 제 조 회

사의 설치 매뉴얼을 참조하십시오.  

 

4.3.컴퓨터,  컨버터 및 통신카드연결 

4.3.1.시스템 구성 

 

 

 

 

 

 

 

 

                그림 2 .  

   주3 )  연결가능 인버터는 3 1 대 이내입니다.  

   주4 )  통신선의 총 연장길이는 1 2 0 0 m 이나 안정한 통신을 위해서는 7 0 0 m 이내로 하십시오.  

 

4.3.2.통신단자의 구성 

 

 
 
 
 

 

                          그림 3 .  

핀표시 S  G  T 1  T 2  N  P  

역  할 S h i e l d  G r o u n d  T e r m i n a t i o n  신호선 

                S  :  전체 네트워크 라인중에 접지는 오직 한 군데만 해야 합니다.  

                G  :  4 8 5 통신단자의 G r o u n d  

       T 1 ,  T 2  :  본 제품이 종단에 쓰일 경우 이 두 단자를 단락시키면 내부의  

                        종단저항이 연결됩니다.  

 

5. 통신 프로토콜  

l RS485 프로토콜( L G 산전 전용) 을 사용합니다. RS 4 8 5  프로토콜은 Open Protocol 입

니다.  각 영업점에 문의하시기 바랍니다.  

l 컴 퓨 터 또는 기 타 호스트가 마스터가 되고 인 버 터 가 슬레이브가 되는 구조를 취

합니다.   마스터의 읽기/ 쓰기 요구에 슬레이브인 인버터가 응답합니다.  

 

5.1. 지원하는 명령코드    

F u n c t i o n  C o d e  이      름  

‘R ’ 파라미터 읽기 

‘W ’ 파라미터 쓰기 

‘X ’ 모니터 등록 

‘Y ’ 모니터 실행 

  ( 주의 :  반드시 대문자( A S C I I  C O D E ) 를 사용해야 합니다. )  

5.2. B r o a d c a s t 기능 

l 네트워크에 연결되어 있는 모든 인버터에 지령을 내릴 경우에 사용.  

l 국번 2 5 5 번으로 지령을 내릴 경우 모든 인버터는 이에 응답을 합니다.  

 

5.3. 에러코드 

에러코드 표시 이      름 

I L L E G A L  F U N C T I O N  I F  
수 신 한 명령이 옵션카드에서 수행할 수 없는 경

우.  즉 해당 명령이 없는 경우 
I L L E G A L  D A T A  

A D D R E S S  
I A  모니터 등록을 하지 않고 모니터 실행을 할 경우 

I L L E G A L  D A T A  

V A L U E  
I D  수신한 d a t a 가 유효하지 않은 경우.  

W R I T E  M O D E  E R R O R  W M  R e a d  O n l y 또는 운전중변경금지 등의 경우 

F R A M E  E R R O R  F E  
Frame 의 크기 또는 내부의 N u m 이나 S u m 이 다를 

경우.  

T I M E  O U T  E R R O R  T O  일정시간내에 D P R A M 통신이 되지 않았을 경우 

D P R A M  O F F  L I N E  D O  d p r a m 이 O f f  L i n e 인경우 

U N D E F I N E D  C O N D I T I O N  U C  위의 경우가 아닌경우 

 

5.4. B a u d R a t e  

1 2 0 0 ,  2 4 0 0 ,  4 8 0 0 ,  9 6 0 0 ,  1 9 2 0 0 b p s 지원  ( d e f a u l t 값은 9 6 0 0 b p s )  

 

6. 고장진단 

이장은 통신 카드를 이용하여 컴퓨터와의 통신에 문제가 발생한 경우 참조하십시오.  

 

l C P U  L E D 가 동작을 하지 않는다.  

예상상태 
인버터가 올바로 동작하지 않거나 인버터 옵션간의 연결이 올바로 

이루어지지 않음.  

해결방법 

1. 인버터의 전원 점검.  

2. 인버터가 올바로 동작하는 경우 옵션이 인버터에 올바로 장착

되었는지 점검.  

 

l T X D  L E D  또는 R X D  L E D 가 동작을 하지 않는다.  

점검내용 조    치 

컨버터에 전원을 공급하였는가?  컨버터에 전원을 공급.  

컨버터와 컴퓨터와의 결선이 올바른가?  컨버터 매뉴얼을 참조.  

통신카드가 인버터에 바르게 설치되었는가?  “4 .  설치”를 참조하여 바르게 설치 

마스터에서 통신을 시작하였는가?  통신을 시작.  

인버터의 통신 속도 설정이 올바른가?  “4  설치”를 참조하여 바르게 설치 

U s e r  프로그램의 데이터 포맷이 올바른가?  U s e r  프로그램( 주 2 )  수정.  

컨버터와 통신카드와의 결선이 올바른가?  “4  설치”를 참조하여 바르게 결선.  

   주2 )  U s e r  프로그램은 사용자가 만든 P C 용 s / w 를 말합니다.  

 

 

l E R R  L E D 가 동작을 한다.  

상   태 조    치 

간헐적으로 점등 
N o i s e 나 기타의 이유로 올바른 데이터를 수신하지 못했

을 경우.  이는 정상적인 동작임.  

C P U  L E D 와 반대로 점멸 
N e t w o r k 통신이 T i m e O u t ( I / O  5 2 ) 설정동안 이루어지지 않

은 경우.  마스터의 상태를 확인.  

C P U  L E D 와 동기점멸 

옵션카드와 인버터와의 통신이 문제가 생긴경우.  

이 경우에는 인버터 전원을 O n / O f f 해준다.  만일 이같은 

현상이 계속 발생할 경우는 A / S 를 의뢰.  

사용설명서

  !  주의  

 

인버터 n  인버터 2  인버터 1  

   M a s t e r  

( 예: P C ,  P L C ) 2 3 2 / 4 8 5  컨버터 통신카드 통신카드 통신카드 … 

그림 1 .   R S 4 8 5  옵션카드 설치방법
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※  C N 2 단자는 R S 4 8 5  B o a r d 의

D C 2 4 V  전원공급 단자로 

i H  S M P S  B o a r d 의 C N S 8  단

자와 결선이 되어야 합니다.  

n 본사 :  서울특별시 영등포구 여의도동 2 0 번지  

         ( L G 트윈타워 동관 9 층)  

n 구입 문의 

P L C 영업팀        T E L : ( 0 2 ) 3 7 7 7 - 4 6 2 0 ~ 3 4F A X : ( 0 2 ) 3 7 7 7 -4622

I N V 영업팀        T E L : ( 0 2 ) 3 7 7 7 - 4 6 1 2 ~ 4F A X : ( 0 2 ) 3 7 7 7 -4622

부산영업팀       T E L : ( 0 5 1 ) 3 1 0 - 6 8 5 5 ~ 9F A X : ( 0 5 1 ) 3 1 0 -6851

    대구영업팀       T E L : ( 0 5 3 ) 6 0 3 - 7 7 4 0 ~ 5F A X : ( 0 5 3 )603-7788

    서부영업팀( 광주)  T E L : ( 0 6 2 ) 5 1 0 - 1 8 8 5 ~ 9 1F A X : ( 0 6 2 ) 5 2 6 -3262

    서부영업팀( 대전)  T E L : ( 0 4 2 ) 4 8 0 - 8 9 1 9 ~ 2 0F A X : ( 0 4 2 ) 4 8 9 -8672

D r i v e  S y s t e m 팀   T E L : ( 0 2 ) 3 7 7 7 - 4 6 1 6 ~ 8F A X : ( 0 2 ) 3 7 7 7 -4622

n 기술 문의 

고객상담센터     T E L : 1 5 4 4 - 2 0 8 0           F A X : ( 0 2 ) 3 6 6 0 -7 0 2 1     

    

n A / S  문의 

서울 고객지원팀  T E L : ( 0 2 ) 8 9 5 - 4 8 1 5~ 9         F A X : ( 0 2 ) 8 9 5-4814

천안 고객지원팀  T E L : ( 0 4 1 ) 5 5 0 - 8 3 0 8~9        F A X : ( 0 4 1 ) 5 5 4-3949

부산 고객지원팀  T E L : ( 0 5 1 ) 3 1 0 - 6 9 2 0~3        F A X : ( 0 5 1 ) 3 1 0-6851

대구 고객지원팀  T E L : ( 0 5 3 ) 6 0 3 - 7 7 4 0 - 6        F A X : ( 0 5 3 ) 6 0 3 -7788

광주 고객지원팀  T E L : ( 0 6 2 ) 5 1 0 - 1 8 9 0          F A X : ( 0 6 2 ) 5 2 6 -3262

n 교육 문의 

교육신청 연락처 :  L G 산전 연수원 

   충북 청주시 흥덕구 봉명 2 동 4 5 0  ( 우편번호 :  3 6 1 - 3 0 2 )  

      T E L  :  ( 0 4 3 ) 2 6 8 - 2 6 3 1  ~  2     F A X  :  ( 0 4 3 ) 2 6 8- 2 6 3 3 ~ 4

n 홈페이지 :  h t t p : / / w w w . l g i s . c o . k r  



7. 파라미터 코드( 파라미터 번지는 모두 h e x 값)  

 

< 공통영역>  :  공통영역은 인버터 기종과 관계없이 접근할 수 있는 값들입니다. ( 주 3 )  

파라미터 

번지 

파라미터  

설명 
U n i t  

R e a d /  

W r i t e  
데이터 값 

0 0 0 0  인버터 모델 -  R  3 :  S V - i H  

0 0 0 1  인버터 용량 -  R  

A :   3 0  k W     B :   3 7  k W  

C :   4 5  k W     D :   5 5  k W  

E :   7 5  k W     F :   9 0  k W  

1 0 :  1 1 0  k W    1 1 :   1 3 2  k W  

1 2 :  1 6 0  k W    1 4 :   2 2 0  k W  

0 0 0 2  인버터 입력 전압 -  R  
0 :   2 2 0 V 급      

1 :   4 4 0 V 급 

0 0 0 3  버 전 -  R  
예)   0 2 0 0 :  V e r .  2 . 0 0 ,   

 0 2 0 1 :  V e r  2 . 0 1  

0 0 0 5  지령 주파수 0 . 0 1  H z  R / W   

0 0 0 6  운전 지령 -  R / W  

B i t  0 :  정지 

B i t  1 :  정방향 운전 

B i t  2 :  역방향 운전 

B i t  3 :  F a u l t  리셋 

B i t  4 :  비상 정지 

0 0 0 7  가속 시간 0 . 1  s e c  R / W   

0 0 0 8  감속 시간 0 . 1  s e c  R / W   

0 0 0 9  출력 전류 0 . 1  A  R   

0 0 0 A  출력 주파수 0 . 0 1  H z  R   

0 0 0 B  출력 전압 1  V  R   

0 0 0 C  D C  L i n k  전압 1  V  R   

0 0 0 D  출력 파워 0 . 1 k W  R   

0 0 0 E  운전 상태 -  R  

B i t  0 :  정지   

B i t  1 :  정방향 운전 

B i t  2 :  역방향 운전  

B i t  3 :  F a u l t ( T r i p )  

B i t  4 :  가속 중  

B i t  5 :  감속 중 

B i t  6 :  속도 도달  

B i t  7 :   D C  B r a k i n g 중   

B i t  8 :  정지중 

B i t 1 3 :   R e m .  R u n / S t o p  

B i t 1 4 :   R e m .  F r e q .  C m d  

0 0 0 F  트립 정보 -  R  

B i t  0 :  O C      B i t  1 :  O V  

B i t  2 :  E X T     B i t  3 :  B X  

B i t  4 :  L V      B i t  5 :  F u s e  O p e n  

B i t  6 :  G F      B i t  7 :  O H  

B i t  8 :  E T H     B i t  9 :  O L T  

B i t  1 0 :  M C F    B i t  1 2 :  S C T  

B i t  1 5 :  I O L T  

0 0 1 0  입력 단자 정보 -  R  

B i t  0 :  F X       B i t  1 :  R X  

B i t  2 :  B X       B i t  3 :  R S T  

B i t  8 :  P 1       B i t  9 :  P 2  

B i t  1 0 :  P 3      B i t  1 1 :  P 4  

B i t  1 2 :  P 5      B i t  1 3 :  P 6  

0 0 1 1  출력 단자 정보 -  R  

B i t  0 :  Q 1  ( O C 1 )  B i t  1 :  Q 2  ( O C 2 )  

B i t  2 :  Q 3  ( O C 3 )  B i t  3 :  A U X 1  

B i t  4 :  A U X 2  

0 0 1 2  V 1  -  R  0  – F F F F  

0 0 1 3  V 2  -  -  0  – F F F F  

0 0 1 4  I  -  R  0  – F F F F  

0 0 1 5  R P M  -  R   

 

( 주3 )  공통영역 파라미터를 통해 데이터를 수정한 경우에는 데이터가 저장이 되지 않습니

다.  즉,  수정한 사항이 현재상태에서는 반영이 되지만 인버터가 r e s e t 된 경우나 전

원이 끊어졌다가 다시 들어온 경우에는 공통영역 파라미터 를 통해 수정하기 이전       

      의 값으로 설정됩니다.  그러나 각 그룹 파라미터를 통해 데이터를 변경한 경우에는 

r e s e t  또는 전원 O F F / O N 시에도 변경된 값이 적용됩니다.  

 

<  D R V  그룹 >  

번 지 N o .  파라미터 설명 기본값 최대값 최소값 U n i t  

4 0 0 1  D R V # 0 1 A c c .  t i m e  3 0 0  6 0 0 0 0  0  0 . 1 s e c  

4 0 0 2  D R V # 0 2 D e c .  t i m e  6 0 0  6 0 0 0 0  0  0 . 1 s e c  

4 0 0 3  D R V # 0 3 C u r r e n t  0  1  0  0 . 1  A  

4 0 0 4  D R V # 0 4 S p e e d  0  1  0  1  r p m  

4 0 0 5  D R V # 0 5 P o w e r  0  5 0 0 0  0  0 . 1 k W  

 

 

 

<  F U N  그룹 >   

번 지 N o .  파라미터 설명 기본값 최대값 최소값 U n i t  

4 1 0 1  F U 1  # 0 1  F r e q .  S e t  0  2  0   

4 1 0 2  F U 1  # 0 2  R u n / s t o p  s e t  0  3  0   

4 1 0 3  F U 1  # 0 3  R u n  p r o h i b i t  0  2  0   

4 1 0 4  F U 1  # 0 4  F r e q .  M a x  6 0 0 0  4 0 0 0 0  4 0 0 0  0 . 0 1 H z  

4 1 0 5  F U 1  # 0 5  F r e q .  b a s e  6 0 0 0  F r e q .  m a x  4 0 0 0  0 . 0 1 H z  

4 1 0 6  F U 1  # 0 6  F r e q .  s t a r t  5 0  5 0 0  5 0  0 . 0 1 H z  

4 1 0 7  F U 1  # 0 7  H o l d  t i m e  0  1 0 0  0  0 . 1 s e c  

4 1 0 8  F U 1  # 0 8  V / F  p a t t e r n  0  3  0   

4 1 0 9  F U 1  # 0 9  F w d  b o o s t  2  2 0  0  1  %  

4 1 0 A  F U 1  # 1 0  R e v  b o o s t  2  2 0  0  1  %  

4 1 0 B  F U 1  # 1 1  A c c .  p a t t e r n  0  2  0    

4 1 0 C  F U 1  # 1 2  D e c .  p a t t e r n  0  2  0    

4 1 0 D  F U 1  # 1 3  V o l t  c o n t r o l  1 0 0  1 1 0  4 0  1  %  

4 1 0 E  F U 1  # 1 4  E n e r g y  s a v e  1 0 0  1 0 0  7 0  1  %  

4 1 0 F  F U 1  # 1 5  S t o p  m o d e  0  2  0    

4 1 1 0  F U 1  # 1 6  U s e r - 1 f  1 0 0 0  U s e r - 2 f  0  0 . 0 1 H z  

4 1 1 1  F U 1  # 1 7  U s e r - 1 v  1 5  U s e r - 2 v  0  1  %  

4 1 1 2  F U 1  # 1 8  U s e r - 2 f  3 0 0 0  F r e q .  m a x  U s e r - 1 f  0 . 0 1 H z  

4 1 1 3  F U 1  # 1 9  U s e r - 2 v  5 0  1 0 0  U s e r - 1 v  1  %  

4 1 1 4  F U 1  # 2 0  V - I  m o d e  0  3  0    

4 1 1 5  F U 1  # 2 1  F i l t e r  g a i n  2 5  1 0 0  1  1  %  

4 1 1 6  F U 1  # 2 2  A n a l o g  g a i n  1 0 0 0  2 5 0 0  5 0 0  0 . 1  %  

4 1 1 7  F U 1  # 2 3  A n a l o g  b i a s  1 0 0 0  2 0 0 0  0  0 . 1  %  

4 1 1 8  F U 1  # 2 4  A n a l o g  d i r  0  1  0    

4 1 1 9  F U 1  # 2 5  F r e q .  l i m i t  0  1  0    

4 1 1 A  F U 1  # 2 6  F - l i m i t  h i g h  6 0 0 0  F r e q .  m a x  F_limit low 0 . 0 1 H z  

4 1 1 B  F U 1  # 2 7  F - l i m i t  l o w  0  F - l i m i t  h i g h  0  0 . 0 1 H z  

4 1 1 C  F U 1  # 2 8  F r e q .  j u m p  0  1  0    

4 1 1 D  F U 1  # 2 9  F r e q - j u m p  1 f  1 0 0 0  F r e q .  m a x  0  0 . 0 1 H z  

4 1 1 E  F U 1  # 3 0  F r e q - j u m p  2 f  2 0 0 0  F r e q .  m a x  0  0 . 0 1 H z  

4 1 1 F  F U 1  # 3 1  F r e q - j u m p  3 f  3 0 0 0  F r e q .  m a x  0  0 . 0 1 H z  

4 1 2 0  F U 1  # 3 2  F r e q .  b a n d  5 0 0  3 0 0 0  0  0 . 0 1 H z  

4 1 2 1  F U 1  # 3 3  D C - b r  f r e q .  5 0  6 0 0 0  0  0 . 0 1 H z  

4 1 2 2  F U 1  # 3 4  D C - b r  b l o c k  2 0  5 0  5  0 . 1 s e c  

4 1 2 3  F U 1  # 3 5  D C - b r  t i m e  5  2 5 0  1  0 . 1 s e c  

4 1 2 4  F U 1  # 3 6  D C - b r  v a l u e  1  2 0  1  1  %  

4 1 2 5  F U 1  # 3 7  S l i p  c o m p e n .  0  1  0    

4 1 2 6  F U 1  # 3 8  R a t e d  s l i p  0  5 0 0  0  0 . 0 1 H z  

4 1 2 7  F U 1  # 3 9  M - r a t e d  c u r .  1  9 9 9 0  1  0 . 1  A  

4 1 2 8  F U 1  # 4 0  N o - l o a d  c u r .  1  3 0 0 0  1  0 . 1  A  

4 1 2 9  F U 1  # 4 1  I n v  c a p a c i t y  0  1 5  0    

4 1 2 A  F U 1  # 4 2  R e t r y  n u m b e r  0  1 0  0   

4 1 2 B  F U 1  # 4 3  R e t r y  t i m e  1 0  1 0 0  0  0 . 1 s e c  

4 1 2 C  F U 1  # 4 4  R e l a y  m o d e  0  3  0   

4 1 2 D  F U 1  # 4 5  S t a l l  m o d e  0  7  0   

4 1 2 E  F U 1  # 4 6  S t a l l  l e v e l  1 5 0  1 5 0  3 0  1  %  

4 1 2 F  F U 1  # 4 7  O L  l e v e l  1 5 0  1 5 0  3 0  1  %  

4 1 3 0  F U 1  # 4 8  O L  t i m e  1 0 0  3 0 0  1 0  0 . 1 s e c  

4 1 3 1  F U 1  # 4 9  O C  l i m .  l e v e l  1 6 0  2 0 0  3 0  1  %  

4 1 3 2  F U 1  # 5 0  O C  l i m .  t i m e  6 0 0  6 0 0  0  0 . 1 s e c  

번 지 N o .  파라미터 설명 기본값 최대값 최소값 U n i t  

4 1 3 3  F U 1  # 5 1  E T H  s e l e c t  0  1  0   

4 1 3 4  F U 1  # 5 2  E T H  l e v e l  1 5 0  1 5 0  1 1 0  1  %  

4 1 3 5  F U 1  # 5 3  M o t o r  t y p e  0  1  0   

4 1 3 6  F U 1  # 5 4  P o l e  n u m b e r  4  1 2  2   

4 1 3 7  F U 1  # 5 5  I P F  s e l e c t  0  1  0   

4 1 3 8  F U 1  # 5 6  S S  a c c .  t i m e  5 0  6 0 0 0  1  0 . 1 s e c  

4 1 3 9  F U 1  #57 S S  d e c .  t i m e  1 0 0  6 0 0 0  1  0 . 1 s e c  

4 1 3 A  F U 1  # 5 8  S S  g a i n  1 0 0  2 0 0  0  1  %  

4 1 3 B  F U 1  # 5 9  R S T - r e s t a r t  0  1  0   

4 1 3 C  F U 1  # 6 0  P o w e r  o n  s t  0  1  0   

4 1 3 D  F U 1  # 6 1  C a r r i e r  f r e q  6  C a r r i e r _ m a x  2  1  k H z  

4 1 3 E  F U 1  # 6 2  P I - c o n t r o l  0  1  0   

4 1 3 F  F U 1  # 6 3  P - g a i n  1 0  3 0 0 0 0  1   

4 1 4 0  F U 1  # 6 4  I - g a i n  5 0  3 0 0 0 0  1   

4 1 4 1  F U 1  # 6 5  P I - f b  s e l e c t  0  2  0   

4 1 4 2  F U 1  # 6 6  P I - f b  f l t  G .  2 5  1 0 0  1  1  %  

4 1 4 3  F U 1  # 6 7  P I - f b  g a i n  1 0 0 0  2 5 0 0  5 0 0  0 . 1  %  

4 1 4 4  F U 1  # 6 8  P I - f b  b i a s  1 0 0 0  2 0 0 0  0  0 . 1  %  

4 1 4 5  F U 1  # 6 9  P I - f b  d i r  0  1  0   

4 1 4 6  F U 1  # 7 0  I _ t e r m  s c a l e  1 0 0  1 0 0  1  1  %  

4 1 4 7  F U 1  # 7 1  P I  e r r o r  i n v e r t  0  1  0   

4 1 4 8  F U 1  # 7 2  R e g u l  b y p a s s  0  1  0   

4 1 5 E  F U 1  # 9 4  C T / V T   0  1  0   

 

 

 

 

 

<  I / O  그룹 >  
 

번 지 N o  파라미터 설명 기본값 최대값 최소값 U n i t  

4 2 0 1  I / O  # 0 1  P 1  i n p u t  0  1 4  0    

4 2 0 2  I / O  # 0 2  P 2  i n p u t  1  1 4  0    

4 2 0 3  I / O  # 0 3  P 3  i n p u t  2  1 4  0    

4 2 0 4  I / O  # 0 4  P 4  i n p u t  3  1 4  0    

4 2 0 5  I / O  # 0 5  P 5  i n p u t  4  1 4  0    

4 2 0 6  I / O  # 0 6  P 6  i n p u t  5  1 4  0    

4 2 0 7  I / O  # 0 7  O C 1  o u t p u t  1 1  1 2  0    

4 2 0 8  I / O  # 0 8  O C 2  o u t p u t  1 2  1 2  0    

4 2 0 9  I / O  # 0 9  O C 3  o u t p u t  1 3  1 2  0    

4 2 0 A  I / O  # 1 0  A U X 1  o u t p u t  1 0  1 2  0    

4 2 0 B  I / O  # 1 1  A U X 2  o u t p u t  1 0  1 2  0   

4 2 0 C  I / O  # 1 2  J o g  f r e q .  3 0 0 0  F r e q .  m a x  0  0 . 0 1  H z  

4 2 0 D  I / O  # 1 3  S t e p  f r e q - 1  1 0 0 0  F r e q .  m a x  0  0 . 0 1  H z  

4 2 0 E  I / O  # 1 4  S t e p  f r e q - 2  2 0 0 0  F r e q .  m a x  0  0 . 0 1  H z  

4 2 0 F  I / O  # 1 5  S t e p  f r e q - 3  3 0 0 0  F r e q .  m a x  0  0 . 0 1  H z  

4 2 1 0  I / O  # 1 6  S t e p  f r e q - 4  4 0 0 0  F r e q .  m a x  0  0 . 0 1  H z  

4 2 1 1  I / O  # 1 7  S t e p  f r e q - 5  5 0 0 0  F r e q .  m a x  0  0 . 0 1  H z  

4 2 1 2  I / O  # 1 8  S t e p  f r e q - 6  4 6 0 0  F r e q .  m a x  0  0 . 0 1  H z  

4 2 1 3  I / O  # 1 9  S t e p  f r e q - 7  3 7 0 0  F r e q .  m a x  0  0 . 0 1  H z  

4 2 1 4  I / O  # 2 0  A c c  t i m e - 1  1 0  6 0 0 0 0  0  0 . 0 1  H z  

4 2 1 5  I / O  # 2 1  D e c  t i m e - 1  1 0  6 0 0 0 0  0  0 . 0 1  H z  

4 2 1 6  I / O  # 2 2  A c c  t i m e - 2  2 0  6 0 0 0 0  0  0 . 0 1  H z  

4 2 1 7  I / O  # 2 3  D e c  t i m e - 2  2 0  6 0 0 0 0  0  0 . 0 1  H z  

4 2 1 8  I / O  # 2 4  A c c  t i m e - 3  3 0  6 0 0 0 0  0  0 . 0 1  H z  

4 2 1 9  I / O  # 2 5  D e c  t i m e - 3  3 0  6 0 0 0 0  0  0 . 0 1  H z  

4 2 1 A  I / O  # 2 6  A c c  t i m e - 4  4 0  6 0 0 0 0  0  0 . 0 1  H z  

4 2 1 B  I / O  # 2 7  D e c  t i m e - 4  4 0  6 0 0 0 0  0  0 . 0 1  H z  

4 2 1 C  I / O  # 2 8  A c c  t i m e - 5  5 0  6 0 0 0 0  0  0 . 0 1  H z  

4 2 1 D  I / O  # 2 9  D e c  t i m e - 5  5 0  6 0 0 0 0  0  0 . 0 1  H z  

4 2 1 E  I / O  # 3 0  A c c  t i m e - 6  6 0  6 0 0 0 0  0  0 . 0 1  H z  

4 2 1 F  I / O  # 3 1  D e c  t i m e - 6  6 0  6 0 0 0 0  0  0 . 0 1  H z  

4 2 2 0  I / O  # 3 2  A c c  t i m e - 7  7 0  6 0 0 0 0  0  0 . 0 1  H z  

4 2 2 1  I / O  # 3 3  D e c  t i m e - 7  7 0  6 0 0 0 0  0  0 . 0 1  H z  

4 2 2 2  I / O  # 3 4  L M  m e t e r  0  1  0   

4 2 2 3  I / O  # 3 5  L M  a d j .  1 0 0  1 2 0  0  1  %  

번 지 N o  파라미터 설명 기본값 최대값 최소값 U n i t  

4 2 2 4  I / O  # 3 6  F M  a d j .  1 0 0  1 2 0  0  1  %  

4 2 2 5  I / O  # 3 7  I o  a d j  1 0 0  1 2 0  0  1  %  

4 2 2 6  I / O  # 3 8  F S T - f r e q .  5 0  F r e q .  m a x  5 0  0 . 0 1  H z  

4 2 2 7  I / O  # 3 9  F D T - f r e q .  6 0 0 0  F r e q .  m a x  5 0  0 . 0 1  H z  

4 2 2 8  I / O  # 4 0  F D T - b a n d  1 0 0  3 0 0 0  0  0 . 0 1  H z  

4 2 2 9  I / O  # 4 1  M u l .  f a c t o r  1 0 0  9 9 9  0   

4 2 2 A  I / O  # 4 2  D i v .  f a c t o r  1 0 0  9 9 9  1   

4 2 3 2  I / O  # 5 0  I n v .  N u m b e r  1  3 1  1   

4 2 3 3  I / O  # 5 1  B a u d - r a t e  3  4  0   

4 2 3 4  I / O  # 5 2  C o m m .  t i m e o u t  1 0  6 0 0  0  0 . 1  s e c  

4 2 3 A  I / O  # 5 8  D I  m o d e  1  2  0   

4 2 3 B  I / O  # 5 9  D A  m o d e  0  2  0   

4 2 3 C  I / O  # 6 0  D A  a d j .  1 0 0  1 2 0  8 0  1  %  

4 2 3 D  I / O  # 6 1  F N  :  S t .  I D  1  6 3  1   

4 2 3 E  I / O  # 6 2  D N  :  M A C  I D  1  6 3  0   

4 2 3 F  I / O  # 6 3  D N  :  B a u d R a t e  0  2  0   

4 2 4 0  I / O  # 6 4  D N  :  O u t  I n s t  0  3  0   

4 2 4 1  I / O  # 6 5  D N  :  I n  I n s t  0  3  0   

 

 




