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안전을 위한 주의사항 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

☞  저희 L G  인버터를 사용하여 주셔서 감사합니다.  

본 사 용 설 명 서 는 인버터를 사용하실 경우 사용방법 및 주 의 사 항 에 대하여 설명되어 있습니다.  잘못된  

방 법 으 로 사 용 하 실 경우 인 체 에 중대한 상 해 나 제품의 파 손 및 수명 단 축 의 원인이 되 므 로 제품을 사

용하시기 전에 반드시 본 사용설명서를 읽고 나신 후 제품을 정확히 사용하여 주십시오.  

 

 

☞  “안전을 위한 주 의 사 항” 은 사고나 위험을 예 방 하 여 제품을 안 전 하 고 올바 르 게 사 용 하 기 위한 것 이 므

로 반드시 지켜 주십시오.  

주의사항은 “경고”와 “주의”의 두 가지로 구분되어 있으며,  각각의 의미는 다음과 같습니다.  

경 고:  지시사항을 위반할 때 심각한 상해나 사망이 발생할 가능성이 있는 경우 

주 의:  지시사항을 위반할 때 경미한 상해나 제품 손상이 발생할 가능성이 있는 경우 

  

☞  제품과 사용설명서에 표시된 그림기호의 의미는 다음과 같습니다  

 

 

LG 인버터 

SV - iH 
30 ~ 220kW(40 ~ 300HP) 

사용설명서 

는  특정조건  하에서  위험이  발생할  우려가  있으므로  주의하라는  기호  입니다 . 

는  특정조건  하에서  감전의  가능성이  있으므로  주의하라는  기호  입니다 . 
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n 전원이 입력된 상태이거나 운전 중에는 커버를 열지 마십시오.   

감전의 원인이 됩니다.  

n 커버가 열린 상태에서는 운전하지 마십시오.  

고전압 단자나 충전부가 노출되므로 감전의 원인이 됩니다.  

n 전원이 입력되지 않은 경우에도, 배선작업이나 정기 점검 이외에는 커

버를 열지 마십시오.  

인 버 터 내부에는 전 원 이 차단된 경우에도 장 시 간 전압이 충전되어 있 으 므 로 감전의 원

인이 됩니다.  

n 배선 작업이나 정기 점검을 할 때에는 전원을 차단하고 10 분 이상 경

과된 후 테스터 등으로 인버터의 직류 전압이 방전된 것을 확인하십시

오.  

감전의 원인이 됩니다. ( D C  3 0 V  이하)  

n 젖은 손으로 스위치를 조작하지 마십시오.   

감전의 원인이 됩니다.  

n 케이블의 피복이 손상되어 있을 때에는 사용하지 마십시오.   

감전의 원인이 됩니다.  

n 케이블에 무리한 스트레스를 주는 무거운 물체를 올려 놓고 사용하지 

마십시오.  

케이블의 피복이 손상되어 감전의 원인이 됩니다.  

 

 

 

 

n 가연성 물질 가까이에 설치하지 마십시오.   

가 연 성 재질에 설 치 하 거 나 가연성 물질 가까이에 부착하는 경우 화재의 원인이 됩니

다 .  

n 인버터 고장시 인버터 입력전원을 차단하십시오.   

차단하지 않는 경우 2 차 사고에 의한 화재가 발생될 수 있습니다.   

n 직류단자 P 1 ( P 2 ) ,  N  및 P 1 ,  P 2 사이에 저항을 직접 연결하지 마십시오.  

화재의 원인이 됩니다.  

n 전원이 연결된 상태이거나 전원이 차단된 후 몇 분 사이에는 인버터를 

만지지 마십시오.  

고온 상태이므로 인체 접촉 시 화상의 원인이 됩니다.  

경 고 

주 의 
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n 제품 및 부품이 손상되어 있는 인버터에는 설치가 완료된 경우라도 전

원을 입력하지 마십시오.    

감전의 원인이 됩니다.    

n 인버터 내부에는 나사나 금속물질 및 물, 기름 등의 물질이 들어가지 

않게 하십시오.    

화재의 원인이 됩니다.   

n 제품 운반시 사람이 직접 손으로 들지 마십시오.    

중량이 무거우므로 인체에 상해가 가해질 수 있습니다.   

 

 

 

 

(1)  운반 및 설치 

n 제품 중량에 따라 올바른 방법으로 운반하여 주십시오.   

n 제한된 규정 이상으로 다단 적치를 하지 마십시오.  

n 사용 설명서에 표시되어 있는 규정에 의해 설치하여 주십시오.  

n 제품 운반중에 커버를 열지 마십시오.  

n 제품 위에는 무거운 물건을 올려 놓지 마십시오.  

n 설치 방향은 반드시 사용 설명서에 표시되어 있는 기준에 따라 주십시오.  

n 인버터는 정밀한 기기이므로 떨어뜨리거나 강한 충격을 주지 마십시오.  

n 인버터는 3 종이상 접지 공사를 하십시오.  

n 설치나 수리 시 P C B 를 떼어낼 경우 떼어내는 즉시 도전체 위에 올려 놓으십시오.  정

전기에 의한 제품 파손의 원인이 됩니다 

 

(2)  배선 

n 인버터 출력에는 진상콘덴서,  써지 필터,  라디오 노이즈 필터 등을 설치하지 마십시오.  

n 출력측( 단자 U ,  V ,  W ) 은 정확한 순서로 연결하십시오.   

n 잘못된 단자 접속은 인버터 파손의 원인이 됩니다.  

n 극성 ( + / - ) 이 잘못 연결된 경우 인버터 파손의 원인이 됩니다.  

n 배선 작업이나 점검은 전문 기술자가 직접 하십시오.  

n 인버터 본체를 설치한 후 배선 작업을 하십시오.  

 

(3)  시운전시 조정 

n 운전 전에는 각종 파라미터를 확인하십시오.  부하에 따라 파라미터 변경이 필요한 경

우가 있습니다.  

n 각 각 의 단 자 대 에 사 용 설 명 서 에 서 표 시 된 전압범위 이 상 은 인가하지 마 십 시 오.  인버터 

파손의 원인이 됩니다.  

사용상 주의사항 
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(4)  사용 방법 

n 리트라이 기능을 선택하는 경우 알람 정지 후 자동으로 재시동 하므로 주의하십시오.    

n 로더의 정지 키는 기능을 설정해야만 동작하므로 비상정지 스위치는 별도로 설치하십

시오.  

n 운전 신호를 입력한 상태에서 알람 내용을 리셋하면 인버터는 재시동 되므로 운전 신

호를 확인한 후 알람 리셋 스위치를 조작하십시오.  

n 제품 내부를 개조하지 마십시오.  

n 전자 써멀 기능으로 모터가 보호되지 않는 경우도 있습니다.  

n 입력 전원에 설치된 전자 접촉기로 인버터의 시동이나 정지는 하지 마십시오.  

n 노이즈 필터 등으로 전파장애에 대한 영향을 줄여 주십시오.  인버터와 가까운 곳에 사

용되는 전자 기기 등의 손상에 대한 보호가 필요합니다.  

n 전압 불평형 조건시 리액터를 설치하여 주십시오.  인버터에서 발생되는 전원 고주파에 

의해 진상콘덴서나 발전기가 과열되어 파손되는 경우가 있습니다.  

n 4 0 0 V 급 모터를 인버터로 구동하는 경우 절연이 강화된 모터를 사용하거나 마이크로 

써지 전압에 대한 억제 대책을 세워 주십시오.  배선 정수에 의한 마이크로 써지 전압

이 모터 단자 사이에 발생되고 이 전압에 의해 모터 절연 특성이 저하되어 모터가 파

손되는 경우가 있습니다.  

n 파라미터 초기화를 하는 경우 운전 전에 필요한 파라미터를 다시 한번 설정하십시오.  

파라미터 초기화를 하면 파라미터 값이 공장 출하값으로 변경됩니다.  

n 인버터는 간단히 고속운전 설정이 가능하므로 설정 변경시 모터나 기계성능을 충분히 

확인한 후 사용하십시오.  

n 인버터의 직류제동 기능은 정지 토크가 발생되지 않습니다.  정지 토크가 필요한 경우 

별도의 장치를 설치하여 주십시오.   

 

(5)  이상 발생방지 조치사항  

n 인버터가 파손되어 제어불능 상태가 되는 경우 기계장치가 위험한 상황으로 방치되는 

경우가 있습니다.  이러한 상황을 방지하기 위해 비상 브레이크등의 추가 안전장치를 

설치하십시오.  

 

(6)  보수점검  

n 인버터 제어회로는 메가 테스트( 절연 저항측정) 를 하지 마십시오.  

n 유지보수 및 고장대책은 제 4 부를 참조하십시오.  

 

(7)  폐기 

n 일반 산업 폐기물로 처리하여 주십시오.  
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(8)   일반 사항 

n 본 사용 설명서에 표시되어 있는 그림 설명은 자세한 설명을 위해 커버 또는 차단기가 

빠진 상태에서 설명된 부분이 있으나,  제품을 운전할 경우에는 반드시 규정에 따라 커

버와 차단기 등을 설치한 후 사용 설명서에 따라 운전하십시오.  
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    유지 보수 … … … … … … … … … … … … … … … … … … … … … … … … … … … … … … … … … … … … … … … … 8 5  

       1 .  보수 및 점검시의 주 의 사항 … … … … … … … … … … … … … … … … … … … … … … … … … … … … … 8 5  

       2 .  점검 사 항 … … … … … … … … … … … … … … … … … … … … … … … … … … … … … … … … … … … … … 8 5  

고 장  표 시 및 대 책 … … … … … … … … … … … … … … … … … … … … … … … … … … … … … … … … … … … … 8 7  

다 단 속 운 전 결선도 … … … … … … … … … … … … … … … … … … … … … … … … … … … … … … … … … … … … … … 8 9  

3  W i re  운전 결선도 … … … … … … … … … … … … … … … … … … … … … … … … … … … … … … … … … … … … … … 9 0  

상 용 절 체 운 전 결선도 … … … … … … … … … … … … … … … … … … … … … … … … … … … … … … … … … … … … 9 1  

U p -Down  운전 결 선 도 … … … … … … … … … … … … … … … … … … … … … … … … … … … … … … … … … … … … 9 2  

제 품 외관 치 수 … … … … … … … … … … … … … … … … … … … … … … … … … … … … … … … … … … … … … … … … 9 3  
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S V  -  i H  S e r i e s  특징 

                                       제 1 부 SV- iH 기본 사양 

 

 

☞ 높은 토크 특성의 강력한 운전 

l 전류제어를 통한 토크 연산으로 저속에서 토크 리플없이 고 토크를 발휘해 부하변동에 대해

서도 트립없이 원활하고 강력한 운전이 가능합니다.  

 

☞ 다양한 기능 

l 임의 V / F  패턴설정 기능 

l 순시 정전 재시동 기능 

l 슬립 보상 기능 

l D C  브레이크 기능 

l 자동 토크 부스트 기능 

 

l 다기능 입출력 기능 

l 캐리어 주파수 가변 기능 

l 스톨 방지 기능 

l 자동 에너지 절약운전 기능 

l 자동 재시동 기능 

☞ 완벽한 보호 기능 

l 과전류 보호 

l 저전압 보호 

l 지락전류 보호 

l 과전압 보호 

l 모터 과열 보호 

l 외부 고장 보호 

l 과부하 보호 

l 인버터 과열 보호 

l I G B T  A r m 단락 보호 

 

☞ 초 저소음 

l 고 기 능 D S P  및 고속 스위칭이 가능한 I G B T 소자를 사용하여 인버터 특유의 자 기 소 음 을 제 거

해 저소음,  저진동,  고효율을 실현했습니다.  

 

☞ 프로세스 P I  제어 

l 프 로 세 스 량 ( 온도,  속도,  압력,  유량,  수위 등) 을 일정하게 제어하기 위한 기능으로 비례 및  

적분 동작을 통하여 제어 대상의 프로세스량을 일정하게 유지할 수 있습니다.  
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제품의 확인  

 

 

포장 박스에서 인버터를 꺼낸 후 본체 측면의 정격 명판을 점검하고 인버터 형식,  출력 정격등이 주문한 

제품과 일치 하는가를 확인하십시오.  또한 운송중 파손된 곳이 없는가를 확인하십시오.  

 

n 4 4 0 V  ~  4 6 0 V급 

 

 

 

 

 

 

 

 

n 3 8 0 V  ~  4 0 0 V급 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

당사 인버터의 형식은 다음과 같습니다.  정확한 규격인지를 확인하십시오.  

 

                                      

 

L G  인버터 S V  시리즈 

최대 적용 가능 전동기 용량 ( k W )  

(  0 5 5  :  5 5 k W ,  1 3 2  :  1 3 2 k W  )   

인버터 시리즈 명 

입력 전원사양 ( 2  :  2 0 0  ~  2 3 0 V급,  4  :  3 8 0  ~  4 6 0 V 급)  

 

 

 

S V  0 3 7  i H  4 U  

S V 0 3 7 i H -4 U   

INPUT    440Vac  3Phase  50/60Hz 

OUTPUT  0 - Input Vac  3Phase  0.5 - 400Hz 

          CT : 50HP/75Amps  

          VT : 60HP/96Amps  

 90204000408   

LG Industrial Systems co., Ltd. Made in Korea  

인버터 형식 

입력 전원  

출력 전압 및 주파수 

정격 출력 및 전류 ( C T )  
정격 출력 및 전류 ( V T )  

바코드 
시리얼 번호 

SV037 iH -4U (380V)

INPUT    380Vac  3Phase  50/60Hz 

OUTPUT  0 - Input Vac  3Phase  0.5 - 400Hz 

          CT : 50HP/75Amps  

          VT : 60HP/96Amps  

 90204000408   

LG Industrial Systems co., Ltd. Made in Korea  

인버터 형식 

입력 전원  

출력 전압 및 주파수 

정격 출력 및 전류 ( C T )  
정격 출력 및 전류 ( V T )  

바코드 
시리얼 번호 
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「고」마크 인정표시 사용 승인 제품  

 

 

「고」마크란 한전에서 고효율 기기로 품질 인정한 제품에 대하여 일반 제품과 차별화 하고  

비 전문가도 쉽게 식별 할 수 있도록 제정한 인정 표시 마크입니다.   

저희 STARTVERT-iH 시리즈 중에서 다음 아래의 8 가지 모델은 한전으로부터 「고」마크 사

용 승인을 받은 「고」마크 인정 제품입니다.  

 

n 2 2 0 V 급 

「고」마크 인정 제품 :  S V 0 3 0 i H - 2 U ,  S V 0 3 7 i H - 2 U ,  S V 0 4 5 i H - 2 U ,  S V 0 5 5 i H - 2 U  

 

 

 

 

 

 

 

 

n 3 8 0 V  /  4 4 0 V 급 

「고」마크 인정 제품 :  S V 0 3 0 i H - 4 U ,  S V 0 3 7 i H - 4 U ,  S V 0 4 5 i H - 4 U ,  S V 0 5 5 i H - 4 U  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

S V 0 3 0 iH -2U (50H22)

INPUT   220Vac  3Phase  50/60Hz 

OUTPUT  0 - Input Vac  3Phase  0.5 - 50Hz 

          CT : 40HP/122Amps 

 90204000408   

LG Industrial Systems co., Ltd. Made in Korea  

인버터 형식 

입력 전원  

출력 전압 및 주파수 

정격 출력 및 전류 ( C T )  

바코드 
시리얼 번호 

S V 0 3 7 iH -4U (50H38)

INPUT   380Vac  3Phase  50/60Hz 

OUTPUT  0 - Input Vac  3Phase  0.5 - 50Hz 

          CT : 50HP/75Amps 

 90204000408   

LG Industrial Systems co., Ltd. Made in Korea  

인버터 형식 

입력 전원  

출력 전압 및 주파수 

정격 출력 및 전류 ( C T )  
정격 출력 및 전류 ( V T )  

바코드 
시리얼 번호 

          VT  :  60HP/96Amps 

S V 0 3 7 iH -4U (50H44)

INPUT   440Vac  3Phase  50/60Hz 

OUTPUT  0 - Input Vac  3Phase  0.5 - 50Hz 

          CT  :  50HP/75Amps 

 90204000408   

LG Industrial Systems co., Ltd. Made in Korea  

인버터 형식 

입력 전원  

출력 전압 및 주파수 

정격 출력 및 전류 ( C T )  
정격 출력 및 전류 ( V T )  

바코드 
시리얼 번호 

          VT  :  60HP/96Amps 
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당사「고」마크 인버터의 형식은 다음과 같습니다.  정확한 규격인지를 확인하십시오.  

 

                                      

 

 

 

 

 

 

 

 

 

S V  :  L G  인버터 S T A R V E R T  시리즈 

0 3 0  :  최대 적용 가능 전동기 용량 ( k W )    (  예 :  0 3 0  :  3 0 k W ,  0 5 5  :  5 5 k W  )   

i H  :  인버터 시리즈 명 

4 U  :  입력 전원 구분 ( 2 U  :  2 2 0 V 급,  4 U  :  3 8 0  /  4 4 0 V 급)  

5 0 H  :  최대 운전 가능 주파수 ( 예 :  5 0 H  :  5 0 H z ,  5 5 H  :  5 5 H z  )  -  「고」마크 전용 

4 4  :  상세 입력 전원 사양 (  4 4  :  4 4 0 V 입력,  3 8  :  3 8 0  입력, 22 : 220V 입력 ) -「고」마크 전용 

 

n 고효율 인버터 

    고효율 인버터란 유 도 전 동 기 의 소요전력 및 전 기 사 용 량 을 절감하기 위하여 부하량에 적 합 하 도 록 주

파 수 및 전압을 가변하여 전동기 속도를 조정할 

수 있는 장치인 인버터 중에서 운전 효율을 향상  

시 키 기 위해서 최대 운전 주파수와 운전 방향에 

대 해 한전이 정한 사양을 만족하는 인버터를 말

합니다.  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

S V  0 3 0  i H  4 U  5 0 H 3 8  

5 5 H 3 8  

5 0 H 4 4  

5 5 H 4 4  

5 0 H 2 2  

5 5 H 2 2  
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입력 정격 

사용 환경 

 

 

2 0 0  -  2 3 0 V 급 /  고마크 2 2 0 V 급 입력 전압 3 상 2 0 0  ~  2 3 0 V a c  /  2 2 0 V a c

3 8 0  -  4 0 0 V 급 /  고마크 3 8 0 V 급 

4 4 0  -  4 6 0 V 급 /  고마크 4 4 0 V 급 

 

 

 

전압 변동 허용 범위 

3 상 3 8 0  ~  4 0 0 V a c  /  3 8 0 V a c  

3 상 4 4 0  ~  4 6 0 V a c  /  4 4 0 V a c  

±1 0 %  

 주파수 5 0  ~  6 0 H z  ( ±5 % )

  

   

2 0 0  -  2 3 0 V 급 주위 온도 - 1 0  ~  4 0 ℃ ( 1 4  ~  1 0 4 ℉)  

3 8 0  -  4 6 0 V 급 

( 고마크 모델 공통)  

주위 온도 ( C E 규격 인증 기준)  

보존 온도 

5  ~  4 0 ℃ ( 4 1  ~  1 0 4 ℉)  

- 2 0  ~  6 5 ℃ ( - 4  ~  1 4 9 ℉)  

 

 

상대 습도 

상대 습도 ( C E 규격 인증 기준)  

9 0 %  이하 ( N o n -c o n d e n s i n g )  

 5  ~  8 5 %  ( N o n -c o n d e n s i n g )  

 고     도 해발 1 , 0 0 0 m  ( 3 , 3 0 0 f t )  이하

 진     동 5 . 9 m / s 2  ( 0 . 6 g )  이하 

 기     압 8 6  ~  1 0 6 k P a  

 보호 등급 I P 0 0  ( 개방형)  

 냉각 방식 강제 냉각 

 주위 환경 실내에 부식성,  인화성 가스,  오 

  일 미스트,  먼지  등이 없을 것 

 

규격 인증 U L  규격
*

    U L  5 0 8 C  

 C E  규격     E m i s s i o n s    E N  5 0 0 8 1 -1   C l a s s B  ( 3 8 0  – 460V 급)  

 

 

                          EN  50081-2   C l a s sA  ( 200  – 230V 급) 

             I m m u n i t y     E N  5 0 0 8 2 - 2   C l a s s A  

                           E S D  ( E N  6 1 0 0 0 - 4 - 2 )  

                           R a d i a t e d  i m m u n i t y  ( E N  5 0 1 4 0 )  

                           E F T  ( E N  6 1 0 0 0 - 4 - 4 )  

                           Conducted immunity (EN 61000-4-6) 

                           M  ( E N  6 1 0 0 0 - 4 - 8 )  

                S a f e t y        E N  5 0 1 7 8  :  1 9 9 7

 「고」마크   LG385030  등 ( 3 0  ~55 kW  :  2 20V / 380V / 440V  - 5 0 / 5 5 H z )

 

*
N o t e  :  U L 규격 인증은 3 8 0  -  4 6 0 V 급의 인버터에만 해당됨 
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제어 및 운전 기본 사양 

 

 

제어 

 

제어 방식 

주파수 설정 분해능 

V / F  제어 

0 . 0 1 H z  

 

 

주파수 정도 

 

디지털   :  최대 출력 주파수의 0 . 0 1 %  

아나로그 :  최대 출력 주파수의 0 . 1 %  

 

 

V / F  비 

과부하 내량 

리니어,  2 승저감,  U s e r  V / F ,  A u t o  

C T * 1  :  1 5 0 %  1 분,   2 0 0 %  0 . 5 초 

 

 

 

토크 부스트 

V T * 2  :  1 1 0 %  1 분,   1 5 0 %  0 . 5 초 

수동 토크 부스트 :  0  ~  2 0 %  설정가능 

  자동 토크 부스트 

  

운전 

 

운전 방식 

주파수 설정 

로더 /  단자대 /  통신 운전 선택 가능 

아나로그    전압 :  0  ~  1 0 V  

 

 

 

 

            전류 :  4  ~  2 0 m A  

            가변 저항 : 10k Ω,1 /2W  

 

 

 

가감속 시간 설정 

디지털      로더 사용 ( k e y  p a d )  

0 . 1  ~  6 , 0 0 0 초 

 

 

 

다단속 선택 설정 

가감속 패턴 설정 

 

최대 8 속 설정 가능 ( 단자대 이용)  

리니어 /  S 자 /  U 자 선택 가능 

 

보호 

 

 

인버터 트립 

 

 

과전압 보호 /  과전류 보호  

저전압 보호 /  지락 보호 

히트싱크 과열 보호 /  모터 과열 보호 

 

 

 

 

과부하 보호 /  F u s e  O p e n  

I G B T  A r m  단락 보호 * 3   

 

 

 

스톨 방지 

과전류 제한 /  과부하 보호 

순시 정전 

가속,  감속,  정속중 기능 설정 가능 

설정 레벨이상 상승시 경보 및 트립 

1 5 m s e c  이하 :  운전 계속 

  1 5 m s e c  이상 :  자동 재시동 가능 

*
N o t e  :  1 .  C T  -  C o n s t a n t  T o r q u e  L o a d ,  2 .  V T  -  V a r i a b l e  T o r q u e  L o a d ,  3 .  2 2 0 k W  이상의 인버터에만 해당됨.  
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출력 정격 

 

 

2 0 0  -  2 3 0 V 급 

입력 전압 :  3 상 2 0 0 V ,  2 2 0 V ,  2 3 0 V  

C o n s t a n t  T o r q u e  L o a d  

적용 전동기 
제품 중량 인 버 터 

기    종 

k W  H P  

정격전류 

[ A r m s ] 

정격용량 

[ k V A ] k g  l b  

S V 0 3 0 i H-2U  3 0  4 0  1 2 2  4 6  4 2  9 3  

S V 0 3 7 i H-2U  3 7  5 0  1 4 6  5 5  4 2  9 3  

S V 0 4 5 i H-2U  4 5  6 0  1 8 0  6 8  5 6  1 2 3  

S V 0 5 5 i H-2U  5 5  7 5  2 2 0  8 3  5 6  1 2 3  

 

3 8 0  -  4 0 0 V 급 

입력 전압 :  3 상 3 8 0 V ,  4 0 0 V  

C o n s t a n t  T o r q u e  L o a d  V a r i a b l e  T o r q u e  L o a d  

적용 전동기 적용 전동기 
제품 중량 인 버 터 

기    종 
k W  H P  

정격전류 

[ A r m s ] 

정격용량 

[ k V A ] k W  H P  

정격전류 

[ A r m s ] 

정격용량 

[ k V A ] k g  l b  

S V 0 3 0 i H-4U  3 0  4 0   6 1   4 0  3 7  5 0   8 0   5 2  4 5  9 9  

S V 0 3 7 i H-4U  3 7  5 0   7 5   5 0  4 5  6 0   9 6   6 2  4 5  9 9  

S V 0 4 5 i H-4U  4 5  6 0   9 1   6 0  5 5  7 5  1 1 5   7 4  6 3  1 3 9  

S V 0 5 5 i H-4U  5 5  7 5  1 1 0   7 0  7 5  1 0 0  1 2 5   8 0  6 3  1 3 9  

S V 0 7 5 i H-4U  7 5  1 0 0  1 5 2  1 0 0  9 0  1 2 5  1 6 0  1 0 3  6 8  1 5 0  

S V 0 9 0 i H-4U  9 0  1 2 5  1 8 3  1 2 0  1 1 0  1 5 0  2 2 8  1 4 7  9 8  2 1 6  

S V 1 1 0 i H-4U  1 1 0  1 5 0  2 2 3  1 4 5  1 3 2  1 7 5  2 6 4  1 7 0  9 8  2 1 6  

S V 1 3 2 i H-4U  1 3 2  1 7 5  2 6 4  1 7 0  1 6 0  2 1 5  3 3 0  2 1 3  1 2 2  2 6 9  

S V 1 6 0 i H-4U  1 6 0  2 1 5  3 2 5  2 0 0  1 8 5  2 5 0  3 6 1  2 3 3  1 2 2  2 6 9  

S V 2 2 0 i H-4U  2 2 0  3 0 0  4 3 2  2 8 0  2 8 0  3 5 0  4 7 7  3 0 7  1 7 5  3 8 6  

 

4 4 0  -  4 6 0 V 급 

입력 전압 :  3 상 4 4 0 V ,  4 6 0 V  

C o n s t a n t  T o r q u e  L o a d  V a r i a b l e  T o r q u e  L o a d  

적용 전동기 적용 전동기 
제품 중량 인 버 터 

기    종 

k W  H P  

정격전류 
[ A r m s ] 

정격용량 
[ k V A ] 

k W  H P  

정격전류 
[ A r m s ] 

정격용량 
[ k V A ] 

k g  l b  

S V 0 3 0 i H-4U  3 0  4 0   6 1   4 5  3 7  5 0   8 0   6 0  4 5  9 9  

S V 0 3 7 i H-4U  3 7  5 0   7 5   5 6  4 5  6 0   9 6   7 0  4 5  9 9  

S V 0 4 5 i H-4U  4 5  6 0   9 1   6 8  5 5  7 5  1 1 5   8 6  6 3  1 3 9  

S V 0 5 5 i H-4U  5 5  7 5  1 1 0   8 2  7 5  1 0 0  1 2 5   9 3  6 3  1 3 9  

S V 0 7 5 i H-4U  7 5  1 0 0  1 5 2  1 1 3  9 0  1 2 5  1 6 0  1 2 0  6 8  1 5 0  

S V 0 9 0 i H-4U  9 0  1 2 5  1 8 3  1 3 6  1 1 0  1 5 0  2 2 8  1 7 0  9 8  2 1 6  

S V 1 1 0 i H-4U  1 1 0  1 5 0  2 2 3  1 6 6  1 3 2  2 0 0  2 6 4  2 0 0  9 8  2 1 6  

S V 1 3 2 i H-4U  1 3 2  2 0 0  2 6 4  1 9 7  1 8 5  2 5 0  3 3 0  2 4 6  1 2 2  2 6 9  

S V 1 6 0 i H-4U  1 6 0  2 5 0  3 2 5  2 4 2  2 2 0  3 0 0  3 6 1  2 7 0  1 2 2  2 6 9  

S V 2 2 0 i H-4U  2 2 0  3 0 0  4 3 2  3 2 2  2 8 0  3 5 0  4 7 7  3 5 6  1 7 5  3 8 6  

*
N o t e  :  정격용량[ k V A ] 은 2 0 0  -  2 3 0 V 급은 2 2 0 V ,  3 8 0  -  4 0 0 V 급은 3 8 0 V ,  4 4 0  -  4 6 0 V 급은 4 4 0 V 를 적용한 것임.  
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제품 설치시 주의사항 

제 2 부 설치 및 기본 운전 

 

1 . 통 전 중 이 나 운 전 중 에 는 표면 커 버 를 열거나 인버터 내부를 만지지 마십시오.  고전압 회로로 구성되어 

있 으 므 로 매우 위 험 합 니 다.  내부 점검시 전원을 차단한 후 충 전 램 프 가 완전히 소등된 후 ( 약 10 분이상 

경과 후)  점검하여 주십시오.  

 

2 . 적 정 습도 ( 상대습도 9 0 %  이하) 와 적정 온도 ( -1 0  ~  40 ℃) 를 유지해 주십시오.  고습도나 저 습 도 는 절

연에 문제를 일으킬수 있으며,  4 0 ℃를 초과할 경우에는 전해콘덴서의 수명이 단축될 수 있습니다.  

 

3 . 냉 각 이 용이 하도록 반드시 수 직 으 로 설치해 주십시오.  또한 인버터 좌우에는 각각 최 소 20cm,  상하에

는 각각 5 0 c m  이상의 공간을 확보해 주십시오.  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

4 . 직 사 광 선 이 닿 지 않고 진 동 이 심하지 않 은 장소에 설 치 해 주 십 시 오.  진동이 심 한 장소에서 사 용 하 면  

나사가 느슨해지며,  커넥터가 빠져 고장이 생길 수 있습니다.  

 

5 . 먼 지 와 부식성 가스가 없는 곳에 설치해 주십시오.  먼지와 부식성 가스는 접촉 불량을 초래하고 고장

을 일으킬 수 있습니다.  

 

6 . S V -iH 시리즈는 제품 중량이 무거운 관계로 설치 및 이동 작업시 크레인 혹은 호이스트 등을 이용하

여 안전이 확보된 상태에서 작업하여 주십시오.  

 

 

 

 

 

 

A  :  5 0 c m  이상 

B  :  2 0 c m  이상 
A  

A  

B  

B  

판 넬 
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배선시 주의사항 

 

 

1 . 인버터 정격 명판을 확인한 후 3 상 정격전원을 R ,  S ,  T  단자에 연결하십시오.  

입력 전원 ( R  , S  , T ) 을 출력 단자 U ,  V ,  W 에 연결하지 마십시오.  인버터가 소손됩니다.  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

2 . 인 버 터 출력에는 진상 콘덴서나 써지킬러 등을 설치하지 마시고 기존에 설치된 경우에는 제거하여 주

십시오.  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

3 . 인 버 터 출력과 전동기 사이의 배 선 길 이 는 5 0 m  이내로 사 용 하 십 시 오. 배선길이가 길 경우 배선 내부의 

부유용량 증가로 과전류 보호기능이 동작 될 수 도 있습니다.  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 진상용콘덴서 

5 0 m  이내 

입력전원 

WTSR U VG  
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4 . 인 버 터 출력과 전동기 사이의 배 선 길 이 가 50m 를 초과 하 는 경우 마이크로 써 지 전 압 에 의한 전동기 절

연 악 화 에 대한 우 려 가 있습니다.  이를 개선 하 기 위하여 인 버 터 출 력 과 전동기 사 이 에 마이크로 써 지  

필터 등을 삽입하여 사용할 수 있습니다.   

 

5 . 전원 및 전동기 단자는 절연캡이 있는 압착단자를 사용하십시오.  

 

6 . 배선시 인버터 내부에 전선 부스러기가 남아있지 않도록 주의 하십시오.  

 

7 . 제 어 회 로 단 자 배선 은 실 드 선 이 나 트 위 스 트 선 을 사 용 하 시 고 주회로 배 선 과 같은 덕 트 에 배선하지 마 십

시오.  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

8 . 주 변 기기 등 설치 환경의 영향에 기인하여 제어회로 입 출 력 단자 (V1,  V2 ,  I ,  Io ) 배선에 No i s e 등의 영

향이 우려되는 경우 절연 컨버터를 사용하여 배선하여 주십시오.  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

같은 덕트나 평행하게

배선하지 마시오 

T  
S  
R  

C M  
V 1  
V R  

전원 

유도 노이즈 

인버터 실드선 

G  

D C S

인버터 

제  어  

단자대 
4  ~  2 0 m A   

0  ~  1 0 V  

절  연 

컨버터 

절  연 

컨버터 

4  ~  2 0 m A   

0  ~  1 0 V  

4  ~  2 0 m A   

0  ~  1 0 V  

4  ~  2 0 m A   

0  ~  1 0 V  
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입출력 전선 및 접지선 치수   

 

 

1 . 주회로( 입출력)  배선 전선 굵기 

주 회 로 는 강 전 회 로 로 바르게 배선되지 않을 경우 인버터가 소 손 되거나 작업자가 위험에 처할 수 있

습니다.  허용 규격을 벗어나지 않도록 배선에 주의하여 주십시오.  

 

전선 S i z e  전선 S i z e  
인버터 형명 

m m 2  A W G  
인버터 형명 

m m 2  A W G  

S V 0 3 0 i H - 2U  6 0  1 / 0  S V 0 5 5 i H - 4U  3 8  2  

S V 0 3 7 i H - 2U  6 0  1 / 0  S V 0 7 5 i H - 4U  6 0  1 / 0  

S V 0 4 5 i H - 2U  1 0 0  4 / 0  S V 0 9 0 i H - 4U  6 0  1 / 0  

S V 0 5 5 i H - 2U  1 0 0  4 / 0  S V 1 1 0 i H - 4U  8 0  3 / 0  

S V 0 3 0 i H - 4U  2 2  4  S V 1 3 2 i H - 4U  1 0 0  4 / 0  

S V 0 3 7 i H - 4U  2 2  4  S V 1 6 0 i H - 4U  1 0 0  4 / 0  

S V 0 4 5 i H - 4U  3 8  2  S V 2 2 0 i H - 4U  2 ×1 0 0  2 ×4 / 0  

 

2 . 접지 

n 인 버 터 는 고속 스위칭을 하고 있어 누 설 전 류 가 많으므로 감 전 방 지 를 위해 반드시 모터와 인버터를 

접 지 하 여 주십시오. 200V 계열은 제 3 종 접지이고 접 지 저 항 은 1 0 0 Ω 이하로 하여 주십시오. 400V 

계열은 특별 제 3 종 접지이고 접지저항은 1 0 Ω 이하로 하여 주십시오.  

n 전 원 계 통( 인버터 전원용 변압기 2 차측 결선) 이 3 상 4 선식( Y 결선) 인 경우 중성선을 인버터 접지

단자에 연결하지 마십시오.  인버터의 접지는 반드시 별도로 전용으로 접지하여 주십시오.  

 

 

 

 

 

 

n 인 버 터 및 인버터가 취부된 판넬의 접지는 전용으로 접지 하여 주십시오.  타 주변기기 및 센서류

의 접지선과 공용으로 사용하지 마십시오.   

n 접 지 선 은 가능한 굵 은 전선을 사 용 하 십 시 오.  전선의 굵 기 는 아래에 나와 있는 치수 이 상 의 전선을 

사용하고 가능한 짧게 배선하십시오.  접지점은 가능한 인버터와 가까운 곳에 연결하십시오.  

 

접지선 치수 [ m m 2 ]  
모터 용량 

2 0 0 V  계열 4 0 0 V  계열 

3 0  ~  3 7 k W  2 2  1 4  

4 5  ~  7 5 k W  3 8  2 2  

9 0  ~  1 3 2 k W  -  3 8  

1 6 0  ~  2 8 0 k W  -  6 0  

R  

인버터 S  

T  G  

전원 

중성선 
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D C  리액터( 옵션)  사용시 결선 방법 

제동 유닛( 옵션)  사용시 결선 방법 

D C  리액터( 옵션) 와 제동 유닛( 옵션) 을 동시에 사용할 경우 결선 방법 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 ☞주의 :  제동 U n i t  제품에 따라 단자대의 명칭 및 순서가 일치하지 않을 수도 있습니다.  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

D C  리액터

NVU W

 P 1  P 2  

G  

N P 1  P 2  

VU W

 제동저항

제동 U N I T  

P / B 1N B 2

G  

G  

N P 1  P 2  

VU W

 제동저항

제동 U N I T  

P / B 1N B 2

D C  리액터

G  

G  
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R S 4 8 5  통신 옵션을 사용할 경우  

 

 

1 .  성능 사양 

 

항  목 사   양 

통신 방식 R S 4 8 5  ( R S 2 3 2 - 4 8 5  컨버터)  

전송 형태 B u s 방식,  M u l t i d r o p  L i n k  S y s t e m  

인버터 형명 S V - i H  S e r i e s  

컨버터 R S 2 3 2 가 장착된 컨버터 

인버터 연결대수 최대 3 1 대 

전송거리 최대 1 , 2 0 0 m  이내 ( 권장 7 0 0 m  이내)  

 

2 .  하드웨어 사양 

 

항  목 사   양 

설치 형태 인버터 제어 보드내의 옵션 커넥터에 장착 

제어 전원 인버터로부터 공급 받음 
전 원 

통신 전원 제어 보드내의 전원을 통해 공급 받음 

 

3 .  통신 사양 

 

항  목 사   양 

통신 속도 1 9 2 0 0 / 9 6 0 0 / 4 8 0 0 / 2 4 0 0 / 1 2 0 0  b p s  선택가능 

제어 절차 비동기 통신 체계 

통신 체계 H a l f  d u p l e x  s y s t e m  

문자 체계 A S C I I  ( 8 b i t )  

S t o p  b i t  길이 1 b i t  

E r r o r  c h e c k ( C R C 1 6 )  2 b y t e  

P a r i t y  c h e c k  N o n e  

 

4 .  통신카드 외관 및 각부 설명 

 

이  름 단자명칭 용    도 

인버터 접속 커넥터 C N 1  
인 버 터 내 부(  iH  Con t r o l  Board 의 CNC7) 와의 

접속을 위한 커넥터 

전원 공급용 접속 커넥터 C N 2  
통신카드 전원공급( D C 2 4 V ) 을 위한 커넥터 
( i H  S M P S  B o a r d 의 C N S 7  또는 C N S 8 과 연결) 

P  4 8 5 신호 – H i g h  

N  4 8 5 신호 – L o w  

G  4 8 5  G r o u d  

S  S h i e l d  

T 1  

통신선 연결 단자 

T 2  

시 리 얼 통신선 
연결 단자 

내부 종단저항 연결 

( T 1 과 T 2 를 단락)  
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5 .  상태표시 L E D  

 

C P U  L E D  C P U  옵션 보드가 정상임을 나타냄 

R X D  L E D  R X  4 8 5 신호 수신상태 

T X D  L E D  T X  4 8 5 신호 송신상태 

잠깐 점멸 잘못된 D a t a 수신( 이상무)  

C P U 와 같은 주기로 점멸 D P R A M 통신 이상 E R R  L E D  E R R  

C P U 와 반대 주기로 점멸 Ne two r k  Connec t i on  T ime  ou t 

 

6 .  설치 

6 . 1   R S 4 8 5  통신카드 설치 

     6 . 1 . 1   인버터 제어 보드내의 옵션 커넥터(CNC7) 에 R S 4 85 통신카드의 접속 커넥터(CN1) 를 연결

하 십 시 오.  이때 지지봉이 잘 연 결 되 었 는 지 확 인 하 십 시 오.  만일 지지봉의 위치가 올바르지 

않다면 옵션카드 접속이 잘못된 것입니다.  

     6 . 1 . 2   통신카드가 바르게 설치 되었는지 다시 한번 확인한 후 인버터 전원을 올리십시오.  

     6 . 1 . 3   전원을 넣으면 L E D 가 차례로 점멸한 후 “C P U  L E D ”가 약 1 초 간격으로 점멸합니다.  

     6 . 1 . 4   통신카드에 있 는 “CPU  LED ”가 점 멸 하 는 지 확 인 하 십 시 오.  “CPU  LED ”가 점멸하지 않 을 경

우 즉시 인버터 전원을 내리고 통신카드가 바르게 설치되었는지 확인하십시오.  

            ( 주의 :  “CPU LED”가 점멸하지 않는 상 태 에 서 장시간 인버터에 전원을 인가할 경우 인버터 

및 통신카드가 소손될 수도 있습니다. )     

CNC7 

G5 BC5 

U4 

CNC3 
CNC4 

R121 

U7 U6 

R60 

U8 B7 

BC4 

B4 

IH Control Board 

C
N

1
 

U
3
 

X
1
 

U
8
 

 

S
 G

 T
2
 T
1
 

P
 

N
 

R
S
4
8
5
 

RS485 Board 

E
R
R
 

R
X
 

T
X
 

C
P
U

 

CN1 과 CNC7 을 접속 

U
4
 

U
1
 

C
N
2
 

☞주의 :  R S 4 8 5  C a r d  장착시 C N 2  단자는 DC 24V 전원공급

         용 단자로서 iH SMP S  B o a r d 의 C N S 7  또는 CN S 8  

         단자와 배선이 되어야 합니다.   
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    6 . 1 . 5   “I / 0  4 8  O p t i o n 1 ”의 설정값이 “R S 4 8 5 ”로 설정되어 있는지 확인하십시오.    

6 . 1 . 6   위 6 . 1 . 5 까지 설정이 확인되면 다음은 통신 관련 파라미터를 아래와 같이 설정하십시오.  

  

기능코드 표시 문자 설정값 

< F U N   0 1 >  F r e q .  s e t  “R e m o t e ”로 설정 

< F U N   0 2 >  R u n / s t o p  s e t  “R e m o t e ”로 설정 

< I / O   5 0 >  I n v .  n u m b e r  “1 ~ 3 1 ” ( 번호가 중복되지 않게 설정하십시오)  

< I / O   5 1 >  B a u d - r a t e  “9 6 0 0  B P S ” ( 공장 출하치)  

< I / O   5 2 >  C o m m .  t i m e o u t ( 주 1)  “1 0 . 0 s e c ” 

          주 1) 인버터 와 마 스 터 와 의 통신이 이 루 어 지 지 않을 경우 인버터를 비상정지 시키기 위해서 설

정 합 니 다.  설정시간동안 통신이 한번도 이 루 어 지 지 않을 경우 동작하며,  이는 인버터의 

제 어 가 Remo t e 로 이루어지지 않고 있음을 나 타 냅 니 다.  안전을 위해 이 값 을 설정하여 

사 용 하 시 기 바랍니다. Comm.  T imeou t 의 설정값을 0.0sec 로 설정해 놓으면 네트워크 통

신 두절시 인버터는 정지하지  않고 현재의 상태를 유지하게 됩니다.  

6 . 1 . 7   통신 카드설치 및 파 라 미 터 설정 이 완 료 되 면 컨 버 터 와 의 결 선 을 위해 인 버 터 전 원 을 내리

십시오 

6 . 1 . 8   종단에 사용되는 옵션 카드의 경우 통신 보드내의 커넥터( U 8 ) 의 T 1 과 T 2 양단을 연결하여 

 주십시오.  

 

6 . 2   R S 2 3 2  -  4 8 5  컨버터 설치 

          컨버터 설 치 방법은 제 조 회 사 에 따라 달 라 질 수 있 으 며 자세한 사 항 은 제조 회 사 의 설치 매 뉴 얼  

참조하십시오.  

 

6 . 3   시스템 구성도 

 

 

 

 

 

 

 

 

☞ 기타 더욱 자세한 사항은 R S 4 8 5  통신옵션 매뉴얼을 참조하십시오.  

 

 

 

 

 

Master 

(PC,PLC)

…. 통신카드 

인버터 1 

통신카드 

인버터 2 

통신카드 

인버터 n 232/485 컨버터 
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F n e t  통신 옵션을 사용할 경우  

 

 

Fnet 통신옵션 보드는 L G 산전의 GLOFA PLC 와 S V -iH Ser ies 인버터가 직렬 고 속 통 신 으 로 접속되어 PLC  

시퀀스 프로그램에 의해 인버터의 제어 및 감시가 가능하도록 합니다.  

 

1 .   F n e t  통신옵션 보드를 사용하면?  

1.1  1 M  B P S 의 고속 통신 동작에 의해 인버터의 제어가 가능합니다.  

1 .2 인버터의 제어 및 모니터링이 P L C 의 시퀀스 프로그램에 의해 제어가 가능하므로 시스템의 설치 

및 변경 작업이 간단해집니다.  

1 .3  2 라인의 통신선으로 다수의 인버터가 접속 동작하므로 배선이 간단하여 설치 시간을 절감할수 있    

고 유지 보수가 쉬워집니다.  

1 .4  P L C 의 각종 주변장치를 이용할수 있고 P C 등 각종 시스템과 연계 동작이 가능하여 공장자동화가 

용이합니다.  

 

2 .  통신 사양 

 

항  목 사   양 

통신 속도 1 M  b p s  

통신 방식 M a n c h e s t e r  B i p h a s e - L ,  F r a m e  동기 방식 

전송 선로 
T w i s t e d  P a i r  S h i e l d e d  C a b l e ,  전용 선로 사용 

C a b l e 명 :  L I R E V - A M E S B  1  ø  ( P C  7 1 7  6 7 0 5 )  

제조회사 :  L G  C a b l e  

접속 노드수 1 라인당 최대 6 4 대 

접속 거리 최대 7 5 0 m 이내 

F r a m e  F o r m a t  F i e l d  B u s ( I E C  T C 6 5  /  S C 6 5 C  /  W G 6  6 5 C  9 0 . 8 )  기준 

 

3 .  통신카드 외관 및 통신선 연결단자 

 

항  목 단 자 명 

S  S h i e l d  

P  통신신호 단자 

N  통신신호 단자 

 

- 두 개의 S , P , N 신호는 각각 병렬로 연결되어 있습니다.  

- 종단에 설치된 경우에는 마지막 통신신호 단자( P 와 N ) 에 1 1 0 Ω,  1 / 2 W 의 종단저항을 연결하여  

사용하여 주십시오.  

- Frame Ground 는 인버터 본체와 연결되어 있습니다.  인버터 본체를 대지에 접지한 경 우 Shie ld

선을 F r a m e  G r o u n d 에 연결하여 사용할수 있습니다.  
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4 .  상태표시 L E D  

 

L E D 상태 L E D  동작 설명 

R X D  R X  수신시 점등 

T X D  T X  송신시 점등 

E R R  E R R  송수신 프레임 에러 발생시 점등 

정상 동작 1 초 주기로 점멸 

F n e t  통신 이상시 5 0 0 m s  주기로 점멸 O P  O P  

D P R A M  이상시 2 초 주기로 점멸 

 

5 .  시스템 구성도 

 

 

 

 

 

 

 

 

☞ 기타 더욱 자세한 사항은 F n e t  통신옵션 매뉴얼을 참조하십시오.  

CNC7 

G5 BC5 

U4 

CNC3 
CNC4 

R121 

U7 U6 

R60 

U8 B7 

BC4 

B4 

IH Control Board 

C
N

1
 

U
1
 

O
S
C

1
 

P
1
 

T
1
 

S
 P

 N
 S

 
N

 
P
 

F
n
e
t 

Fnet Board 

R
X
 

T
X
 

E
R
R
 

O
P
 

CN1 과 CNC7 을 접속 

P
2
 

Frame Ground 단자 

통신선 연결 단자 

  FUEA(PLC) 

인버터 1 

통신카드 

S P N S P N 

인버터 2 

통신카드 

S P N S P N 

종단저항 

110Ω, 1/2W 
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주회로 단자대 및 설명 

 

 

 

n S V 0 4 5 ,  0 5 5 i H - 2 U 인 경우 

 

 

 

 

 

n S V 0 3 0 ,  0 3 7 i H - 2 U ,  S V 0 3 0 ,  0 3 7 ,  0 4 5 ,  0 5 5 ,  0 7 5 i H - 4 U 의 경우 

 

 

 

 

 

n S V 0 9 0 ,  1 1 0 ,  1 3 2 ,  1 6 0 ,  2 2 0 i H - 4 U 의 경우 

 

 

 

 

 

 

 

주회로 단자대 설명 

 

단자 기호 단자 명칭 내용 설명 

R ,  S ,  T  주전원 입력 3 상 교류 입력 전원을 접속 

U ,  V ,  W  인버터 출력 3 상 출력으로 전동기에 접속 

P 1 ,  P 2  
D C 리액터 및 제동
유닛 접속 

역률개선용 D C  리액터 사용시 접속 및 제동유닛 접속 

N  제동유닛 접속 제동유닛 사용시 접속 

         
접지 인버터 프레임 접지용 단자  

 

 

 

R S T G U V W P1   P2 N 

R S T G U V W P1 P2 N 

R S T G U V W P1  P2 N 

( G )
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제어 단자대 및 설명 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

제어 단자대 설명 

 

단자 기호 단자 명칭 내용 설명 

V 1 ,  V 2 
주파수 설정용 

전압 입력 

DC 0 ~ 10V 를 입력하며, 10V 에서 최대 출력 주파수로 되며,  입

력 신호에 대해 출력 주파수는 비례 합니다.  

V R  
주파수 설정용 

전압 전원 
D C + 1 2 V ,  허용 부하전류 1 0 m A  

I  
주파수 설정용 

전류 입력 

D C  4  ~  2 0 m A 를 입력하며,  20mA 에서 최대 출력 주파수로 되

며,  입력 신호에 대해 출력 주파수는 비례 합니다.  

F M  
주파수 출력 단자 
( 전압 펄스 신호)  

출력 주파수계 접속용 단자.  
0  ~  1 0 V ,  1 m A  ( R P M  메타 접속도 가능)  

L M  
전압/ 전류 출력 
단자  

출력 전압/ 전류계 접속용 단자.  
0  ~  1 0 V ,  1 m A  

I O  
주파수 출력 단자 
( 전류 신호)  

출력 주파수계 접속용 단자.  ( 전류 신호)  
4  ~  2 0 m A  ( R P M  메타 접속도 가능)  

F X  정방향 운전 지령 F X - C M 이 O N 되면 정방향 운전,  O F F 시 정지 

R X  역방향 운전 지령 R X - C M 이 O N 되면 역방향 운전,  O F F 시 정지 

B X  
출력 차단  

( 비상정지)  

BX -CM 이 O N 되면 인버터 출력이 차단됨.  주로 모터를 기계 브

레이크로 정지 시킬 때 인버터 출력을 차단하기 위해서 사용 

R S T  트립 해제 
보호 회로 기능 동작시 트립상태를 해제( 리셋) 하기 위해 사용.  
R S T - C M 을 O N  시켰다가 O F F 로 하면 됨.  

P 1 , P 2 , P 3 ,  
P 4 , P 5 , P 6  

다기능 입력 단자 
다단속 운전을 위한 기능을 설정합니다.  
출하시 P 1 ~ P 3  :  다단속도 지령,  P 4 ~ P 6  :  다단 가감속 지령 

C M  C o m m o n 단자 V 1 , V 2 , I , F M , L M , I O , F X , R X , B X , P 1  ~  P 6 , R S T  단자의 Common 

OC1,OC2,OC3 다기능 출력 단자 
오 픈 콜렉터 출력으로 DC24V ,  50mA ,  출하시 O C 1  :  주파수 일

치 신호,  O C 2  :  주파수 도달 신호,  O C 3  :  과부하 경보 신호 

E G  C o m m o n 단자 다기능 출력 단자 ( O C 1 ,  O C 2,  O C 3 ) 의 C o m m o n  

1 A ,  1 B  다기능 접점 출력 다기능 접점 출력 단자 ( A U X 1 )  

2 A ,  2 B  다기능 접점 출력 다기능 접점 출력 단자 ( A U X 2 )  

A ,  B ,  C  트립 릴레이 출력 
인 버 터 보호 기 능 이 동작하여 출 력 이 차 단 되 었 을 때 릴레이가 
동작함.  릴레이 용량 :  A C 2 5 0 V ,  D C 3 0 V ,  1 A  

 

 

1 A  1 B  2 A  2 B  O C 1  O C 2 E G  R S T  F X  R X  B X  C M  V R  V 1  I O  V 2  

A  C  B  O C 3  C M  P 1  P 2  P 3  P 4  P 5  P 6  C M  I  F M  C M  L M  
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기본 배선도 

 

 

220/440 V 

50/60 Hz  

U 

V 

W 

G G 

R 

S 

T 

P1 N 

DB UNIT(OPTION) 

φ 3 

MCCB 

FX 

RX 

BX 

RST 

P1 

P3 

P4 

P5 

P6 

CM 

VR 

V1 

I 

CM 

FM 

LM 

+ 

+ 

FM 

CM 

LM 

A 

B 

C 

1A 

1B 

출 력  주 파 수  메 타  
아 나 로 그  출 력  
(0 ~ 10V) 

 *2 

OC1 

OC2 

OC3 

EG 

P2 

      외 부 속 도 지 령      
*3 

(FM, LM 공 통 단 자 ) 

2A 

2B 

IO 

CM 

아 나 로 그  출 력  
(4 ~ 20mA) 

(다 기 능  접 점 입 력 )  
출 하 시  "다 단 속  및  
다 단 가 감 속 " 

속 도  설 정 용  전 원

+ 12V, 10mA 

전 압 입 력  속 도 지 령  
0 ~ 10V 

전 류 입 력  속 도 지 령  
4 ~20mA  

VR, V1, I공 통 단 자  

출 력  전 압 /전 류  메 타  
아 나 로 그  출 력  
(0 ~ 10V) 

이 상  접 점  출 력  
AC250V, 1A 이 하  
DC30V, 1A 이 하  

다 기 능  접 점  출 력 1 
AC250V, 1A 이 하  (AUX1) 
DC30V, 1A 이 하  
(출 하 시  "상 용  절 체 ") 

다 기 능  접 점  출 력 2 
AC250V, 1A 이 하  (AUX2) 
DC30V, 1A 이 하  
(출 하 시  "상 용  절 체 ") 

다 기 능  출 력 1 
출 하 시  "속 도  일 치 신 호

" 

다 기 능  출 력 2 
출 하 시  "속 도  도 달 신 호

" 

다 기 능  출 력 3 
출 하 시  "과 부 하  경 보 신 호 " 

다 기 능  출 력  공 통 단 자  

다 기 능  오 픈  
콜 렉 터  출 력  
24V, 50mA 

Note)    1.     : 주 회 로                       :  제 어 회 로  
2. 아 나 로 그  출 력  전 압 은  12V 까 지  조 정  가 능 합 니 다 . 
3.   외 부 속 도  지 령 은  전 압 , 전 류 , 전 압  + 전 류  지 령 이  가 능 합 니 다 . (기 능 코 드  참 조 ) 

MOTOR 

IM 

4 ~ 20 mA 

      실 드 선  

역 회 전  운 전 /정 지  

정 회 전  운 전 /정 지  

비 상  정 지  

폴 트  리 셋  

다 단  속 도  1  

다 단  속 도  2  

다 단  속 도  3  

다 단  가 감 속 1  

다 단  가 감 속 2  

다 단  가 감 속 3  

(정 회 전  운 전 지 령 ) 

(역 회 전  운 전 지 령 ) 

(비 상  정 지 지 령 ) 

(리 셋 ) 

(시 퀀 스  입 력   
 공 통 단 자 ) 

P2 

DC REACTOR(OPTION) 

10 kΩ  
1/2 W    
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주변 기기 사양 (  M C C B ,   E L B ,  M a g n e t i c  C o n t a c t o r  )  

 

 

 

 

전 압 
모터 출력 

[ k W ]  
인버터 

배선용 차단기 또는 

누전차단기 ( L G 산전)  

전자 접촉기 

( L G 산전)  

3 0  S V 0 3 0 i H - 2 U  
A B S 2 0 3 a / 2 0 0 A  

E B S 2 0 3 a / 2 0 0 A  
G M C - 1 5 0  

3 7  S V 0 3 7 i H - 2 U  
A B S 2 0 3 a / 2 2 5 A  
E B S 2 0 3 a / 2 2 5 A  

G M C - 1 8 0  

4 5  S V 0 4 5 i H - 2 U  
A B S 4 0 3 a / 3 0 0 A  
E B S 4 0 3 a / 3 0 0 A  

G M C - 2 2 0  

2 0 0 V 급 

5 5  S V 0 5 5 H - 2 U  
A B S 4 0 3 a / 4 0 0 A  
E B S 4 0 3 a / 4 0 0 A  

G M C - 3 0 0  

3 0  S V 0 3 0 i H - 4 U  
A B S 1 0 3 a / 1 0 0 A  

E B S 1 0 3 a / 1 0 0 A  
G M C - 8 5  

3 7  S V 0 3 7 i H - 4 U  
A B S 2 0 3 a / 1 2 5 A  

E B S 2 0 3 a / 1 2 5 A  
G M C - 1 0 0  

4 5  S V 0 4 5 i H - 4 U  
A B S 2 0 3 a / 1 5 0 A  

E B S 2 0 3 a / 1 5 0 A  
G M C - 1 2 5   

5 5  S V 0 5 5 i H - 4 U  
A B S 2 0 3 a / 1 7 5 A  

E B S 2 0 3 a / 1 7 5 A  
G M C - 1 5 0  

7 5  S V 0 7 5 i H - 4 U  
A B S 2 0 3 a / 2 2 5 A  
E B S 2 0 3 a / 2 2 5 A  

G M C - 1 8 0  

9 0  S V 0 9 0 i H - 4 U  
A B S 4 0 3 a / 3 0 0 A  
E B S 4 0 3 a / 3 0 0 A  

G M C - 2 2 0  

1 1 0  S V 1 1 0 i H - 4 U  
A B S 4 0 3 a / 3 5 0 A  
E B S 4 0 3 a / 3 5 0 A  

G M C - 3 0 0  

1 3 2  S V 1 3 2 i H - 4 U  
A B S 4 0 3 a / 4 0 0 A  

E B S 4 0 3 a / 4 0 0 A  
G M C - 4 0 0  

1 6 0  S V 1 6 0 i H - 4 U  
A B S 4 0 3 a / 4 0 0 A  

E B S 4 0 3 a / 4 0 0 A  
G M C - 4 0 0  

4 0 0 V 급 

2 2 0  S V 2 2 0 i H - 4 U  
A B S 6 0 3 a / 6 0 0 A  

E B S 6 0 3 a / 6 0 0 A  
G M C - 6 0 0  
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로더 사용법 

 

 

1 .  제어 파라미터 그룹 

S V -iH 는 사용자의 편의를 위 해 L C D  ( 액정표시)  로더로 되어 있습니다.  편리한 파 라 미 터 설정을 위

해 서 많 은 파 라 미 터 를 응 용 분야에 따 라 3 개의 기능 그 룹 으 로 분 리 하 고 있습니다.  이 그룹들의 명

칭 및 주요 내용,  각 로더에서의 표시는 다음과 같습니다.  

 

 

그 룹 명 
로더 

( L C D  좌측 상단)  
주 요 내 용 

기본 그룹 D R V ▶ 
    목표주파수,  가감속 시간 등 

    기본 파라미터 

기능 그룹 F U N ▶ 
    최고 주파수,  기동 토크 등 

    성능 관련 파라미터  

시퀀스 그룹 I / O ▶ 
    다기능 단자 설정,  옵션 등 

    시퀀스 구성에 필요한 파라미터 

 

자세한 각 그룹별 세부 내용은 기능 설명을 참조하십시오.  
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2 .  로더의 외관 및 기능  

 

로 더 의 표 시 부 에 는 영문 및 숫자가 3 2 자까지 표시될 수 있으며,  각종 설정값의 내용을 직접 확인할 

수 있습니다.  

로더의 외관 및 각 부분의 기능은 다음과 같습니다.  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

LCD Control Panel 

MODE PROG 

 REV  FWD 

STOP 

RESET 

   

ENTER 

각종 데이터 및 상태 

표시 

기능 그룹간 이동 

기능 그룹의 첫 코드에

서 다음 그룹의 첫 코 

드로 이동 

기능 코드 이동 

다음 코드로 이동 

데이터 증가 

설정 모드에서 데이터 

증가 

역방향 운전 지령 키 

로더 운전시만 유효 

역방향 운전시 L E D   

점등 

역방향 가감속중 점멸 
기능 코드 이동 

이전 코드로 이동 

데이터 감소 

설정 모드에서 데이터 

감소 

R E S E T  

고장시 리셋 

데이터 설정 완료 

데이터 설정 시작 

자리 이동 

데이터 설정시만 유효 

정방향 운전 지령 키 

로더 운전시만 유효 

정방향 운전시 L E D   

점등 

정방향 가감속중 점멸 

정지 지령  

로더 운전시 유효 

정지중 L E D  점등 

이상시 L E D  점멸 
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3 .  로더에서의 각 그룹 및 코드간의 이동 

 

      D R I V E  G R O U P                F U N C T I O N  G R O U P                I / 0  G R O U P  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

이동 방법 1  :  위의 그림에서처럼 [ M O D E ] ,  [ ▲] ,  [ ▼]  K e y 를 사용하여 이동합니다.  

이 동 방법 2  :  FUN, I /O 그룹에서 기능 항목 중 Jump Code ( 코드번호 0 0 ) 가 있어 원하는 코드로의 이동이 

가 능 하 며, 코드 0 0 에서 [PROG]  Key 를 누르고 [ ▲],[ ▼]Key 를 사용하여 직접 가고 싶은 코

드 번호를 입력한 후 [ENTER]  Key 를 누르면 그 코드로 바로 이 동 합 니 다.  [ ▼] Key 를 여 러 

번 사용하는 것보다 편리 합니다.  

 

 DRV ▶ Manual K/K 

 00   FWD 60.00 Hz 
 FUN ▶ Jump Code 

 00             41 
 I/O ▶  Jump Code 

 00              1  
MODE 

 
MODE 

 DRV ▶ Acc. time 

 01        30.0 sec 

 
MODE 

 
MODE 

 DRV ▶  Current 

 03        121.0 A 

 
MODE 

 DRV ▶  Speed 

 04      1800 rpm  

 
MODE 

 DRV ▶   Power 

 05         57.5kW 

 
MODE 

 FUN ▶  Freq. set 

 01          Key 

 
MODE 

 FUN ▶Run/stop set 

 02          Key 

 
MODE 

 FUN ▶ Run prohibit

 03          None 

 
MODE 

 I/O ▶   P1 input 

 01        SPD_L 

 
MODE 

 
MODE 

 
MODE 

 FUN ▶ Para. lock 

 98             0 

 
MODE 

 I/O ▶ DN: In  Inst 

 65     Instance 70 

 
MODE 

 
MODE 

 DRV ▶ Dec. time 

 02        60.0 sec 
 I/O ▶   P2 input 

 02        SPD_M 

 I/O ▶   P3 input 

 03        SPD_H 

 DRV ▶   Fault 

 06       No fault 

 
MODE 
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4 .  로더를 이용한 데이터의 변경  

 

우선 변경하고자 하는 그룹의 해당 코드로 먼저 이동합니다.  

[ P R O G ]  K e y 를 누르면 커서( ■) 가 점멸합니다.  여기서 [ ▲] ,  [ ▼]  K e y 를 이용하여 원하는 데이터 값으

로 맞춘 뒤 [ E N T E R ]  K e y 를 누르면 인버터는 변경된 데이터를 기억하게 됩니다.  

 

주)  데이터가 변경되지 않는 경우 

 a .  운전 중 변경 불가인 데이터( 기능 리스트 참조)  

 b .  변경 불가( 파라미터 록)  기능이 선택된 경우 

 

예 1 )  가속 시간을 1 0 초에서 1 5 초로 수정하는 경우 

 

     

 

 

                                        원하는 코드로 이동 

  

 

                                           설정 모드 :  커서가 나타남. ( ■)  

   

                                        

                                         원하는 자리로 커서를 이동 

 

 

                                   데이터를 증가시킴.  

 

 

 

 

                                       원하는 값이 될 때까지 데이터를 변경 

 

 

                                    변경시킨 값을 저장 :  커서가 사라짐.  

 

 

 

PROG 

 DRV ▶  Manual K/K 

 00   FWD  60.00 Hz 

ENTER 

 DRV ▶   Acc. time 

 01        10.0 sec  

 DRV ▶   Acc. time 

 01        10.0 sec  

 DRV ▶   Acc. time 

 01        10.0 sec  

 DRV ▶   Acc. time 

 01        11.0 sec  

 DRV ▶   Acc. time 

 01        15.0 sec  

 

 

 

 

 DRV ▶   Acc. time 

 01        15.0 sec  
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변경 확인 

 

예 2 )  운전 지령을 로더에서 단자대로 변경하는 경우 

 

  기능 그룹 =  F U N  

  기능 코드 =  0 2  

  데 이 터  =  K e y     T e r m i n a l - 1 로 변경 

 

 

            초기 표시 

                                   

                                         

                                           F U N  그룹의 처음으로 이동 

                                 

                                    

                                         [ ▲]  K e y 를 여러 번 눌러서 코드 0 2 로 이동 

                                 

 

                                         설정 모드 :  커서( ■) 가 점멸 

 

                                 

                                         데이터를 변경 

 

                                 

                                         변경시킨 값을 저장 :  커서( ■) 가 없어짐.  

  

                                

                                         F U N  그룹의 처음으로 이동 

 

                  

                                         [ M O D E ]  K e y 를 여러 번 눌러서 초기 표시로 이동 

 

                                              

 

 

이상의 방법으로 설정할 수 있습니다.  여기서 [ ◀]  K e y 는 데이터 변경시 자릿수를 옮기는 것으로서,  [ ▲]  

K e y 나 [ ▼]  K e y 를 여러 번 사용하는 것보다 편리합니다.  

 

 DRV ▶  Manual K/K 

 00   FWD  60.00 Hz 

MODE 
 FUN ▶  Jump code  

 00              41  

 FUN ▶ Run/stop set 

 02           Key 

 FUN ▶  Jump code 

 00              41  

 FUN ▶ Run/stop set 

 02           Key 

 FUN ▶ Run/stop set 

 02    Terminal - 1 

 FUN ▶ Run/stop set 

 02    Terminal - 1 

 DRV ▶ Manual  T/K 

 00   FWD  60.00 Hz 

 

 

MODE 

MODE 

ENTER 

PROG 
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운전 방법 

 

 

S V - i H 에는 다음과 같은 여러 운전 모드가 준비되어 있습니다.  

응용 분야에 따라 적당한 것을 선택하여 사용하시기 바랍니다.  

 

운 전 모 드 동      작 기 능 설 정 

로더에 의한 운전 
로더만을 사용하여 주파수  
설정 및 운전/ 정지 

F U N 코드 0 1  :  K e y  
F U N 코드 0 2  :  K e y  

제어 단자대에 
의한 운전 

제어 단자대만을 사용하여 주파 
수 설정 및 운전/ 정지  

F U N 코드 0 1  :  T e r m i n a l  
F U N 코드 0 2  :  T e r m i n a l-1

주파수 설정은 제어 단자대로,   
운전/ 정지는 로더로 실행 

F U N 코드 0 1  :  T e r m i n a l  
F U N 코드 0 2  :  K e y  

단자대와 로더를 
함께 사용하는 운전 

주파수 설정은 로더로,    

운전/ 정지는 제어 단자대로 실행 

F U N 코드 0 1  :  K e y  

F U N 코드 0 2  :  T e r m i n a l-1

통신 옵션에 의한  

운전 

통신 옵션만을 사용하여 주파수  

설정 및 운전/ 정지 

F U N 코드 0 1  :  R e m o t e  

F U N 코드 0 2  :  R e m o t e  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



 
35 

 

1 .  시운전 

  

다음은 인버터와 전동기를 결합하여 로더로 간단히 운전하는 예를 설명합니다.  

인버터 주회로 단자대에 3 상전원,  전동기를 좌측의 그림과 같이 결선합니다.  

D C  리액터를 사용하는 경우에는 P 1 과 P 2 사이에 연결하여 사용합니다.  

 

 

 

 

 

 

 

 

주 파 수 설정 및 운전 지령을 K e y  모드로 설 정 합 니 다.  (FUN 그룹 0 1  및 0 2 가 Key 로 설정되어 있는지 

확인합니다.  

 

 

 

시 운 전 주파수를 5Hz 로 설정하기 위해서는 [PROG] Key 를 치고 Up,  Down Key 로 5.00Hz 로 설정합니

다.  [ E N T E R ]  K e y 를 누르면 설정값이 저장됩니다.  

 

 

 

[ F W D ]  K e y 를 누르면 전동기는 정회전을 합니다.   

[STOP] Key 를 누르면 전동기는 정 지 합 니 다.  전동기의 회 전 방 향 이 다를 때에는 인버터 출력의 U 상,  V

상을 바꾸면 됩니다.  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

DRV ▶  Manual  K/K 

  00  FWD    60.00 Hz 

  DRV ▶  Manual  K/K 

  00   FWD     5.00 Hz 

3 상 교류 
입력 

Motor

R S T G U V W P1 P2 N 

단락편 
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2 .  로더를 이용한 운전 

 

인 버 터 에 전원을 넣고 로 더 상단에 “Manua l  K/K ”로 표시되어 있는지 확 인 합 니 다.  만약 “Manua l  K /K ”로 

표시되어 있지 않을 경우 F U N  그룹에서 F U N  0 1 과 F U N  0 2 를 “K e y ”로 설정합니다.  

 

 

 

 

 

 

 

 

운전 주파수를 3 0 . 0 0 H z 로 설정할 경우 D R V  그룹에서 운전 주파수를 3 0 . 0 0 H z 로 설정합니다.  

가 감 속 시간은 정지 상태에서 최고 주파수 F req .max  ( F U N  04) 까지의 가감속 시간을 의 미 합 니 다.  최고 

주 파 수 를 60 .00Hz 로 하고,  설정한 운전 주파수인 30 .00Hz 까지의 가 감 속 시간을 2 0 초로 하 고 싶으면 

DRV  모드에서 01 Acc t ime,  02 Dec T ime 을 각각 4 0 초로 설 정 합 니 다.  그러면 정지중에 3 0 . 00Hz 까지의  

가감속 시간이 2 0 초로 됩니다.  

정방향으로 전동기를 운전할 경우 F W D  K e y 를 누르면 전동기는 정회전합니다 역방향은 R E V  K e y 로 운

전합니다.  S T O P  k e y 를 누르면 전동기는 정지합니다.  

전 동 기 가 반대 방향으로 회전할 경우에는 인버터의 3 상 출 력 중 두 상,  예를 들면 U 와 V 상을 바꾸면 원

하는 방향으로 전동기가 회전합니다.   

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

  DRV ▶  Manual  K/K 

  00   FWD   60.00 Hz 

  FUN ▶  Freq.  Set 

  01             Key 

  FUN ▶ Run/ Stop Set 

  02             Key 

  DRV ▶  Manual  K/K 

  00   FWD   30.00 Hz 

  DRV ▶  Acc.  Time 

  01        40.0   Sec 

  DRV ▶  Dec.  Time 

  02        40.0   Sec 
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3 .  단자대를 이용한 운전 

   

로 더 디 스 플 레 이 상단에 “M anua l  T/T ”로 표시되어 있는지 확 인 합 니 다.  다른 표시가 되어 있으면 F U N  

0 1 은 “T e r m i n a l ”,  F U N  0 2 는 “T e r m i n a l - 1 ”로 설정합니다.  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

운 전 주파수 지령의 경우,  제어 단자의 V1,  VR ,  CM 에 가 변 저 항 을 연결하면 가 변 저 항 으 로 주파수를 설

정 할 수 있습니다.  물론 외부 아나로그 전압을 V1 ,  CM 에 인가하거나 전류 입력을 I ,  C M 에 연결하여 

주 파 수 지령을 변경할 수도 있습니다.  제어 단자의 F X 나 R X 를 C M 에 붙이면 정방 향 이 나 역 방 향 으 로  

회전하며,  F X 나 R X 를 C M 단자에서 떼면 전동기는 정지합니다.  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

  

 

 

 

 

 

 

10 ㏀,1/2W 

4 ~ 20mA 

EG RST FX RX 

P2 P3 P4 P5 

BX CM VR V1 

P6 CM I FM 

V2 IO 

LM CM 

  DRV ▶  Manual  T/T 

  00   FWD    60.00 Hz 

  FUN ▶  Freq.  Set 

  01          Terminal 

  FUN ▶ Run/ Stop Set 

  02         Terminal -1 
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4 .  단자대와 로더를 이용한 운전 

 

4 .1 주파수 설정은 단자대로,  운전 지령은 로더로 하는 경우 

  

로 더 디 스 플 레 이 상단에 ‘Manua l  K/T ’로 표시되어 있는지 확 인 합 니 다.  다른 표시가 되어 있으면,  

F U N  0 1 은 ‘T e r m i n a l ’로,  F U N  0 2 는 ‘K e y ’로 설정합니다.  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

운 전 주파수 지령의 경우,  제어 단자의 V1,  VR,  CM 에 가 변 저 항 을 연결하면 가 변 저 항 으 로 주파수

를 설정할 수 있습니다.  물론 외부 아나로그 전압을 V1 ,  CM 에 인가하거나 전류 입력 I ,  C M 에 연

결하여 주파수 지령을 변경할 수도 있습니다.  운전 지령은 F W D ,  R E V ,  S T O P  K e y 로 설정합니다.  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

10 ㏀,1/2W 

4 ~ 20mA 

EG RST FX RX 

P2 P3 P4 P5 

BX CM VR V1 

P6 CM I FM 

V2 IO 

LM CM 

  DRV ▶  Manual  K/T 

  00   FWD    60.00 Hz 

  FUN ▶  Freq.  Set 

  01          Terminal 

  FUN ▶ Run/ Stop Set 

  02              Key 
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4 . 2  주파수 설정은 로더로,  운전 지령은 단자대로 하는 경우 

 

로 더 디 스 플 레 이 상단에 ‘Manua l  T /K’로 표시되어 있는지 확 인 합 니 다.  다른 표시가 되어 있으면,  

F U N  0 1 은 ‘K e y ’로,  F U N  0 2 는 ‘T e r m i n a l - 1 ’로 설정합니다.   

 

 

 

 

 

 

 

 

 

운전 주파수는 로더의 D R V  그룹내 운전 주파수에서 설정합니다.  

        운전 지령의 경우,  제어 단 자 의 F X 나 R X 를 C M 에 붙이면 정 방 향 이 나 역 방 향 으 로 회전하며, FX

나 R X 를 C M 단자에서 떼면 전동기가 정지합니다.  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

EG RST FX RX 

P2 P3 P4 P5 

BX CM VR V1 

P6 CM I FM 

V2 IO 

LM CM 

  DRV ▶  Manual  T/K 

  00   FWD    60.00 Hz 

  FUN ▶  Freq.  Set 

  01              Key 

  FUN ▶ Run/ Stop Set 

  02         Terminal -1 
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 5 .  다단속 운전 

     

I /O 그룹의 P 1  ∼ P 6 의 입력 단자는 다단속 주파수 지령과 가감속 시간을 지 정 하 는 단자로 정의합니

다.  P1  ∼ P 3 을 다단속 주파수 지 령 단자로 정 의 하 고,  P4  ∼ P 6 은 다 단 가 감 속 시간으로 정의한 후  

각 단자를 C M 에 붙이면 다단속 운전 지령 주파수 및 다 단 가 감 속 시간이 선 택 됩 니 다(I /O  01~ 06 참조) .  

다 단 속 입력 지령이 없는 경우의 주파수 설정은 F U N  0 1 의 설정에 따라 Key 나 Te rm ina l 주파수 지령

으로 실행합니다.  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

운 전 지령은 F U N  0 2 의 설정에 따라 K e y 나 Termina l 운전 지령에 의해 운 전 합 니 다.  설정이 K e y 인 경

우 에 는 로더로 운전할 수 있으며,  설정이 Termina l 인 경우에는 제 어 단자의 F X 나 R X 를 C M 에 붙이

면 정방향,  역방향으로 회전하며,  F X 나 R X 를 C M 단자에서 떼면 전동기가 정지합니다.  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

EG RST FX RX 

P2 P3 P4 P5 

BX CM VR V1 

P6 CM I FM 

V2 IO 

LM CM P1 

다단속 
주파수 설정 

다단 가감속 
시간 설정 

  DRV ▶  Manual  T/T 

  00   FWD    60.00 Hz 

  FUN ▶  Freq.  Set 

  01           Terminal 

  FUN ▶ Run/ Stop Set 

  01         Terminal -1 

1 0 ㏀, 1 / 2 W

4  ~  2 0 m A 

EG RST FX RX 

P2 P3 P4 P5 

BX CM VR V1 

P6 CM I FM 

V2 IO 

LM CM 
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제어 파라미터 요약 

제 3 부 기능 설명 

 

1 .  D r i v e  그룹 

 

C o d e  
명     칭  

(  L C D  표시 )  

L C D  

데이터  

설  정 

단  위 

공  장 

출하값 

운전중 

변  경 

0 0  

출력 주파수 (  운전중 )  
지령 주파수 (  정지중 )  

디지털 설정 주파수 
0.0 ~  F r e q . m a x  H z

*
 0 . 0 1  0 . 0 0 H z  O  

0 1  가속 시간  (  A c c .  time  )  0 . 0  ~  6 0 0 0 . 0  s e c  0 . 1  3 0 . 0  s e c  O  

0 2  감속 시간  (  D e c .  time  )  0 . 0  ~  6 0 0 0 . 0  s e c  0 . 1  6 0 . 0  s e c  O  

0 3  전류 (  C u r r e n t  )  -  -  -  X  

0 4  속도 (  S p e e d  )  -  -  -  X  

0 5  출력 전력 (  P o w e r  )  -  -  -  X  

0 6  폴트 (  F a u l t  )  -  -  -  X  

 

*  ☞ 주의 :  「고」마크 승인 제품인 경우 최대 운전 주파수 ( F r e q . m a x ) 는 

 5 0 H z  승인 제품의 경우 :  F r e q . m a x  :  5 0 H z ,  

 5 5 H z  승인 제품의 경우 :  F r e q . m a x  :  5 5 H z  로 제한 되어 있습니다.  
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2 .  F u n c t i o n  그룹 

 

C o d e  
명     칭  

(  L C D  표시 )  

L C D  

데이터 

공  장 

출하값 

운전중 

변  경 

0 0  점프 코드 (  J u m p  C o d e  )  1  ~  9 8  4 1  O  

0 1  주파수 설정 방법 (  F r e q .  s e t  )   K e y  /  T e r m i n a l  /  R e m o t e  K e y  X  

0 2  운전 지령 방법 (  R u n  /  S t o p  s e t  )  
K e y  /  T e r m i n a l-1 /  Termina l-2 

/  R e m o t e  
K e y  X  

운전 금지 방향 ( R u n  p r o h i b i t )  
N o n e  /  F W D  d i s a b l e   

/  R E V  d i s a b l e  
N o n e  X  

0 3  

「고」마크 승인 제품인 경우 
R E V  d i s a b l e  

( 역방향 운전 불가)  
R E V  

d i s a b l e  
X  

최대 주파수 (  F r e q .  m a x  )  4 0 . 0 0  ~  4 0 0 . 0 0  H z  6 0 .00  Hz  X  

0 4  「고」마크 5 0 H z  승인 제품인 경우 

「고」마크 5 5 H z  승인 제품인 경우 

4 0 . 0 0  ~  5 0 . 0 0  H z  

4 0 . 0 0  ~  5 5 . 0 0  H z  

50 . 00  Hz  

55 . 00  Hz  
X  

기저 주파수 (  F r e q .  b a s e  )  4 0 . 0 0  ~  F r e q .  m a x  6 0 .00  Hz  X  
0 5  

「고」마크 승인 제품인 경우 4 0 . 0 0  ~  6 0 . 0 0  H z  60 . 00  Hz  X  

0 6  시동 주파수 (  F r e q .  s t a r t  )  0 . 5 0  ~  5 . 0 0  H z  0 . 5 0  H z  X  

0 7  시동 주파수 운전 시간 (  H o l d  t i m e  )  0 . 0  ~  1 0 . 0  s e c  0 . 0  s e c  O  

전압 /  주파수 형태 ( V / F  p a t t e r n  )  L i n e a r  /  2 . 0  /  U s e r  /  A u t o  L i n e a r  X  
0 8  

「고」마크 승인 제품인 경우 L i n e a r  /  2 . 0  /  U s e r  /  A u t o  2 . 0  X  

0 9  정방향 토크 부스트 (  F w d  b o o s t  )  0  ~  2 0 %  2  %  X  

1 0  역방향 토크 부스트 (  R e v  b o o s t  )  0  ~  2 0 %  2  %  X  

1 1  가속 곡선 (  A c c .  p a t t e r n  )  L i n e a r  /  S -C u r v e  /  U -C u r v e  L i n e a r  X  

1 2  감속 곡선 (  D e c .  p a t t e r n  )  L i n e a r  /  S -C u r v e  /  U -C u r v e  L i n e a r  X  

1 3  출력전압 조정 (  V o l t  c o n t r o l  )  4 0  ~  1 1 0  %  1 0 0  %  X  

1 4  에너지 절약 (  E n e r g y  s a v e  )  7 0  ~  1 0 0  %  1 0 0  %  O  

1 5  정지 모드 (  S t o p  m o d e  )  D e c e l  /  D C B R  /  F r e e  R u n  D e c e l  X  

1 6  임의 V / F  주파수1   (  U s e r  -  1 f  )  0 . 0 0  ~  3 0 . 0 0 H z  1 0 .00  Hz  X  

1 7  임의 V / F  전압1   (  U s e r  -  1 v  )  0  ~  5 0  %  1 5  %  X  

1 8  임의 V / F  주파수2   (  U s e r  -  2 f  )  U s e r  1 f   ~  F r e q . m a x  3 0 .00  Hz  X  

1 9  임의 V / F  전압2   (  U s e r  -  2 v  )  U s e r  1 v  ~  1 0 0  %  5 0  %  X  

2 0  아나로그 속도지령 선택(  V  -  I  m ode  )  V 1  /  I  /  V 1 + I  /  V 2  V 1  X  

2 1  속도지령 필터 게인 (  F i l t e r  g a i n  )  1  ~  1 0 0  %  2 5  %  O  

2 2  속도지령 게인 (  A n a l o g  g a i n  )  5 0 . 0  ~  2 5 0 . 0  %  1 0 0 . 0  %  O  

2 3  속도지령 바이어스 (  A n a l o g  b i a s  )  0 . 0  ~  2 0 0 . 0  %  1 0 0 . 0  %  O  

2 4  아나로그 속도지령 방향 (  A n a l o g  d ir )  D i r e c t  /  I n v e r t  D i r e c t  O  
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2 5  주파수 제한 (  F r e q .  l i m i t  )  N o  /  Y e s  N o  X  

주파수 상한 (  F  -  l i m i t  h i g h  )  0 . 0 0  ~  F r e q .  m a x  60 . 00  Hz  X  

2 6  「고」마크 5 0 H z  승인 제품인 경우 

「고」마크 5 5 H z  승인 제품인 경우 

0 . 0 0  ~  F r e q . m a x  

0 . 0 0  ~  F r e q . m a x  

50 . 00  Hz  

5 5 . 0 0  Hz  
X  

2 7  주파수 하한 (  F  -  l i m i t  l o w  )  0 . 0 0  ~  F - l i m i t  h i g h  0 . 0 0  H z  X  

2 8  주파수 점프 (  F r e q .  J u m p  )  N o  /  Y e s  N o  X  

2 9  점프 주파수 1  (  F r e q - j u m p  1 f  )  0 . 0 0  ~  F r e q .  m a x  10 . 00  Hz  X  

3 0  점프 주파수 2  (  F r e q - j u m p  2 f  )  0 . 0 0  ~  F r e q .  m a x  20 . 00  Hz  X  

3 1  점프 주파수 3  (  F r e q - j u m p  3 f  )  0 . 0 0  ~  F r e q .  m a x  30 . 00  Hz  X  

3 2  점프 주파수 폭 (  F r e q .  b a n d  )  0 . 0 0  ~  3 0 . 0 0  H z  5 . 0 0  H z  X  

3 3  직류제동 주파수 (  D C - b r  f r e q .  )  0 . 0 0  ~  6 0 . 0 0  H z  0 . 5 0  H z  X  

3 4  직류제동 차단시간 (  D C - b r  b l o c k  )  0 . 5  ~  5 . 0  s e c  2 . 0  s e c  X  

3 5  직류제동 시간 (  D C - b r  t i m e  )  0 . 1  ~  2 5 . 0  s e c   0 . 5  s e c  X  

3 6  직류제동 전압 (  D C - b r  v a l u e  )  1  ~  2 0  %  1  %  X  

3 7  슬립 보상 (  S l i p  c o m p e n .  )  N o  /  Y e s  N o  X  

3 8  전동기 정격 슬립 (  R a t e d  s l i p  )  0 . 0 0  ~  5 . 0 0  H z  0 . 0 0  H z  X  

3 9  전동기 정격 전류 (  M - r a t e d  c u r .  )  0 . 1  ~  9 9 9 . 0  A  1 0 3 . 0  A  X  

4 0  전동기 무부하 전류 (  N o - l o a d  c ur .  )  0 . 1  ~  3 0 0 . 0  A  0 . 1  A  X  

4 1  인버터 용량 (  I n v  c a p a c i t y  )  

S V 0 3 0 i H - 2 U  

~  

S V 3 7 5 i H - 4 U  

SV030 iH-

2 U  
X  

4 2  자동 재시동 횟수(  R e t r y  n u m b e r  )  0  ~  1 0  0  O  

4 3  자동 재시동 대기시간 (  R e t r y  t i m e  )  0 . 0  ~  1 0 . 0  s e c  1 . 0  s e c  O  

4 4  고장접점 출력 (  R e l a y  m o d e  )  
Retry 0 /  All Trips /  LV+Retry 0 /  

L V + A l l  T r i p s  
R e t r y  0  O  

4 5  스톨 방지 모드 (  S t a l l  m o d e  )  

N o n e  /  A c c  /  S t e a d y  

/  Acc+Steady  /  Dec / Acc+Dec 
/  D e c + S t e a d y  /  Acc+Dec+Std  

N o n e  X  

C T  :  3 0  ~  1 5 0  %  1 5 0  %  X  
4 6  스톨 방지 레벨 (  S t a l l  l e v e l  )  

V T  :  3 0  ~  1 1 0  %  1 1 0  %  X  

C T  :  3 0  ~  1 5 0  %  1 5 0  %  O  
4 7  과부하 경보 레벨 (  O L  l e v e l  )  

V T  :  3 0  ~  1 1 0  %  1 1 0  %  O  

4 8  과부하 경보 시간 (  O L  t i m e  )  1 . 0  ~  3 0 . 0  s e c  1 0 . 0  s e c  O  

C T  :  3 0  ~  2 0 0  %  1 6 0  %  O  
4 9  

과부하 제한트립 레벨 

(  O C  l i m .  l e v e l  )  V T  :  3 0  ~  1 5 0  %  1 1 0 %  O  

5 0  과부하 제한트립 시간 (  O C  l i m .  time  )  0 . 0  ~  6 0 . 0  s e c  6 0 . 0  s e c  O  

5 1  전자 서멀 (  E T H  s e l e c t  )  N o  /  Y e s  N o  O  
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5 2  전자 서멀 레벨 (  E T H  l e v e l  )  1 1 0  ~  1 5 0  %  1 5 0  %  O  

5 3  전동기 규격 (  M o t o r  t y p e  )  G e n e r a l  /  S p e c i a l  G e n e r a l  O  

5 4  전동기 극수 (  P o l e  n u m b e r  )  2  ~  1 2  4  O  

5 5  순시정전 재시동 (  I P F  s e l e c t  )  N o  /  Y e s  N o  O  

5 6  속도 서치 가속시간 (  S S  a c c .  t ime  )  0 . 1  ~  6 0 0 . 0  s e c  5 . 0  s e c  O  

5 7  속도 서치 감속시간 (  S S  d e c .  t ime  )  0 . 1  ~  6 0 0 . 0  s e c  1 0 . 0  s e c  O  

5 8  속도 서치 게인 ( S S  g a i n )  0  ~  2 0 0  %  1 0 0  %  O  

5 9  트립 리셋후 운전개시  R S T  - r es ta r t  )  N o  /  Y e s  N o  O  

6 0  전원 투입시 운전개시 (  P o w e r  o n  s t )  N o  /  Y e s  N o  O  

6 1  스위칭주파수 (  C a r r i e r  f r e q  )  인버터 용량별 설정* 주3 )   X  

6 2  P I   제어 (  P I - c o n t r o l  )  N o  /  Y e s  N o  X  

6 3  P I  비례 게인 (  P  g a i n  )  0  ~  3 0 0 0 0  1 0  O  

6 4  P I  적분 게인 (  I  g a i n  )  0  ~  3 0 0 0 0  5 0  O  

6 5  P I  피드백 선택 (  P I - f b  s e l e c t  )  I  /  V 1  /  V 2 I  X  

6 6  P I  피드백 필터 게인 (  P I - f b  f l t .  G  )  1  ~  1 0 0  %  2 5  %  O  

6 7  P I  피드백 게인 ( P I - f b  g a i n )  5 0 . 0  ~  2 5 0 . 0  %  1 0 0 . 0  %  O  

6 8  P I  피드백 바이어스 ( P I - f b  b i a s )  0 . 0  ~  2 0 0 . 0  %  1 0 0 . 0  %  O  

6 9  P I  피드백 방향 (  P I - f b  d i r  )  D i r e c t  /  I n v e r t  D i r e c t  X  

7 0  P I  적분 게인 스케일 (  I _ t e r m  s c a l e  )  1  ~  1 0 0  %  1 0 0  %  O  

7 1  P I  제어기 오차 방향 (  P I  e r r o r  d i r  )  D i r e c t  /  I n v e r t  D i r e c t  X  

7 2  P I  제어기 바이패스 (  R e g u l  b y p a s s  )  N o  /  Y e s  N o  X  

7 3  ~  9 3  :  기능 확장용 예약 코드* 주1 )  

9 4  C T  /  V T  선택 (  C T  /  V T  ) * 주2 )  C o n s t a n t  T r q  /  V a r i a b l e  T r q   
C o n s t a n t 

T r q  
X  

9 5  파라미터 읽기 (  P a r a .  r e a d  )  N o  /  Y e s  N o  X  

9 6  파라미터 쓰기 (  P a r a .  w r i t e  )  N o  /  Y e s  N o  X  

9 7  파라미터 초기화 (  P a r a .  i n i t .  )  N o  /  Y e s  N o  X  

9 8  파라미터 쓰기금지 (  P a r a .  l o c k  )  0  ~  2 5 5  0  O  

 

주1 )  F U N ( 7 3 )  ~  F U N ( 9 3 ) 은 기능 확장을 위한 예비 코드입니다.   

주2 )  V T 는 4 0 0 V  계열에만 해당 됩니다.  
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주3 )  인버터 용량별 스위칭주파수 설정표    

 

C T   V T  전 압 
T Y P E  

인버터 용량 
설정 범위 공장 출하값 설정 범위 공장 출하값 

S V 0 3 0 i H - 2 U  2  ~  1 0  [ k H z ] 6  [ k H z ]  2  ~  3  [ k H z ]  3  [ k H z ]  

S V 0 3 7 i H - 2 U  2  ~  1 0  [ k H z ] 6  [ k H z ]  2  ~  3  [ k H z ]  3  [ k H z ]  

S V 0 4 5 i H - 2 U  2  ~  8  [ k H z ]  6  [ k H z ]  2  ~  3  [ k H z ]  3  [ k H z ]  
2 0 0 V 급 

S V 0 5 5 i H - 2 U  2  ~  8  [ k H z ]  6  [ k H z ]  2  ~  3  [ k H z ]  3  [ k H z ]  

S V 0 3 0 i H - 4 U  2  ~  1 0  [ k H z ] 6  [ k H z ]  2  ~  3  [ k H z ]  3  [ k H z ]  

S V 0 3 7 i H - 4 U  2  ~  1 0  [ k H z ] 6  [ k H z ]  2  ~  3  [ k H z ]  3  [ k H z ]  

S V 0 4 5 i H - 4 U  2  ~  8  [ k H z ]  6  [ k H z ]  2  ~  3  [ k H z ]  3  [ k H z ]  

S V 0 5 5 i H - 4 U  2  ~  8  [ k H z ]  6  [ k H z ]  2  ~  3  [ k H z ]  3  [ k H z ]  

S V 0 7 5 i H - 4 U  2  ~  7  [ k H z ]  6  [ k H z ]  2  ~  3  [ k H z ]  3  [ k H z ]  

S V 0 9 0 i H - 4 U  2  ~  6  [ k H z ]  6  [ k H z ]  2  ~  3  [ k H z ]  3  [ k H z ]  

S V 1 1 0 i H - 4 U  2  ~  6  [ k H z ]  6  [ k H z ]  2  ~  3  [ k H z ]  3  [ k H z ]  

S V 1 3 2 i H - 4 U  2  ~  5  [ k H z ]  5  [ k H z ]  2  ~  3  [ k H z ]  3  [ k H z ]  

S V 1 6 0 i H - 4 U  2  ~  4  [ k H z ]  4  [ k H z ]  2  ~  3  [ k H z ]  3  [ k H z ]  

S V 2 2 0 i H - 4 U  2  ~  4  [ k H z ]  4  [ k H z ]  2  ~  3  [ k H z ]  3  [ k H z ]  

S V 3 1 5 i H - 4 U  2  ~  4  [ k H z ]  4  [ k H z ]  2  ~  3  [ k H z ]  3  [ k H z ]  

4 0 0 V 급 

S V 3 7 5 i H - 4 U  2  ~  4  [ k H z ]  4  [ k H z ]  2  ~  3  [ k H z ]  3  [ k H z ]  
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3 .   I / O  그룹 

 

C o d e  
명    칭  

(  L C D  표시 )  

L C D   

데이터  

공  장 

출하값 

운전중  

변  경 

0 0  점프 코드 (  J u m p  C o d e  )  1  ~  6 5  1  O  

0 1  다기능 입력 1  (  P 1  i n p u t  )  S P D _ L  X  

0 2  다기능 입력 2  (  P 2  i n p u t  )  S P D _ M  X  

0 3  다기능 입력 3  (  P 3  i n p u t  )  S P D _ H  X  

0 4  다기능 입력 4  (  P 4  i n p u t  )  A C C T _ L  X  

0 5  다기능 입력 5  (  P 5  i n p u t  )  A C C T _ M  X  

0 6  다기능 입력 6  (  P 6  i n p u t  )  

S P D _ L ,  S P D _ M ,  

SPD_H,  JOG, ACCT_L ,  

A C C T _ M  
A C C T _ H ,  U P , DOWN, 

H O L D ,   D I S _ O P T ,  
C O M M _ C O N N ,  

EXT_DCBR, EXT_TRIP , 

I N T E R L O C K S  A C C T _ H  X  

0 7  다기능 출력 1  (  O C 1  o u t p u t  )  S T E P _ L  X  

0 8  다기능 출력 2  (  O C 2  o u t p u t  )  S T E P _ M  X  

0 9  다기능 출력 3  (  O C 3  o u t p u t  )  S T E P _ H  X  

1 0  다기능 출력 4  (  A U X 1  o u t p u t  )  C O M M  X  

1 1  다기능 출력 5  (  A U X 2  o u t p u t  )  

F S T _ L O ,  

F S T _ H I , F D T _ H I ,  

F D T _ P U L S E ,  
F D T _ B A N D ,  

O L ,  S T A L L ,  L V ,     
R U N ,  C O M M , STEP_L ,  

S T E P _ M ,  S T E P _ H  C O M M  X  

1 2  조그 주파수 (  J o g  f r e q .  )  0 . 0 0  ~  F r e q .  m a x  3 0 . 0 0  H z  O  

1 3  다단속 주파수1  (  S t e p  f r e q - 1  )  0 . 0 0  ~  F r e q .  m a x  1 0 . 0 0  H z  O  

1 4  다단속 주파수2  (  S t e p  f r e q - 2  )  0 . 0 0  ~  F r e q .  m a x  2 0 . 0 0  H z  O  

1 5  다단속 주파수3  (  S t e p  f r e q - 3  )  0 . 0 0  ~  F r e q .  m a x  3 0 . 0 0  H z  O  

1 6  다단속 주파수4  (  S t e p  f r e q - 4  )  0 . 0 0  ~  F r e q .  m a x  4 0 . 0 0  H z  O  

1 7  다단속 주파수5  (  S t e p  f r e q - 5  )  0 . 0 0  ~  F r e q .  m a x  5 0 . 0 0  H z  O  

1 8  다단속 주파수6  (  S t e p  f r e q - 6  )  0 . 0 0  ~  F r e q .  m a x  4 6 . 0 0  H z  O  

1 9  다단속 주파수7  (  S t e p  f r e q - 7  )  0 . 0 0  ~  F r e q .  m a x  3 7 . 0 0  H z  O  

2 0  다단가속시간 1  (  A c c  t i m e - 1  )  0 . 0  ~  6 0 0 0 . 0  s e c  1 . 0  s e c  O  

2 1  다단감속시간 1  (  D e c  t i m e - 1  )  0 . 0  ~  6 0 0 0 . 0  s e c  1 . 0  s e c  O  

2 2  다단가속시간 2  (  A c c  t i m e - 2  )  0 . 0  ~  6 0 0 0 . 0  s e c  2 . 0  s e c  O  

2 3  다단감속시간 2  (  D e c  t i m e - 2  )  0 . 0  ~  6 0 0 0 . 0  s e c  2 . 0  s e c  O  

2 4  다단가속시간 3  (  A c c  t i m e - 3  )  0 . 0  ~  6 0 0 0 . 0  s e c  3 . 0  s e c  O  

2 5  다단감속시간 3  (  D e c  t i m e - 3  )  0 . 0  ~  6 0 0 0 . 0  s e c  3 . 0  s e c  O  

2 6  다단가속시간 4  (  A c c  t i m e - 4  )  0 . 0  ~  6 0 0 0 . 0  s e c  4 . 0  s e c  O  

2 7  다단감속시간 4  (  D e c  t i m e - 4  )  0 . 0  ~  6 0 0 0 . 0  s e c  4 . 0  s e c  O  

2 8  다단가속시간 5  (  A c c  t i m e - 5  )  0 . 0  ~  6 0 0 0 . 0  s e c  5 . 0  s e c  O  

2 9  다단감속시간 5  (  D e c  t i m e - 5  )  0 . 0  ~  6 0 0 0 . 0  s e c  5 . 0  s e c  O  

3 0  다단가속시간 6  (  A c c  t i m e - 6  )  0 . 0  ~  6 0 0 0 . 0  s e c  6 . 0  s e c  O  

3 1  다단감속시간 6  (  D e c  t i m e - 6  )  0 . 0  ~  6 0 0 0 . 0  s e c  6 . 0  s e c  O  

3 2  다단가속시간 7  (  A c c  t i m e - 7  )  0 . 0  ~  6 0 0 0 . 0  s e c  7 . 0  s e c  O  
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3 3  다단감속시간 7  (  D e c  t i m e - 7  )  0 . 0  ~  6 0 0 0 . 0  s e c  7 . 0  s e c  O  

3 4  로드미터계 (  L M  m e t e r  )  V o l t a g e  /  C u r r e n t  V o l t a g e  O  

3 5  로드 미터계 조정 (  L M  a d j .  )  0  ~  1 2 0  %  1 0 0  %  O  

3 6  주파수 미터계 조정 (  F M  a d j  )  0  ~  1 2 0  %  1 0 0  %  O  

3 7  전류 출력 조정 (  I o  a d j  )  0  ~  1 2 0  %  1 0 0  %  O  

3 8  주파수 일치 레벨 (  F S T - f r e q .  )  0 . 5 0 ~ F r e q . m a x  Hz  0 . 5 0  H z  X  

주파수 검출 레벨 (  F D T -  f r e q .  )  0 . 5 0 ~ F r e q . m a x  Hz  6 0 . 0 0  H z  X  

3 9  「고」마크 5 0 H z  승인 제품인 경우 

「고」마크 5 5 H z  승인 제품인 경우 

0 . 5 0  ~  F r e q . m a x  H z  

0 . 5 0  ~  F r e q . m a x  H z  

5 0 . 0 0  H z  

5 5 . 0 0  H z  
X  

4 0  주파수 검출폭 (  F D T - b a n d  )  0 . 0 0  ~  3 0 . 0 0  H z  1 . 0 0  H z  X  

4 1  곱하기 팩터 (  M u l .  f a c t o r  )  0  ~  9 9 9  1 0 0  O  

4 2  나누기 팩터 (  D i v .  f a c t o r  )  1  ~  9 9 9  1 0 0  O  

4 3  
단자 접점입력 상태 
(  T e r .  i n p u t  )  

 P 6  |  P 5  |  P 4  |  
P 3  |  P 2  |  P 1  |  

B X  |  R X  |  F X  

0000000000  X  

4 4  단자 출력 상태 (  T e r .  o u t p u t  )  
A U X 2  |  A U X 1  ㅣ 

O C 3  |  O C 2  |  O C 1 
0 0 0 0 0  X  

4 5  소프트웨어 버전 (  S / W  v e r s i o n  )  2 . 0 4  2 . 0 4  X  

4 6  트립 히스토리 1  (  L a s t  f a u l t  1  )  
F a u l t  S t a t u s / 트립 주파

수/ 트립전류 
N o  f a u l t  O  

4 7  트립 히스토리 2  (  L a s t  f a u l t  2  )  
F a u l t  S t a t u s / 트립 주파

수/ 트립전류 
N o  f a u l t  O  

4 8  옵션 기종 선택 (  O p t i o n  1  )  

N o n e  /  R S 4 8 5  /  
M o d B u s  R T U /   Fne t 

/  D e v i c e  N e t  
N o n e  X  

4 9  옵션 기종 선택 ( O p t i o n  2 )  N o n e  /  M M C  N o n e  X  

5 0  인버터 번호 ( I n v . n u m b e r )  1  -  3 1  1  O  

5 1  통신 속도 ( B a u d - r a t e )  
1 2 0 0 / 2 4 0 0 / 4 8 0 0 /  
9 6 0 0 / 1 9 2 0 0  B P S  

9 6 0 0  B P S  O  

5 2  지령상실 판정시간 (  C o m m . t i m e o u t  )  0 . 0  ~  6 0 . 0  s e c  1 0 . 0  s e c  O  

5 3  P G  슬립 주파수( P G  s l i p  f r e q )  0 . 0 0  – 1 0 . 0 0  H z  5 . 0 0  H z  X  

5 4  P G  비례 게인( P G .  P - g a i n )  0  -  2 2 5  1  O  

5 5  P G  적분 게인( P G .  I - g a i n )  0  -  2 2 5  1  O  

5 6  P G  필터 게인( P G .  F - g a i n )  0  -  2 2 5  1 0 0  O  

5 7  엔코더 펄스수( E n c .  p u l s e )  
1 0 0 / 5 0 0 / 5 1 2 / 1 0 0 0 /  

1024/2000/2048/4000 
5 1 2  p u l s e  O  

5 8  디지탈 입력( D I  m o d e )  N o n e / F r e q . 1 / F r e q . 2  F r e q . 1  O  

5 9  아나로그 출력( D A  m o d e )  F r e q . /Vol tage/Current F r e q .  O  
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6 0  아나로그 출력 조정( D A  a d j . )  8 0  -  1 2 0 %  1 0 0 %  O  

6 1  F n e t  인버터 번호 (  F N :  S t .  I D  )  1  ~  6 3  1  X  

6 2  디바이스넷 I D  (  D N :  M A C  I D  )  0  ~  6 3  0  O  

6 3  디바이스넷 통신 속도 (  D N :  B a u d  R a t e  )  1 2 5  /  2 5 0  /  5 0 0  1 2 5  k B P S  O  

6 4  디바이스넷 출력 인스턴스(  DN :  Ou t  I n s t  )  2 0  /  2 1  /  1 0 0  /  1 0 1  2 0  X  

6 5  디바이스넷 입력 인스턴스 (  D N :  I n  I n s t  )  7 0  /  7 1  /  1 1 0  /  1 1 1  7 0  X  
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제어 파라미터 설명 

감속시간 

최대주파수 

가속시간 시간 

 

1 .  D r i v e  그룹 

 

 D R V  0 0  :  주파수 지령  

 

 

 

 

n 설정 범위 :  0  ∼ 최대 주파수 [ H z ]  

n 기 능 설명 :  운전중에는 출 력 주파수,  정지중

에 는  지령 주파수를 나 타 냅 니 다.  또한 주파수 

지 령 은 로더의 K e y  또는 아나로그 입력 단 자 

( 전압 :  0  ~10V,  전류 :  4  ~  20mA  ) 에 의해서 

설정될 수 있습니다.  

 

※  「고」마크 승인 제품인 경우 

 

 

 

n 설정 범위 :   

5 0  H z  승인 제품 :  0  ∼ 5 0 . 0 0  [ H z ]  

5 5  H z  승인 제품 :  0  ∼ 5 5 . 0 0  [ H z ]  

 

n 기 능 설명 : 지령 주 파 수 는 「 고 」 마 크 5 0  H z  

승 인 제품인 경 우 5 0 . 0 0  H z ,  「 고 」 마 크 55 

Hz  승인 제품인 경우 55 . 00  Hz 로 최대 지령 

주 파 수 가 제한 되 어 있습니다.  사용에 주 의 하

시기 바랍니다.  

 

 

 D R V  0 1 , 0 2  :  제 0  가감속 시간  

 

 

 

 

 

n 설정 범위 :  0  ∼ 6 , 0 0 0  s e c  

 

 

     

 

 

         

 

n 기 능 설명 : 최대 주파수 (FUN  04) 까지 도달

하 는 데 걸리는 시 간 입 니 다.  빠르게 가감속하

고 싶은 경 우 에 는 가감속 시 간 을  짧게 설정

하 고,  느리게 가 감 속 하 고 싶은 경우에는 가감

속 시간을 길게 설정합니다.  

 

n 제 1  ~  7 가감속 시 간 :  제 1 ∼7 가감속 시간

은 다기능 입력단자( I /O  01 ∼06) 를 가감속 시

간 기능으로 정의한 후에 입 력 단 자 를 선택하

여 가감속시 여 러 가지 가감속 시간( I /O  20 ∼

3 3 ) 을 이용할 수 있습니다.  

 

☞ 주의 : 제 1 ∼7 가감속 시간의 다기능 입력이 

정 의 되 어 있 어 도 단자 선 택 이 없는 경 우,  인버

터 는 D R V  M o d e 의 가감속 시간으로 운전됩니

다.  

 

 

 D R V  0 3  :  전류 표시 

 

 

 

 

n 기 능 설명 : 운전중 인버터 출 력 전 류 의 실효

값( r m s ) 을 표시합니다.  

 DRV ▶  Acc. Time 

 01       30.0   sec 

 DRV ▶    Current 

 03         125.4   A 

 DRV ▶ Manual  K/K 

 00    FWD  60.00 Hz 

 DRV ▶  Dec. Time 

 02       60.0   sec 

 DRV ▶ Manual  K/K 

 00    FWD  55.00 Hz 
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 D R V  0 4  :  속도 표시 

 

  

 

 

n 기 능 설명 : 운전중 모터의 분당 회 전 속 도 를  

표 시 합 니 다.  모터의 운 전 주 파 수 와 극수에 의

한 계산된 회전속도입니다.  

 

n 선 속 도[m/min] 표시 :  모터 극수( F U N  54), 

곱 하 기 팩터( I /O 41) , 나누기 팩터( I /O  42 ) 를 

설 정 함 으 로 서 선속도(m/min) 에 맞게 속도 표

시를 할 수 있습니다.  

 

 

D R V  0 5  :  인버터 출력 표시  

 

 

 

 

n 기 능 설명 :  인버터 운전중 출력 P o w e r 를 표

시 합 니 다.  인버터 출력의 유효전력[kW] 을 나

타냅니다.  

 

 

D R V  0 6  :  트립 표시  

  

 

 

 

n 기 능 설명 : 인버터의 트립 상태를 표시합니

다.  운전중 인버터 트립이 발생되면 인버터 

출 력 을 차단하며,  트립 원인을 표시하게 됩니

다.  자세한 사항은 인버터 트립 내용 및 대책

을 참조하십시오.  

 

트립 상태 비  고 

O C  T r i p  L a t c h  

O V  T r i p  L a t c h  

E X T  T r i p  L a t c h  

B X  U n l a t c h  

L V  T r i p  U n l a t c h  

F u s e  O p e n  L a t c h  

G F  T r i p  L a t c h  

O v e r  H e a t  L a t c h  

E T H  L a t c h  

O C  L i m i t  L a t c h  

M / C  F a i l  U n l a t c h  

 I n v  O L T  L a t c h  

S C  T r i p  * 주)  L a t c h  

 

☞ 주의 :  La tch  폴트는 로더의 리셋키에 의해 해

제 되 며,  Un l a t ch  폴트는 조건이 성 립 되 지 않으

면 바 로 해 제 됩 니 다.  폴트 발생시 인 버 터 출력

을 차단합니다.  

* 주)  :  SC  T r i p 은 로더의 리셋키에 의 해 해제

되 지 않으며 인버터 주 전원을 차단 해 야 해제

됩니다.  (  S V 2 2 0 i H - 4 U  이상 모델에만 해당됨.)  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 DRV ▶   Speed 

 04        1800  rpm 

 DRV ▶    Fault 

 06       No  Fault 

 DRV ▶   Power 

 05          47.8kW 
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O N  

F X -C M

R X -C M

2 .  F u n c t i o n  그룹 

 

 F U N  0 0  :  점프 코드    

 

  

 

 

n 설정 범위 :  0 1  ∼ 9 8  

n 기 능 설명 : 점프 코드를 설정하여 이동하고

자 하는 코드로  점프할 수 있습니다.  PROG 

Key 를 눌러서 이동 하 고 자 하는 코드를 설정

하 고 ENTER  Key 를 누르면 원하는 코드로 점

프 합니다.  점프 이동 후 U P ,  D O W N  K e y 를 

사용하여 다른 코드로 이동할 수 있습니다.  

 

 

 F U N  0 1  :  주파수 설정 모드 

 

 

 

 

n 설정 범위 :  K e y , T e r m i n a l , R e m o t e  

n 기능 설명 :  주파수 지령 방법을 설정합니다.  

 

  K e y  설정시    로더로 주파수 설정  

 

 Te rm ina l 설정시   외부 지령( 0 ∼10V, 4 ∼20mA)

으로 주파수 설정 

 

 R e m o t e  설정시   통신 옵션으로 주파수 설정  

 

☞ 주의 :  Te rm ina l  설정시 F U N  20 ∼24 를 참조하

십시오.  

 

 

 F U N  0 2  :  운전 정지 모드 

 

 

 

 

n 설정 범위 :  K e y ,  T e r m i n a l - 1  

                T e r m i n a l - 2 ,  R e m o t e                       

n 기 능 설 명 :  운전 및 정지 지령 방 법 을 설정

합니다.   

 

 K e y  설정시    로더로 운전 및 정지 지령  

 

 Te rm ina l-1 설정시     외부 단자 지령(FX,RX) 

으로 운전 정지 지령  

     F X  :  정방향 운전 단자 

     R X  :  역방향 운전 단자 

 

 Te rm ina l-2 설정시      외부 지령(FX,RX) 의 단

자를 변경하여 운전 지령  

     F X  :  운전  지령 단자 

     R X  :  정방향 역방향 선택 단자 

 

 R e m o t e  설정시   통신 옵션으로 운전 정지 지령 

 

 

출력 주파수[ H z ]  

 

정방향   

역방향 

 

 

 

 

 

                                    시간[sec] 

             < <  T e r m i n a l - 1  설정시 > >  

 

 

O N  

 FUN ▶ Jump Code 

 00            41  

 FUN ▶ Freq. set 

 01         Key 

 FUN ▶ Run/stop set 

 02           Key 
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출력 주파수[ H z ]  

 

정방향   

역방향 

 

 

F X - C M                 O N  

 

R X - C M                       O N  

                                   시간[sec] 

           < <  T e r m i n a l - 2  설정시 > >  

 

 

F U N  0 3  :  운전 금지  

 

 

 

 

n 설정 범위 :  N o n e ,  F W D  d i s a b l e ,  

                R E V  d i s a b l e  

n 기 능 설명 : 운전 금지 방향을 선택하여 운전  

금 지 를 설정하면 그 방 향 으 로 는 운전되지 않

습 니 다.  단,  Te rmina l-2 설정으로 운전할 경우

에는 이 기능이 적용되지 않습니다.  

 

 N o n e  설정시    정방향 역방향 모두 운전  가능.  

 

 FWD d isab le    정방향으로 운전 지령이 되도 정

방향으로 운전되지 않습니다.  

 

 REV d isab le    역방향으로 운전 지 령 이 되도 역

방향으로 운전되지 않습니다.  

 

※ 주의 : 「 고 」 마 크 승인 제품인 경우는 정방향 

운전만 가능 하도록 설정되어 있습니다.  

 

 F U N  0 4 , 0 5 , 0 6  :  최대 ,  기저 ,  시동 주파수 

 

 

 

 

n 설정 범위 :  4 0  ∼ 4 0 0  H z  

n 기 능 설명 : 인버터로 운전할 수 있는 최대  

주 파 수 입 니 다.  최대 주파수는 모터가 허용하

는 최대 회전 속도를 넘지 않도록 설 정 하 여 야  

합니다.  

 

※  「고」마크 승인 제품인 경우 

n 설정 범위 :   

5 0  H z  승인 제품 :  4 0  ∼ 5 0 . 0 0  [ H z ]  

5 5  H z  승인 제품 :  4 0  ∼ 5 5 . 0 0  [ H z ]  

 

 

 

 

n 설정 범위 :  4 0  ∼ F r e q . m a x  H z  

n 기 능 설명 : 인버터 정 격 전 압 이 출력되는 주

파 수 입 니 다.  기저 주파수는 최대 주파수 범위  

내에서 설정하여야 합니다.  

 

※ 주의 : 「 고 」 마 크 승 인 제 품 인 경우,  기저 주파

수 를 6 0  H z 로 설정하고 최 대 주파수가 5 0  H z  또

는 5 5  H z 로 설정 되어도 무 방 합 니 다.  단, 사용 전

동 기 의 정격 주 파 수 가 60Hz 용 인 경우에 해당 됩

니다.    

 

 

 

 

 

n 설정 범위 :  0 . 5 0  ∼ 5 . 0  H z  

n 기 능 설명 : 인버터 전압이 출력되기 시작하

는 주파수입니다.  

 FUN ▶ Run Prohibit 

 03          None  

 FUN ▶  Freq. max 

 04        60.00 Hz   

 FUN ▶  Freq. base 

 05        60.00 Hz   

 FUN ▶  Freq. start 

 06         0.50 Hz   



 
53 

출력 전압 [ V ]           

                 기저 주파수 설정범위 

  1 0 0  %  

  

 

 

  

      시동 주파수  기저 주파수  최대 주파수 

                          출력 주파수 [ H z ] 

 

☞ 주의 :  최대 주 파 수 값 을 줄 이 면 주파수에 관련

된 주파수 파 라 미 터 들 은 최 대 주 파 수 값 으 로 조정됩

니다.   설정 주파수 ≥  시동 주파수 

 

 F U N  0 7  :  홀드 시간 

 

 

 

 

n 설정 범위 :  0 . 0  ∼ 1 0 . 0  s e c  

n 기 능 설명 : 시동 주 파 수 에 서 홀드 시간동안

유지 한 후 가속합니다.  

 

 

  

 

              

 

 

 

 

 F U N  0 8  :  V / F  패턴 

 

 

 

 

n 설정 범위 :  L i n e a r ,  2 . 0 ,  U s e r ,  A u t o  

n 기 능 설명 : 출력 전압과 출력 주파수에 관한  

비 율 이 며,  부하에 따 라 적절한 패턴을 선택하

십시오.  

 

 L inear  패턴   출력 전압과 출력 주파수가 일정  

비 율 로 변하는 정토크 부하에 적 합 합 니 다.  콘베어,  

주차설비 등에 사용합니다.  

 

 2 .0  패턴   출력 전압과 출력 주파수가 2.0 승 저

감 패 턴 으 로 변하는 저 감 토크 부 하 에 적 합 합 니 다.  

팬,  펌프 등에 사용합니다.  

 

 User 패턴  특수한 경우에 사용하며 사용자가 임

의 로 출력 전압 출력 주파수 비율을 설정할 수 있

습 니 다.  시동 주파수와 기저 주파수 사 이 에 2 점의  

주 파 수 및 전압을 설정할 수 있습니다.  따라서 총

4 점의 임의의 V / F  패턴을 구성할 수 있습니다.   

 

 Au to  패턴   고기동 토 크 를 필요로 하 는 부하에

서 자 동 적 으 로 토 오 크 량 을 증 가 시켜서 운전을 할

경우에 사용합니다.  

 

 

           

 1 0 0  %  

            

 

                    

                     

       

 

           

  

            

 

   

                          

시간 [ s e c ]  

 FUN ▶  Hold time 

 07          0.0 sec   

 FUN ▶  V/F pattern 

 08         Linear 

출력 주파수 [ H z ]  

시동 주파수  

홀드 시간  

출력 전압 [ V ]  

출력 주파수 [ H z ]  기저주파수 

<  L i n e a r  V / F  패턴 >

출력 주파수 [ H z ]  기저주파수 

출력 전압 [ V ]  

<  2 . 0  V / F  패턴 >  

1 0 0 %  
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 F U N  0 9 , 1 0  :  수동 토크 부스트 

 

 

 

 

 

 

 

n 설정 범위 :  0  ∼ 2 0  %  

n 기 능 설명 : 정방향 토크 부 스 트 량 과 역방향 

토 크 부 스 트 량 을 별 도 로 설정할 수 있습니다.

저 속 에 서 고기동 토크를 필요로 하는 부하는 

부스트량을 증가시켜 운전할 수 있습니다.  

 

 

☞ 주의 :    

정방향 토크 부스트량 :  정회전시 유효 

역방향 토크 부스트량 :  역회전시 유효 

필 요 이상 부스트 하면 모터가 과여자 될 염려가 

있으므로 설정시 주의하여야 합니다.  

 

 

           

  

            

  

 

                  

  

 

 

           

 

            

 

  

                  

                     

         

 

 

 F U N  1 1 , 1 2  :  가 감속 패턴 

 

 

 

 

 

 

n 설정 범위 :  L i n e a r ,  S - C u r v e ,  U - C u r v e    

n 기 능 설명 :  가속,  감속시 패 턴 을 각각 다르게 

설정할 수 있습니다.  

 

 FUN ▶ FWD boost 

 09           2 %   

 FUN ▶ REV boost 

 10           2 %    FUN ▶ Acc. pattern 

 11         Linear 

 FUN ▶ Dec. pattern 

 12         Linear 

출력 전압 [ V ]  

1 0 0 %  

출력 주파수 [ H z ]  

2 V  

1 f  2 f  

1 V  

기저주파수 

<  U s e r  V / F  패턴 >

출력 전압 [ V ]  

1 0 0 %  

출력 주파수 [ H z ]  
기저주파수 

<  A u t o  V / F  패턴 >

부스트량 

출력 전압 [ V ]  

1 0 0 %  

출력 주파수 [ H z ]  
기저주파수 

부스트량 

출력 전압 [ V ]  

1 0 0 %  

출력 주파수 [ H z ]  
기저주파수 

부스트량 

<  L i n e a r  V / F  패턴 >

<  2 . 0  V / F  패턴 >  
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 직선 가감속 패 턴( L i n e a r )    일반적인 용도의 가 

감속 패턴에 사용됩니다.   

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 S 자 가감속 패 턴( S -Curve)      승 하강 부하 같

은 가 감 속 시 충격을 방 지 하 는 효과가 있 고,  컨베이

어 등에 서 물건이 흔 들 리 는 현상을 방지하는 효과

가 있습니다.  설정된 가감속 시간보다 약 10% 정

도 길게 가감속 시간이 소요됩니다.  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 U 자 가감속 패턴( U -Curve)       가감속시 부드

러 운 운전이 필 요 한 곳 에 사용되며, 권선기와 같은  

응용 부하에 적합합니다.  

 

 

 

 

 

 

 

 

 F U N  1 3  :  출력 전압 조정 

 

 

 

 

n 설정 범위 :  4 0  ∼ 1 1 0  %  

n 기 능 설명 : 인버터 출력 전압의 크기 를 조정

할 수 있습니다.  전원 전압보다 적은 전 압 규

격 을 갖는 모터를 구동하는 경우에 사용 가능

합니다.  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 F U N  1 4  :  에너지 절약 운전 

 

 

 

 

n 설정 범위 :  7 0  ~  1 0 0  %  

n 기 능 설명 : 부하의 조건에 따라 정속 운전중

에 자동으로 설정값을 반영하여 에너지 절약

기 능 을 수 행 합 니 다.  팬이나 공 조 기 기 등 일정

한 속도로 장시간 운전하는 부하에 적합합니

다.  부하가 큰 경우나 가감속이 빈번한 경우

는 효과가 없습니다.  

 

 

 

 

 

 FUN ▶  Volt control 

 13          100 % 

 FUN ▶ Energy save 

 14          100 % 

가속패턴 감속패턴 
시간 [ s e c ]  

출력 주파수 [ H z ]  

가속패턴 감속패턴 
시간 [ s e c ]  

출력 주파수 [ H z ]  

가속패턴 감속패턴 
시간 [ s e c ]  

출력 주파수 [ H z ]  

1 0 0 %

5 0 %

5 0 %  설정 

출력 주파수 [ H z ]  

출력 전압 [ V ]  

기저주파수
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 F U N  1 5  :  정지 방법  

 

 

 

 

n 설정 범위 :  D e c e l ,  D C B R ,  F r e e  R u n                

n 기 능 설명 : 인버터 정지시의 정지 방법을 설

정합니다.  

 

 감속정지( D e c e l )      인버터 정지시 감속 정지합

니다.  일반적인 경우에 사용합니다.  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 직류제동정지( D C B R )     인버터 정지시 제동주파

수 이하부터 모터에 직류를 인가하여 정 지 하 도 록  

하는 방법입니다.  F U N  3 3 ∼3 6 을 참조하십시오.  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 F r ee  Run  정지   인버터 정지시 인버터 출력 전

압 을 차단하여 모터를 프 리 런 하 게 하여 정지하는 

방법입니다.  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 FUN ▶ Stop mode 

 15         Decel 

목표주파수 

( 정상상태)  출력 주파수 [ H z ]  

출력 전압 [ V ]  

1 0 0 %

8 0 %

출력주파수 

시간 

F X -C M O N  

정지 지령 

출력전압 

시간 

시간 

O N  

정지지령 

t1 t2 

시간 

시간 

시간 

출력주파수 

출력전압 

F X -C M

직류제동주파수 

직류제동전압 

t 1 : 출력 차단시간 

t 2 : 직류 제동시간 

ON 

출력차단 

출력주파수 

시간 

F X -C M

출력전압 

시간 

시간 

정지 지령 

출력차단 
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 F U N  1 6 ∼1 9  :  임의 V / F  사용 

 

n 표시 :  사용자 주파수 

 

 

 

n 설정 범위 :  0  ∼ 3 0  H z  

 

n 표시 :  사용자 전압 

 

 

 

n 설정 범위 :  0  ∼ 5 0  %  

n 기 능 설명 :  F U N  08 을 U s e r  V / F 로 선택하여  

사 용 자 가 임의로 출력 전압,  출력 주파수 비

율을 설정할 수 있습니다.  

     1 f  :  F U N  1 6  :  U s e r - 1 f  

     1 v  :  F U N  1 7  :  U s e r - 1 v  

     2 f  :  F U N  1 8  :  U s e r - 2 f  

     2 v  :  F U N  1 9  :  U s e r - 2 v  

시 동 주파수와 기저 주파수 사이에 2 점의  주

파 수 및 전압을 설정할 수 있습니다.   따라서  

총 4 점 의 임의의 V /F  패턴을 구성 할 수 있습

니다.   

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

F U N  2 0  :  아나로그 주파수 입력 선택 

 

 

 

 

n 설정 범위 :   V 1 ,  I ,  V 1  +  I ,  V 2 

n 기 능 설명 : 주파수 지령 방법을 단자대 지령

으 로 한 경우,  즉 F U N  01 을 Termina l  설정시  

외 부 주파수 지령의 종류를 선택하는 기능입

니다.   

 

 전압 지령 1 선택( V 1 )     단자대의 V 1 에서 0 ∼

1 0 V  신호로 주파수를 설정 할 경우 

 

 

 

 

 

 

 

 

※  「고」마크 5 0 H z 승인 제품인 경우 

 

 

 

 

 

 

 

※  「고」마크 5 5 H z 승인 제품인 경우 

 

 

 

 

 

 

 

 FUN ▶  User - 1f 

 16        30.00 Hz 

 FUN ▶  User - 1v 

 17         50 % 

 FUN ▶  V - I mode 

 20           V1 

출력전압 

출력주파수 
기저 주파수 

1 0 0 %  

U s e r - 2 v  

U s e r - 1 v  

시동 주파수 

U s e r - 1 f  U s e r - 2 f  

F req .  max

0 V 1 0 V  

출력주파수 

아나로그 입력신호 

설정 주파수범위 

5 0  H z

0 V 8 . 35V

출력주파수 

아나로그 입력신호 

설정 주파수범위 

5 V  

3 0  H z

5 5  H z

0 V 9 . 17V

출력주파수 

아나로그 입력신호 

설정 주파수범위 

5 V  

3 0  H z
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 전류 지령 선택( I )      단자대의 I 에서 4  ~  20mA  

신호로 주파수를 설정 할 경우 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

※  「고」마크 5 0 H z 승인 제품인 경우 

 

 

 

 

 

 

 

 

※  「고」마크 5 5 H z 승인 제품인 경우 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 전압,  전류 지령 선 택( V 1 + I )       단자대의 V 1 으

로 0 ∼10V 의 주파수 지령과 단자대의 I 로 4 ~  

20mA 의 주파수 지령이 가산되어 최 대 주 파 수 까 지  

설정 할 수 있습니다.  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 전압 지령 2 선택(V2)     단자대의 V 2 로 0 ∼10V 

신호로 주파수를 설정 할 경우 

   

☞ 주의 :  P I  기능 동작시 주속 지령 선택에 사용

되 며 피드백 지령은 F U N  6 5 로 선택하며 주속과 

피드백 지령 선택값은 달라야 합니다.  

 

F U N  2 1 - 2 4  :  아나로그 주파수 입력 선택시 

 관련 계수 

 

n 표시 :  주파수 지령 필터 시정수 

 

 

 

n 설정 범위 :  1  ∼ 1 0 0  %  

n 기 능 설명 : 아나로그 주파수 지령의 응 답 시

정 수 이 다.  응답성을 빠 르 게 하려면 게인의 값

을 줄이고,  응답성을 느리게 하려면  게인의  

값을 크게 하면 됩니다.  

 

n 표시 :  주파수 설정 게인 

 

 

 

n 설정 범위 :  5 0 . 0  ∼ 2 5 0 . 0  %  

n 기 능 설명 : 아나로그 주파수 지령의 게인을 

설 정 합 니 다.  외부 주파수 지령의  전압,  전류

량 에 따라 게인을 가변하여 설정 주파수를 최

대 주파수까지 설정할 수 있습니다.  

 FUN ▶  Filter gain 

 21          25 % 

 FUN ▶  Analog gain 

 22          100.0 % 

F req .  max

4mA 2 0 m A

출력주파수 

아나로그 입력신호 

설정 주파수범위 

F req .  max

0 V + 4 m A 10V+20mA

출력주파수 

아나로그 입력신호 

설정 주파수범위 

5 0  H z

4mA  1 7 . 4 m A  

출력주파수 

아나로그 입력신호 

설정 주파수범위 
3 0  H z

1 2 m A

5 5  H z

4mA  1 8 . 7 m A  

출력주파수 

아나로그 입력신호 

설정 주파수범위 
3 0  H z

1 2 m A
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예 :   

1 0 0 . 0 %  설정 :  1 0 V ( 또는 2 0 m A ) 가 최대 주파수 

5 0 . 0  %  설정 :  5 V ( 또는 1 2 m A ) 가 최대 주파수 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

n 표시 :  주파수 설정 바이어스 

 

 

 

n 설정 범위 :  0 . 0  ∼ 2 0 0 . 0  %  

n 기 능 설명 : 아나로그 주파수 지령의 바이어

스 를 설 정 합 니 다.  외부 주파수 지령의 바이어

스 를 가변 하 여 설 정 주파수의 옵셋 값을 설정

합 니 다.  0 .0  ~ 100 .0  % 는 음의 옵셋을, 100.0 

~  200 . 0  % 는 양의 옵셋을 나타내며 1 0 0  % 는 

옵셋이 없음을 나타낸다.  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

n 표시 :  아나로그 입력 방식 

 

 

 

n 설정 범위 :  D i r e c t  ,  I n v e r t       

n 기능 설명 :  

 

 비례 입력 방식(D i r ec t )     아나로그 주파수 지령

이 전압,  전류 지령에 비례합니다.  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 FUN ▶  Analog bias 

 23          100.0 % 

 FUN ▶  Analog dir 

 24         Direct 

0 V 또는 

4 m A  

출력주파수 

아나로그 입력신호 1 0 V 또는 

2 0 m A  

<  아나로그 게인 1 0 0 . 0 %  설정시>

0 V 또는 

4 m A  

출력주파수 

아나로그 입력신호 5 V 또는 

1 2 m A  

<  아나로그 게인 5 0 . 0 %  설정시>  

1 0 V 또는 

2 0 m A  

Freq.  m a x

0 V 또는 

4 m A  

출력주파수 

아나로그 입력신호 1 0 V 또는 

2 0 m A  

Freq. max / 2

<  아나로그 바이어스 1 5 0 . 0 %  설정시>

F req .  max

0 V 또는 

4 m A  

출력주파수 

아나로그 입력신호 1 0 V 또는 

2 0 m A  

<  아나로그 바이어스 2 0 0 . 0 %  설정시>

F req .  max

0 V 또는 

4 m A  

출력주파수 

아나로그 입력신호 1 0 V 또는 

2 0 m A  

<  비례입력방식( D i r e c t )  >  
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반 비 례 입력 방 식( Inve r t )     아나로그 주파수 지

령이 전압,  전류 지령에 반비례합니다.  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

F U N  2 5 ∼2 7  :  주파수 상 하한 리미트 

 

n 표시 :  주파수 리미트 선택 

 

 

 

n 설정 범위 :  N o  ,  Y e s                    

 

n 표시 :  상한 리미트 주파수 

 

 

 

n 설정 범위 :  0  ∼ F r e q . m a x  설정치 H z  

 

n 표시 :  하한 리미트 주파수 

 

 

 

n 설정 범위 :  0  ∼ 상한 리미트 주파수 H z  

n 기 능 설명 : 인버터의 운전 주파수를 제한하

는 기능으로 상하한 리미트 사이에서 운전합

니 다.  인버터의 설 정 주파수가 주파수 상하한     

영 역 밖 에 있을 때 상하한 리미트 값 으 로 됩

니다.     

 

 

 

 

 

 

 

 

☞ 주의 :  설정 주파수가 하한 리미트 아 래 에 있을  

때 운전하면 하한 리미트 값으로 운전합니다.  

     

☞ 주의 :  가감속시 하한 리 미 트 아 래 에 서 는 정상

적으로 가 감속합니다.  

 

 

 F U N  2 8 - 3 2  :  주파수 점프 

 

n 표시 :  주파수 점프 선택 

 

 

 

n 설정 범위 :  N o  ,  Y e s                    

 

n 표시 :  제 1  주파수 점프 

 

 

 

n 설정 범위 :  0  ∼ F r e q . m a x  설정치 H z  

 

n 표시 :  제 2  주파수 점프 

 

 

 

n 설정 범위 :  0  ∼ F r e q . m a x  설정치 H z  

 

n 표시 :  제 3  주파수 점프 

 

 FUN ▶  Freq. limit 

 25        --- No --- 

 FUN ▶ F - Limit high 

 26        50.00 Hz 

 FUN ▶ F - Limit low 

 27         0.00 Hz 

 FUN ▶  Freq. jump 

 28        --- No --- 

 FUN ▶Freq - jump 1f 

 29        10.00 Hz 

 FUN ▶Freq - jump 2f 

 30        30.00 Hz 

F req .  max

출력주파수 

아나로그 입력신호 

<  반비례 입력방식( I n v e r t )  >  

0 V 또는 

4 m A  

1 0 V 또는 

2 0 m A  

F req .  max

출력주파수 

시간 

F -l i m i t  h i g h

F - l i m i t  l o w

출력주파수 
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n 설정 범위 :  0  ∼ F r e q . m a x  설정치 H z  

 

n 표시 :  주파수 점프폭 

 

 

 

n 설정 범위 :  0  ∼ 3 0  H z  

n 기 능 설명 : 기계의 진동이나 공진 현상을 방

지 하 기 위해 사 용 합 니 다.  이 공진 현상은 인

버 터 출력 주파수와 기계의 진동 특성에 따라  

특 정 한 주 파 수 에 서 발 생 합 니 다.  기계의 고유  

진 동 수 에 의한 공진을 회 피 하 고 자 하는 경우  

공진 발생 주파수를 점프합니다.   

예를 들어,     

점 프 주파수가 1 0 H z 이고 점프폭이 5 H z 일 때 운

전 회피 주파수는 5 . 0 1  ∼ 1 5 H z  입니다.  

점 프 주파수가 30Hz 이고 점프폭이 5Hz 일 때 운전 

회 피 주파수는 25.01  ∼ 3 5 H z  입니다.  점프 주파

수 가 50Hz 이고 점프폭이 5Hz 일 때 운전 회피 주

파수는 4 5 . 0 1  ∼ 5 5 H z  입니다.  

 

☞ 주의 :  점프 범위 내의 운전 주 파 수 지령은   

●부의 운전 주파수로 된다.  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 F U N  3 3 ∼3 6  :  직류 제동 

 

n 표시 :  직류 제동 주파수 

 

 

 

n 설정 범위 :  0  ∼ 6 0  H z  

 

n 표시 :  인버터 출력 차단시간 

 

 

 

n 설정 범위 :  0 . 5  ∼ 5  s e c  

 

n 표시 :  직류제동 동작시간 

 

 

 

n 설정 범위 :  0 . 1  ∼ 2 5  s e c  

 

n 표시 :  직류제동 전압 

 

 

 

 

 

n 설정 범위 :  1  ∼ 2 0  %  

 

n 기 능 설명 : 정지 방법 선택( F U N  15) 을 직류

제 동 으 로 선택한 경우 정지시 제동 주파수에

서 직류제동 동 작 을 실 행 합 니 다.  위치 결정운

전 등에 사 용 됩 니 다.  부하가 큰 경우 직류제

동 전압은 크게 하고,  직류제동 동 작 시 간 은  

짧 게 설 정 합 니 다.  부하가 작은 경우에는 직류  

제 동 전압을 작 게 하고,  직류제동 동 작 시 간 을  

길게 설정합니다.  

 

 FUN ▶Freq - jump 3f 

 31        50.00 Hz 

 FUN ▶  Freq. band 

 32         5.00 Hz 

 FUN ▶  DC-br freq. 

 33         0.50 Hz 

 FUN ▶  DC-br block 

 34         2.0  sec 

 FUN ▶  DC-br  time 

 35         0.5  sec 

 FUN ▶ DC-br value   

 36            1 % 

F r e q .  m a x

1 0 H z 3 0 H z 5 0 H z

5 H z

1 5 H z

2 5 H z

3 5 H z

4 5 H z

5 5 H z

출력주파수 

목표주파수 
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☞ 주의 :  인버터 출력 차 단 시 간 은 제동 주파수의 

크 기,  부하의 대소에 따라 조정해야 합니다.  차단

시 간 을 0 초로 설정하면 모터의 프리런 구간없이 

바 로 직류 전압을 모 터 에 인 가 하 므 로 과전류 트립  

등이 발생할 수 있으므로 설정시 주의하십시오.  

 

 

 F U N  3 7 ∼4 0  :  슬립 보상 

 

n 표시 :  슬립 보상 선택 

 

 

 

n 설정 범위 :  N o  ,  Y e s                   

 

 

n 표시 :  모터의 정격 슬립 

 

 

 

n 설정 범위 :  0  ∼ 5  H z  

 

n 표시 :  모터의 정격 전류( r m s )  

 

 

 

n 설정 범위 :  0 . 1  ∼ 9 9 9  A  

 

n 표시 :  모터의 무부하 전류( r m s )  

 

 

 

n 설정 범위 :  0 . 1  ∼ 3 0 0  

n 기 능 설명 : 부하변동에 관계없이 슬립 보상  

기 능 에 의해 모터의 속도를 일정하게 유지합

니 다.  슬립 보상은 다음의 식에 의해 이루어

집니다.  

 

 

 

출력 주파수 =  운전 주파수 +  보상 주파수 

 

 

 F U N  4 1  :  인버터 용량 

 

 

 

 

n 설 정 범위 :  SV030 iH-2U, SV037iH -2U ,   

SV045iH -2U, SV055iH -2U, SV030iH -4U,      

SV037iH -4U,    SV045iH -4U,    SV055iH -4U ,    

SV075iH -4U,    SV090 iH -4U ,    SV110iH -4U,      

SV132iH -4U ,    SV160iH -4U,    SV220 iH -4U,  

 FUN ▶ Slip compen. 

 37        --- No ---    

 FUN ▶  Rated slip 

 38         5.00 Hz                  

 FUN ▶ M-rated cur. 

 39          121.5 A                 

 FUN ▶ No-load cur. 

 40           4.0 A                 

 FUN ▶ Inv Capacity 

 41       SV037iH-4U 

F X - C M  O N  

정지 지령 

직류제동

 주파수 

t 1  t 2  

출력주파수 

출력전류 

시간 

시간 

시간 

시간 

출력전압 

직류제동

전압 

t 1  :  인버터 출력차단시간 
t 2  :  직류제동 동작시간 

보상 f  =  
출력전류 - 무부하 전류 

정격전류 - 무부하 전류 
×정격슬립 
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F U N  4 2 ,  4 3  :  자동 재시동 

 

n 표시 :  재시동 횟수 

 

 

 

n 설정 범위 :  0  ∼ 1 0  

 

n 표시 :  재시동 실행 대기시간 

 

 

 

n 설정 범위 :  0  ∼ 1 0  s e c  

 

n 기 능 설명 : 인버터 트립에 의해 정지되는 것

을 방지하기 위 한 기 능 입 니 다.  인버터의 트립

이 발생한 후에 인버터가 자 동 적 으 로 리셋,  

재 시 동 하 여 운전을 계 속 합 니 다.  과전압,  과전

류,  지락,  전류제한트립,  퓨즈소손,  히트싱크 

과 열,  전자 서멀,  외부고장트립시 자 동 으 로 재

시 동 합 니 다.  부족전압,  M/C Fai l ,  BX 시에는 자

동 재시동 기능이 동작하지 않습니다.  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

☞ 주의 :  트립발생시 재기동 실 행 대기시간 동안  

대 기 한 후 속도서치 기 능 으 로 정 상 운 전 하 며,  재시

동 횟수 만 큼 자동 재 시 동 한 다.  재시동 횟수 이상  

트 립 이 발생하면 인 버 터 는 출력을 차단하고 정지합

니다.  

☞ 주의 :  인버터 트 립 시 마 다 재 시 동 횟수는 하나

씩 감 소 합 니 다.  재시동 후 3 0 초가 경과할 동안 트

립 이 발생하지 않으면 재 시 동 횟수를 하나 자동 증

가시키며,  횟수는 설정값으로 제한됩니다.  

 

 F U N  4 4  :  고장 릴레이 ( A , B , C )  동작 

 

     

 

 

n 설정 범위 :  R e t r y  0 ,  A l l  T r i p s , L V+Re t r y  0            

                L V + A l l  T r i p s    

n 기 능 설명 : 인버터 트립 발생시 고 장 릴 레 이  

동작 모드를 선택합니다.  

 

 R e t r y  0    트립이 발생하여 재시동 횟수가 0 으로  

되 면 고 장 릴레이가 동 작 합 니 다.  또는 재시동 횟수

가 0 으로 설정된 경우 동 작 합 니 다.  저전압 보호

(LV ), M/C Fai l ,  비상정지(BX )  에서는 동 작 하 지 않

습니다.  

 

 A l l  T r i p s    재시동 횟수에 관계없이 트립이 발생

하면 고장 릴레이가 동작합니다.  

저 전 압 보호( L V ), M/C Fa i l ,  비상정지(BX )  에서는  

동작하지 않습니다.  

         

 L V+Re t r y  0     부족전압 트 립 및 M / C  F a i l 이 발

생 하 거 나 재시동 횟수가 0 으 로 되면 고장 릴레이

가 동 작 합 니 다.  또는 재시동 횟수를 0 으로 설정한 

경 우 동 작 합 니 다. 비상정지(BX )  에서는 동작하지 

않습니다.  

 

 LV+A l l  T r i p s    부족전압 트립 및 M/C  Fa i l 이 발

생 하 거 나 재시동 횟 수 에 관계없이 트립이 발생하면 

고 장 릴레이가 동 작 합 니 다.  비상정지(BX )  에서는  

동작하지 않습니다.  

 FUN ▶ Retry number 

 42              2 

 FUN ▶  Retry  time 

 43         1.0  sec 

 FUN ▶ Relay  mode 

 44         Retry 0 

트립 1  트립 2  

속도서치  

재시동 

t  t  

출력 주파수 

시간 

t  :  재시동 실행 대기시간 

속도서치  

재시동 
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 F U N  4 5 ,  4 6  :  스톨 방지 

 

 

 

 

n 설정 범위 :  N o n e ,  A c c ,  S t e a d y , Acc + S t e a d y                           

D e c ,  A c c + D e c ,  Dec+Steady , A c c + D e c + S t d           

 

n 표시 :  스톨 방지 동작 레벨 

 

 

 

 

n 설정 범위 :  C T  :  3 0  ∼ 1 5 0  %  

                V T  :  3 0   ~  1 1 0  %  

n 기 능 설명 : 인버터 운전중 과부하에 의 해 발

생 하 는 모터의 스 톨 현상을 방 지 합 니 다.  인버

터 출력 전 류 가 스톨 방 지 동작 레 벨 이상이 

되면 스톨 방지를 행합니다.   

 

☞ 주의 :  스톨 방지 동작 레벨은 FUN39 (M -rated 

c u r . ) 의 설정치에 대한 비율입니다.  

 

가 속 중( A c c )    가속중 인버터의 출력 전류가 스

톨 레 벨 에 도달하면 인 버 터 는 감속을 시 작 하 고,  이

어 전류가 스톨 레벨 이하로 되면 다시 가속을 계

속합니다.  

 

정 속 중( S t e a d y )    정속중 인 버 터 의 출력 전류가 

스 톨 레벨에 도달하면 인 버 터 는 감속을 시작하고,  

이 어 전류가 스톨 레 벨 이하로 되면 다시 목표주파

수로 가속하여 정속운전을 계속합니다.  

 

감 속 중( D e c )    감속중 인버터의 출력 전류가 스

톨 레 벨 에 도달하면 인 버 터 는 가속을 중 지 하 고,  이

어 전류가 스톨 레벨 이하로 되면 다시 정상 감속

을 계속합니다.   

가속중+ 정속중     

가속,  정속 스톨 방지를 혼용합니다.  

 

가속중+ 감속중 

가속,  감속 스톨 방지를 혼용합니다.  

 

정속중+ 감속중 

정속,  감속 스톨 방지를 혼용합니다.  

    

가속중+ 정속중+ 감속중 

가속,  정속,  감속 스톨 방지를 혼용합니다.  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 FUN ▶  Stall  mode 

 45     Acc+Dec+Std 

 FUN ▶   Stall  level 

 46           150 % 

스톨 레벨 

출력주파수 

<  가속중 스톨 방지 동작 >  

시간 

시간 

출력전류 

스톨 레벨 

스톨 레벨 

출력주파수 

<  정속중 스톨 방지 동작 >  

시간 

시간 

출력전류 

스톨 레벨 
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 F U N  4 7 , 4 8  :  과부하 경보 

 

n 표시 :  과부하 경보 레벨 

 

 

 

n 설정 범위 :  C T  :  3 0  ∼ 1 5 0  %  

                V T  :  3 0   ~  1 1 0  %  

n 표시 :   과부하 경보 시간 

 

 

 

n 설정 범위 :  1  ∼ 3 0 . 0  s e c  

n 기 능 설명 : 인버터 출력 전류가 과부하 경보  

레 벨 이상으로 흐 를 때 신호를 다기능 출력  

단자에 출력합니다.   

 

n 적 용 : 예를 들어,  다기능 출력단자 Q1( I /O 

07) 을 과부하 경보(OL ) 로 정의합니다.  다기능  

출 력 단 자 의 규격은 오픈 콜렉터,   DC 24V, 

5 0 m A 입니다.  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

F U N  4 9 , 5 0  :  전류 제한 트립 

 

n 표시 :  전류 제한 트립 레벨 

 

 

 

n 설정 범위 :  C T  :  3 0  ∼ 2 0 0  %  

                V T  :  3 0   ~  1 5 0  %  

n 표시 :  전류 제한 트립 시간 

 

 

 

n 설정 범위 :  0  ∼ 6 0  s e c  

n 기 능 설명 : 인버터 출 력 전류가 제한 트립  

레 벨( 정격기준)  이상이고 전 류 제한 시간 동안  

계 속 상태를 유지하면 인버터는 출력을 차단

하 고 정 지 합 니 다.  부하의 이상발생 검출 등에  

적용합니다.   

 

 FUN ▶   OL  level 

 47         150  % 

 FUN ▶   OL  time 

 48         10.0 sec 

 FUN ▶ OC lim. level 

 49           160 % 

 FUN ▶ OC lim. time 

 50         60.0 sec 

스톨 레벨 

출력주파수 

<  감속중 스톨 방지 동작 >  

시간 

시간 

출력전류 

스톨 레벨 

E G  O C 1  O C 2  

O L  

2 4 V  D C  S u p p l y

+  -  
릴레이 

O C 1 - E G O N  

t 1  t 2  

t 1 :  과부하 경보 시간 

t 2 :  과부하 경보 시간 /  2  

출력전류 

시간 

시간 

O L  레벨 

O L  레벨 



 
66 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

F U N  5 1 ∼5 3  :  전자 써멀( E T H )  

 

n 표시 :  전자 써멀 선택 

 

 

 

n 설정 범위 :  N o  ,  Y e s   

 

n 표시 :  전자 써멀 레벨 

 

 

 

n 설정 범위 :  1 1 0  ∼ 1 5 0  %  

 

n 표시 :  모터 타입 

 

 

 

n 설정 범위 :  G e n e r a l  ,  S p e c i a l     

 

n 기 능 설명 : 외부에 별도의 써멀 릴레이를 추

가 하 지 않고 전동기를 과 열 로 부 터 보호하기 

위 한 기 능 입 니 다.  인버터가 여러 파라미터 로

부 터 전동기의 이론적 온 도 상 승 을 계산 ( I2 T)

하 고 부하 전류를 고려하여 모터의 과열여부

를 판단 합니다.   

n FUN 52  [전자 써멀 레벨] 은 FUN  39  [모터 정

격 전류]  대비 % 로 설정하며,  설정값을 기준

으로 전자 써멀 시간은 1 분입니다.   

n 전 자 써멀 연속운전 레벨은 부하 전류가 연속

으 로 흘러도 모터가 과열되지 않고 열적 평형  

상 태 에 있다고 판 단 할 기준이 되는 전류의 크

기 이 며, FUN 39 모터 정격 전류로 설 정 합 니 다.  

FUN 39 의 설정값이 전자 써멀 연속운전 레벨  

( 1 0 0 % ) 을 의미합니다.   

n FUN 53 [ 모터 타입] 은 전자 써멀 기능을 수행

하 기 위하여 모터의 냉 각 방 식 을 올바르게 설

정하여야 합니다.   

n Genera l  :  유도모터에 부착된 팬을 사용하는 

경 우 에 설 정 합 니 다.  이 경우 저속으로 모터를 

구 동 할 때 냉 각 특 성 이 크게 저 하 됩 니 다.  고속

과 비교하여 같은 크기의 전류라도 저속에서

는 모터가 급 속 히 과 열 됩 니 다.  따라서 주파수

에 따라 전 자 써멀 연 속 운 전 레벨의 연 속 허

용 전류 설정값이 저감되어 전자 써멀 기능이 

동작 합니다.  

n Specia l  :  별도의 전원으로 모터 냉각팬을 구

동 하 는 경우에 설 정 합 니 다.  운전 주파수와 무

관 하 게 전자 써멀 연속운전 레벨의 연속 허용  

전류 설정값이 적용됩니다.  

n E T H  트립 시간 :   

 

 

 

 

 

n 저감 팩터의 적용은 운전주파수가 

2 0 H z  초과 일때,   

(  0 . 1 2 5  × 운전 주파수 +  9 2 . 5  )  ÷ 1 0 0  

2 0 H z  이하 일때,  

(  1 . 5  × 운전 주파수 +  6 5  )  ÷ 1 0 0  

 FUN ▶ ETH  select 

 51        --- No --- 

FUN ▶  ETH  level 

52          150 % 

 FUN ▶  Motor type 

 53         General 

O C  l i m i t  t i m e  

 O C  l i m i t  트립

출력전류 

출력주파수 

시간 

시간 

O L  l i m i t  

레벨 

O L  l i m i t  

레벨 

2  

[ F U N  3 9 ]  × 저감 팩터

모터에 흐르는 전류 
-   1  

1 0 0 %  

[ F U N  5 2 ]  

2  

-   1  

× 6 0  
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<  주파수에 따른 연속 허용전류 저감특성 >  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

<  전자 써멀 특성 곡선 >  

 

 F U N  5 4  :  모터 극수 

 

 

 

 

n 설정 범위 :  2  ∼ 1 2  

 

n 기 능 설명 : 모터의 극수이며 속 도 표 시 에 사

용합니다.  

F U N  5 5 ∼5 8  :  순시정전 재시동     

 

n 표시 :  순시정전 재시동 선택 

 

 

 

n 설정 범위 :  N o  ,  Y e s   

 

n 표시 :  속도서치 가속시간 

 

 

 

n 설정 범위 :  0 . 1  ∼ 6 0 0  s e c  

 

n 표시 :  속도서치 감속시간 

 

 

 

n 설정 범위 :  0 . 1  ∼ 6 0 0  s e c  

 

n 표시 :  속도서치 게인 

 

 

 

n 설정 범위 :  0  ∼ 2 0 0  %  

n 기 능 설명 : 순시정전 후 복전시에 모터를 정

지 시 키 지 않고 인버터를 운전하여 모터를 프

리 런 상태에서 정 상 운 전 으 로 복귀하게 합니다.   

  

☞ 주의 : 부족 전압시 또는 1 5 m s e c  이내의 순시

정전에서는 동작하지 않습니다.  

 

☞ 주의 :  속도서치 게인과 속 도 서 치 가감속 시간

은 부하의 관 성 모 멘 트(GD),  토크의 크기를 고려하

여 설정하십시오.  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 FUN ▶ Pole number 

 54               4 

 FUN ▶ IPF selection 

 55         ---Yes--- 

 FUN ▶ ss acc.  time 

 56        20.0  sec 

 FUN ▶ ss dec.  time 

 57        30.0  sec 

 FUN ▶ ss gain  

 58         100 % 

[ % ] 

6 0  2 0  

연
속
허
용
전
류 

S p e c i a l  타입 

 G e n e r a l  타입 

F U N  52

전류 %  

트립 시간 1 분 

1 0 0 %  

출력 주파수 

6 5  

9 5  
1 0 0  
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 F U N  5 9  :  트립 후 리셋시 기동 선택 방법 

 

 

 

 

n 설정 범위 :  N o  ,  Y e s     

n 기 능 설명 :  Y e s 로 설정하고 단자대로 인버터 

운 전 중,  트립이 발생하여 사용자가 리셋으로 

트 립 을 해제한 경 우 단자대의 상태가 운전 가

능 한 상태이면 인버터는 곧바로 운 전 합 니 다.  

이 경우 사고가 발생할 우려가 있으니 사용시 

주 의 하 십 시 오.  리셋 후 곧바로 기동을 원하지 

않 으 면 이 기능을 N o 로 설 정 합 니 다.  이 때는 

다 시 단자 상태를 O F F  → ON 로 하여야 운전  

가능합니다.  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

              <  N o 로 설정시 >  

 

 

 

 

 

 

 

 

  

              <  Y e s 로 설정시 >  

 

 F U N  6 0  :  전원 투입과 동시에 기동 선택 방법 

 

 

 

 

n 설정 범위 :   N o  ,  Y e s  

n 기 능 설명 :  Y e s 로 설정시 인버터의 단자대 

상 태 가 운전 가능 한 상태이면 전원 투입과 동

시 에 인버터는 기 동 합 니 다.  이 경우 사고가  

발 생 할 우려가 있 으 니 사용시 주의 바랍니다.  

전 원 투입후 곧바로 기동을 원하지 않으면 이 

기 능 을 N o 로 설 정 하 십 시 오.  이 때는 다시 단

자 상태를 O F F  → ON 으로 하여야 운전 가능

합니다.  

 

 

 FUN ▶  RST-restart 

 59         --- No --- 

 FUN ▶  Power on st 

 60         --- No --- 

t 1  t 2  

 입력전원 차단 

t 1 :  속도서치 가속시간 

t 2 :  속도서치 감속시간 

입력전원 

시간 

시간 

시간 

시간 

모터속도 

출력주파수 

출력전압 

F X - C M O N  

R S T - C M O N  

O N  

유효하지않음 유효 

 트립발생 

O N  

O N  

출력주파수 

출력주파수 

F X - C M

R S T - C M

시간 

시간 

시간 

시간 

시간 

시간 

 트립발생 

유효 
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 F U N  6 1  :  스위칭 주파수 설정 

 

 

 

 

n 설정 범위 :  4 5  P a g e  참조 

n 기 능 설명 : 기계나 모터의 공 진 주 파 수 회피

를 위해 변 경 가 능 합 니 다.  P W M  캐리어 주파

수 를 낮게 하면 모터의 운전 음 이 증가하는 반

면 인 버 터 로 부 터 발생하는 노이즈나 누설전류

는 감 소 합 니 다.  주위 온도가 높거나 저소음이 

필 요 없는 경우에는 스위칭 주파수를 낮게 설

정하십시오.  

 

 F U N  6 2  ∼ 7 2  :  P I  제어 

 

n 표시 :   P I  제어 선택 

 

 

 

n 설정 범위 :  N o  ,  Y e s  

 

n 표시 :  P I  비례 게인 

    

 

 

n 설정 범위 :  1  ∼ 3 0 , 0 0 0  

 

n 표시 :  P I  적분 게인 

    

 

   

n 설정 범위 :  1  ∼ 3 0 , 0 0 0  

 

n 표시 :  P I  피드백 선택 

 

 

 

    

 

n 설정 범위 :  I ,  V 1 ,  V 2 

 

n 표시 :  P I  피드백 필터 게인 

    

 

   

n 설정 범위 :  1  ~  1 0 0  %  

 

n 표시 :  P I  피드백 게인 

  

 

 

n 설정 범위 :  5 0  ∼ 2 5 0  %  

 

n 표시 :  P I  피드백 바이어스 

  

 

 

n 설정 범위 :  0  ∼ 2 0 0  %  

 

n 표시 :  P I  피드백 방향 

 

 

 

n 설정 범위 :  D i r e c t  ,  I n v e r t       

 

n 기 능 설명 :  프로세스량( 속도,  온도,  압력,  유

량,  수위 등) 을 일정하게 하 기 위한 기능으로 

원 하 는 기준값과 센서에서 측정된 실제의 제

어 량 을 비교하여 오차를 추출하고 이의 비례  

및 적분 동작을 통하여 제어 대상의 제어량을 

일정하게 제어합니다.  

 

☞ 주의 : P I  피드백 입력 관련 코드 F U N  6 5  ~  

 FUN ▶  Carrier freq 

 61           6 kHz 

 FUN ▶  PI - control 

 62         --- No --- 

 FUN ▶   P - gain 

 63            10 

 FUN ▶   I - gain 

 64            50 

 FUN ▶ PI-fb gain 

 67        100 % 

 FUN ▶ PI-fb bias 

 68         100 % 

 FUN ▶ PI-fb select 

 65          I 

 FUN ▶ PI-fb flt. G 

 66         25 % 

 FUN ▶  PI-fb  dir 

 69         Direct 
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FUN 69 의 설명은 아 나 로 그 입력 관련 코 드 F U N  

2 0  ~  F U N  2 4 를 참조하십시오.  

 

☞ 주의 :  P I  기능 선택 시 주속 지령과 피 드 백 지

령 은 다음과 같이 설 정 되 며 설정값은 서로 달라야

합니다.  

 

주속 지령  :  아나로그 속도 지령 선택 

               F U N  2 0  또는 로더 

피드백 지령 :  P I  피드백 선택 F U N  6 5  

 

n 표시 :  P I  적분 게인 스케일 

  

 

 

n 설정 범위 :  0  ∼ 1 0 0  %  

 

n 기 능 설명 :  고관성 부하인 경우 PI 적분 게인  

FUN  64 를 스 케 일 링 하 여 플 랜 트 응답 안정성

을 높입니다.  

 

n 표시 :   P I  제어기 오차 방향 

 

 

 

n 설정 범위 :   D i r e c t  ,  I n v e r t       

             

n 기 능 설명 : P I  제어기의 오차 ( 주속 지령 – 

피드백 지령) 의 극성 변환을 설정합니다.  

 

n 표시 :  P I  제어기 바이패스 

 

 

 

n 설정 범위 :  N o  ,  Y e s   

n 기 능 설명 :  P I  제어기 바이패스 기 능 은 M M C  

기 능( 옵션) 을 선택하여 사용하는 경우에 유효

합 니 다.   설정을 Y e s 로 하면,  P I 피드백값이  

지령치가 되어 인버터 운전 주파수가 됩니다.  

 

F U N  9 4  :  C T /  V T  모드 선택 

 

 

 

 

n 설정 범위 :   C o n s t a n t  T r q ,  V a r i a b l e  T r q         

 

n 기 능 설명 : 일반적인 정토크 부하(CT ) 인 경

우 에 는 Cons tan t  T rq 로 설정하며,   가변토크 

부 하(VT) 인 경우에는 Var iab le  T rq 로 설정하여 

사 용 할 수 도 있습니다.  만일 Var iab le  T rq 로 설

정 을 하게 되면 과부하 내량,  스위칭( 캐리어)

주 파 수,  스톨방지 레 벨, 과부하 경보 레벨, 과

부 하 제한 트 립 레 벨 등의 설정값이 V T 모드 

기준으로 변합니다.  설정에 주의 하십시오.  

 

☞ 주의 : Var iab le Trq 는 임의로 사용자가  설정하

여 사용할 수 없습니다.   시스템 또는 부 하 의 종류  

및 특성 에 주의 하여야 합니다. Var iab le  T rq 로 설

정 하 여 사용을 원하시면 반 드 시 전문 시운전 엔지

니어 및 본사 기술팀에 문의하시기 바랍니다.  

 

F U N  9 5  :  파라미터 읽기  

 

 

 

 

n 설정 범위 :  N o  ,  Y e s          

n 기 능 설명 : 복수대의 인버터 파 라 메 타 를 동

일 하 게 설정하는 경우 한 인버터의 파라메타

를 먼저 설정한 후 로더로 읽어내어 나머지 

인 버 터 에 복사하는 기 능 입 니 다.  읽기 동작이 

끝나면 표시는 N o 로 바뀝니다.  

 FUN ▶   Para. read 

 95        --- Yes --- 

 FUN ▶  CT / VT  

 94     Constant  Trq 

 FUN ▶ I_term scale 

 70         100 % 

 FUN ▶  PI error dir 

 71         Direct 

 FUN ▶ Regul bypass 

 72        --- No --- 
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 F U N  9 6  :  파라미터 쓰기  

 

 

 

 

n 설정 범위 :  N o  ,  Y e s               

n 기 능 설명 : 로더에 있는 파 라 미 터 를 인버터

에 복사하는 기 능 입 니 다.  파라미터 읽기 기능

을 참 조 하 십 시 오.  쓰기 동작이 끝나면 표시는 

N o 로 바뀝니다.  

 

 F U N  9 7  :  파라미터 초기화 

 

 

  

     

n 설정 범위 :  N o  ,  Y e s   

n 기 능 설명 : 이 기능은 인버터의 모든 파라미

터 를 공장 출 하 값 으 로 설 정 합 니 다.  초기화 동

작이 끝나면 표시는 N o 로 바뀝니다.  

 

 F U N  9 8  :  파라미터 쓰기 금지 

 

 

 

 

n 설정 범위 :  0  ∼ 2 5 5  

n 기 능 설명 : 이 기능은 비밀 번호를 입력하면 

파 라 미 터 쓰기 금 지 명령이 됩니다.  해제하고 

싶은 경우 비밀 번호( 1 2 ) 를 입력하면 됩니다.   

 

 

 

       파라미터 쓰기 금지 표시 

비 밀 번호(12 ) 를 입력하면 금지,  해제가 번갈아 된

다.       

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 FUN ▶   Para. write 

 96        --- Yes --- 

 FUN ▶   Para. init 

 97        --- Yes --- 

 FUN ▶   Para. lock 

 98              0 

 FUN    Para. lock 

 98              0 
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3 .   I / O  그룹 

 

 I / O  0 0  :  점프 코드 

 

 

 

n 설정 범위 :  0 1  ∼ 6 5  

n 기 능 설명 : 점프 코드를 설정하여 이 동 하 고 자  

하는 코드로 바로 점프할 수 있습니다.  

 

n 적 용 :  PROG Key 를 눌러서 점프 코드 1 1 을 

설 정 하 여 Enter  Key 를 누르면 다음과 같이 표

시 됩니다.   

 

 

 

점 프 이동 후 Up,  Down Key 를 사용하여 다른  

코드로 이동할 수 있습니다.  

 

 I / O  0 1 - 0 6  :  다기능 입력정의 

 

n 표시 :  P 1  입력 정의 

 

 

 

n 표시 :  P 2  입력 정의 

 

 

 

n 표시 :  P 3  입력 정의 

 

  

 

n 표시 :  P 4  입력 정의 

  

 

 

n 표시 :  P 5  입력 정의 

  

 

 

n 표시 :  P 6  입력 정의 

        

  

 

n 설정 범위 :   S P D _ L  ,  S P D _ M ,  S P D _ H   

                 J O G ,  A C C T _ L  ,  A C C T _ M     

                 A C C T _ H ,  UP , DOWN , HOLD,  

D I S _ O P T ,  C O M M _ C O N N   

                 E X T _ D C B R ,  E X T _ T R I P ,  

I N T E R L O C K S               

n 기능 설명 :  다기능 입력단자를 정의합니다.  

 

SPD_L ,   SPD_M,   SPD_H 다단속 입력으로  정

의되며,  각각의 입력에 대한 다단속을 지정합니다.   

 

 0 속 1 속 2 속 3 속 4 속 5 속 6 속 7 속 

S P D _ L 0  1  0  1  0  1  0  1  

S P D _ M 0  0  1  1  0  0  1  1  

S P D _ H 0  0  0  0  1  1  1  1  

0: inactive (off), 1: active (on) 
 

 

☞ 주의 :  *  0 속은 주파수 설정 모드( F U N   0 1 ) 가 

     K e y  설정 :  디지털 주파수 지령  

     T e r m i n a l  설정 :  아나로그 주파수 지령 

*  1 ∼7 속은 I / O  ( 1 3 - 1 9 ) 에서 설정 

*  운전방향은 운전정지모드( F U N   0 2 ) 가 

     K e y 설정 :  로더에 의한 운전 정지지령  

     Terminal 설정 :  FX ,RX 단자에 의한 운전정지 

지령 

 

예)  P 1 입력단자를 S P D _ L 로 설정하고,  

    P 2 입력단자를 S P D _ M 으로 설정하고,  

    P 3 입력단자를 S P D _ H  설정하고,  

    P 4  입력단자를 J O G 로 설정한다.  

 I/O ▶   Jump Code 

 00              11 

 I/O ▶  Aux2 output 

 11         COMM  

 I/O ▶   P1  input 

 01        SPD_L 

 I/O ▶   P2  input 

 02        SPD_M 

 I/O ▶   P3  input 

 03        SPD_H 

 I/O ▶   P4  input 

 04       ACCT_L 

 I/O ▶   P5  input 

 05       ACCT_M 

 I/O ▶   P6  input 

 06       ACCT_H 
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    0 속은 D R V   0 0 에서 설정하고,  

    1 ∼7 속은 I / O  1 3 ∼1 9 에서 설정하고,  

   조그 주파수는 I / O  1 2 에서 설정하고,  운전방향

은 F X , R X  입력단자를 이용합니다.  

 

P1,P2,P3,P4,FX,RX 입력단자를 이용하여 다음과 

같이 다단속 운전을 할수 있습니다.  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

< <  다단속 운전 > >  

 

 J O G    조그 주파수를 정 의 합 니 다.  조그 주파수는 

I / O   1 2 에서 설정합니다.   

 

 ACCT_L, ACCT_M, A C C T _ H    단자 입력 정의에 

의 하 여 제 1 ∼7 가감속 시간을 선택할 수 있습니다.  

가 감 속 시 간 을 변경할 때 단자 입력을 사용하여 바

꿀 수 있습니다.  

 

 

 

 

가감속시간 0   1   2   3   4   5   6   7   

A C C T _ L  0  1  0  1  0  1  0  1  

A C C T _ M  0  0  1  1  0  0  1  1  

A C C T _ H  0  0  0  0  1  1  1  1  

 

☞ 주의 :  제 0 가감속 시간은 D R V   01,02 의 값

이 며, 단자 선택이 없는 경우 사 용 됩 니 다. 제 1 ∼7

가감속 시간은 I / O   2 0 ∼3 3 에서 설정합니다.  

 

예)  P 4 입력단자를 A C C T _ L 로 설정하고,  

    P 5 입력단자를 A C C T _ M 으로 설정하고,   

    P 6 입력단자를 A C C T _ H 로 설정한다.  

    P4,P5,P6 입력단자를 이용하여 가감속 시간을 

선택한다.  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

           < <  가감속 시간 선택 > >  

 

 UP ,DOWN  up ,  down 운전 단자로 정의하여   가

속,  감속,  정속 운전으로 사용합니다.  

 

☞ 주의 :  최대 주파수까지 가속합니다.  

출력 주파수 

O N  O N  O N  O N  

O N  O N  

O N  

O N  

1  0  2  3  4  5  6  7  

시간 

설  정 
주파수 

P 1 -C M  ON ON 

출력 주파수 

시간 

ON ON 

ON 

ON 

ON 

ON 

ON ON 

0 속 

시간 

시간 

시간 

시간 

시간 

시간 

P 2 -C M  

P 3 -C M  

P 4 -C M  

F X -C M  

R X -C M  

1 속 2 속 3 속 4 속 5 속 6 속 7 속 JOG 

시간 

시간 

시간 

시간 

P 4 -C M  

P 5 -C M  

P 6 -C M  

F X -C M  
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예)   P 1 입력단자를 U P 으로 설정하고,  

     P 2 입력단자를 D O W N 으로 설정하고,  

     P 1 ,  P 2  입력단자를 이용하여 U P ,        

     D O W N  운전을 합니다.  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

           < <  U P ,  D O W N  운전 > >  

  

H O L D    3  w i r e  운전 단자로 사 용 합 니 다. 푸시 버

튼 스위치를 이용하여 간 단 한 시퀀스 회로를 구성

할 수 있습니다.  

 

예)  P 2 입력단자를 H O L D 로 설정하고,  

    P2  입력단자를 이용하여 H O L D  운전을 합니다.  

 

   

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

           < <  H O L D  운전 > >  

 

 D I S _ O P T   통신옵션 운전 모드를 D i s a b l e 합니다.  

 

 C O M M _ C O N N    상용절체시 시퀀스 입 력  단자로  

사용합니다.    

예)  P 5 입력단자를 C O M M _ C O N 로 설정하고,  P5   

입 력 단 자 를 이용하여 상 용 절체 운전을 합니다.  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

< <   

 

 

 

ON 

ON 

ON 

출력 주파수 

시간 

시간 

시간 

시간 

P 1 -C M  

P 2 -C M  

F X -C M  

최  대 

주파수 

F X  R X  P 2  C M  

ON 

ON 

ON 

출력 주파수 

최  대 

주파수 

P 2 -C M  

F X -C M  

R X -C M  

최  대 

주파수 

시간 

시간 

시간 

시간 

ON 

출력주파수 

ON 

ON 

ON 

ON ON 

t1 t2 

인버터  

운전 

t1, t2: 500msec (interlock t ime)

속도서치 

시간 

시간 

시간 

시간 

시간 

시간 

F X -C M  

P 5 -C M  

A U X  

M 1  

M 2  

상용    

운전 

인버터  

운전 
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< < 상용 절체 운전 > >  

 

EXT _DCBR   정지중 직류 제동 입 력 단 자 로 사용합

니 다.  직류제동시 F U N   36 의 전압 레벨 이 적용됩

니다.  

 

예)  P 4 입력단자를 E X T _ D C B R  로 설정하고,  

    P 4  입력단자를 이용하여 정지중 직류   

    제동을 합니다.  

 

 

 

 

 

              직류제동전압 

 

  

         

                                   

 

                             

          < <  정지중 직류제동 > >  

 

 E X T _ T R I P    외부 고장 입력단자로 사용합니다.   

             단락상태 :  정상입력 

             오픈상태 :  고장입력  

 

 I N T E R L O C K S    M M C  옵션에서 사용합니다.   

 

 

 I / O  0 7 ∼1 1  :  다기능 출력정의 

   

n 표시 :  O C 1 출력 단자 

 

 

 

 

n 표시 :  O C 2 출력 단자 

 

 

 

n 표시 :  O C 3 출력 단자 

 

 

 

n 표시 :  A U X 1 릴레이 출력 단자 

   

 

 

n 표시 :  A U X 2 릴레이 출력 단자 

  

 

 

n 설정 범위 :     F S T _ L O  ,  F S T _ H I  

                   F D T _ H I  ,   F D T _ P U L S E  

                   F D T _ B A N D  ,  O L   

                   S T A L L  ,     L V  

                   R U N   ,      C O M M  

                   S T E P _ L  ,    S T E P _ M                                   

                   S T E P _ H   

 

n 기 능 설명 : 다기능 출 력 단 자 를 정 의 합 니 다.  

원 하 는 출력 기능을 오픈 콜렉터로 출력할 수 

있 습 니 다.  OC1,OC2,OC3 은 오픈 콜렉터 출력

이 며, AUX 1 ,2(1A, 1B, 2A, 2B) 는 릴레이 출력

입니다.   

 

 

 

 

 

 

 

< <  다기능 출력단자 결선도 > >  

 I/O ▶  OC1  output 

 07        FST_LO 

 I/O ▶  OC2  output 

 08        FDT_HI 

 I/O ▶  OC3  output 

 09          OL 

 I/O ▶ AUX1  output 

 10        Comm 

 I/O ▶ AUX2  output 

 11        Comm 

O N  

O N  

출력주파수 

출력 전압 

시간 

시간 

시간 

F X -C M  

P 4 -C M  

F U N  3 6  

O C 1  

2 4 V  D C ,  5 0 m A

S u p p l y  
+ 

O C 2  O C 3  E G  1 A  1 B  2 A  2 B  

R 1 R 2 R 3 

– 

A U X 2A U X 1
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 FST_LO ( 주파수 일치신호)      I /O  38 의 FST  주

파수와 비교하여 출력합니다.  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

    < <  O C 1  이 F S T _ L O 로 설정된 경우 > >  

 

 FST_HI( 주파수 일치신호)    I / O  3 8 의 FST  주파수

와  비교하여 출력합니다.  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

     < <  O C 2  가 F S T _ H I 로 설정된 경우 > >  

 

 FDT_HI( 주파수 검출신호)      I /O 39 의 FDT  주

파수와,  I / O  4 0  의 F D T  폭과 비교하여 출력합니다.  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

    < <  O C 3  이 F D T _ H I 로 설정된 경우 > >  

 

 F DT_PULSE ( 주파수 검출신호)      I /O 39 의 FDT 

주 파 수 와, I /O  40  의 F D T  폭을 비교하여 출력합니

다.  검출 시점에서 100msec  펄스폭으로 출력합니

다.  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 < <  O C 1  이 F D T _ P U L S E 로 설정된 경우 > >  

 

FDT_BAND( 주파수 검출폭)     I /O  40  의 FDT  폭을 

기 준 으 로 검 출 합 니 다.  출력 주파수가 지령 주파수

에 도달하면 신호를 출 력 합 니 다. 만일 속도가 지령  

주 파 수 의 F D T 폭을 벗어나면 출력 신호는 O F F 됩

니다.    

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 < <  O C 1  이 F D T _ B A N D 로 설정된 경우 > >  

 

 O L  ( 과부하경보)     인버터 출 력 전 류 가 과부하경

보 레벨 ( F U N  47)  이상이 되면 과부하 경보 시간

( F U N  48) 이 경과후 신호를 출력하며 인버터 출력

ON ON 

I / O  3 8

[ F S T -f r e q ]

F r equency  s t eady  l e ve l
출력주파수 

시간 

O C 1 -E G  

시간 

ON 

F r equency  s t eady  l e ve l

I / O  3 8

[ F S T -f r e q ]

출력주파수 

시간 

O C 1 -E G  

시간 

ON 

I / O  3 9

[ F D T -f r e q ]

F r equency  de t ec t i on  l e ve l

I / O  4 0  

[ F D T -b a n d ]

출력주파수 

시간 

O C 1 -E G  

시간 

ON 

F r equency  de t ec t i on  l e ve l

I / O  4 0   

[ F D T -b a n d ]  

ON 

100ms 1 0 0 m s

      I / O  3 9

[ F D T -f r e q ]

출력주파수 

시간 

O C 1 -E G

시간 

ON 

F r e q u e n c y  d e t e c t i o n  l e v e l

I/O40 

[FDT -

b a n d ]  

ON 

     I / O  3 9

[ F D T -f r e q ]

출력주파수 

시간 

O C 1 -E G

시간 
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전 류 가 과부하 경보 레 벨 이하로 되면 과부하 경보  

시 간( F U N  48) 의 1 / 2 시간이 경과후 신호가 O F F 합

니다.  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

< <  O C 1 이 O L 로 설정된 경우 > >  

 

 STALL ( 스톨)     인버터의 가속, 정속, 감속 운전중  

스톨시 신호를 출력합니다.  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

     < <  O C 1  이 S T A L L 로 설정된 경우 > >  

 

 LV ( 저전압)      인버터 직류 링 크 전 압 이 부족전압

인 경우 신호를 출력합니다.       

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

< <  O C 1  이 L V 로 설정된 경우 > >  

             

 RUN  ( 운전중)     인버터가 운 전 중 일 때 신호를  

출력합니다.  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

       < <  O C 1  이 R U N 으로 설정된 경우 > >  

 

 C O M M    상용 절체시 시퀀스 출 력 신 호 로  사용합

니다.   상용절체 시퀀스도를 참조하십시오.      

 

 S TEP_L ,  STEP_M ,  STEP_H     운전의 다단속 스

텝신호를 b i n a r y 로 출력합니다.   

 

 

 

 

 

 

 

 

출력 전류 

F U N  4 7  

[OL level] 

F U N  4 7  

[OL level] 

O N  

t 1  t 2

t 1 :  과부하 경보시간- F U N  4 8  [ O L  t i m e ]

t 2 :  과부하 경보시간 /  2  

시간 

O C 1 -E G

시간 

F U N  4 6

[ s t a l l  l e v e l ]

F U N  4 6

[ s t a l l  l e v e l ]

O N  

출력 전류 

시간 

O C 1 -E G

시간 

ON 

LV  l e ve l  ( 200VDC  o r  400VDC)
D C 링크 전압 

시간 

O C 1 -E G

시간 

ON O C 1 -E G

시간 

시간 

출력주파수 
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 < <  O C 1 이 S T E P _ L ,  O C 2 가 S T E P _ M ,   

          O C 3 이 S T E P _ H 로 설정된 경우 > >   

 

 I / O  1 2  :  조그 주파수 

 

 

 

n 설정 범위 :  0  ~  4 0 0  H z  

n 기 능 설명 :  조그 주파수를 설 정 합 니 다.  인칭 

운전에 사용합니다.  

예)  운전시 I / O 04 다기능 입력단자 P 4 를 JOG 로 

설정하여 운전합니다.  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

< <  조그 운전 > >  

 I / O  1 3 ∼1 9  :  다단속 주파수 

 

 

 

 

 

 

 

 

n 설정 범위 :  0  ~  4 0 0  H z  

n 기 능 설명 :  다단속 주 파 수 를 설 정 합 니 다.  다

단속 운전시 7 스텝까지 이용할 수 있습니다.  

 

 I / O  2 0 ∼3 3  :  다단 가감속 시간 

 

  

 

 

 

 

 

 

n 설정 범위 :  0  ∼ 6 0 0 0  s e c  

n 기 능 설명 :  다단 가감속 시간을 설 정 합 니 다.  

7 개의 다단 가감속 시간을 이용할 수 있습니

다.  

 

 I / O  3 4 ,  3 5  :  로드 미터  

 

  

 

 

n 설정 범위 :  V o l t a g e  ,  C u r r e n t               

  

  

 

 I/O ▶   Jog  freq. 

 12        30.00 Hz 

 I/O ▶   Step freq-1 

 13        10.00 Hz 

 I/O ▶   Step freq-7 

 19        37.00 Hz 

 I/O ▶  Acc. Time-1 

 20         1.0 sec 

 I/O ▶  Dec. Time-7 

 33         7.0 sec 

 I/O ▶   LM meter 

 34         Voltage 

 I/O ▶      LM adj. 

 35          100 % 

ON ON 

ON ON 

ON 

ON ON 

Speed 
0 

Speed 
1 

Speed 
2 

Speed 
3 

Speed 
4 

Speed 
5 

Speed 
6 

Speed 
7 

Jog 
 

출력 주파수 

O C 3 -E G

시간 

시간 

시간 

시간 

O C 1 -E G  

O C 2 -E G  

ON 

ON 

ON 

ON 

5 H z

5 H z

Jog f requency

출력 주파수 

시간 

P 4 -C M  

시간 

시간 

시간 

F X -C M  

R X -C M  
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n 설정 범위 :  0  ∼ 1 2 0  %  

n 기 능 설명 : 로드 미터는 인 버 터 의 출력 전압

과 출력 전류를 위한 펄스 출력 신 호 입 니 다.  

평 균 전압은 0 ∼10V 입니다.  미터의 눈금이 

정확하지 않은 경우 I / O  3 5 값을 조정합니다.  

 

 

 

 

 

 

 

 

로 드 미터의 펄스 출 력 주 파 수( 1/ t) 는 1.8kHz 로 고

정 되 어 있습니다. 최대 출력 전압에서 로드 미터의 

평 균 전압이 10V 를 출력 하도록 펄스를 발생시킵

니 다.  또한 I / O  3 4 에서 설정을 cur rent 로 한 경우

는 인버터 정 격 전 류 의 1 5 0 % 에 해당하는 출력 전류

에 서 로드 미터의 평균 전압이 10V 를 출력 하도록 

펄스를 발생시킵니다.  

 

로드 미터 펄스주파수( 1 / t )  =  1 . 8 k H z  ( 고정)  

d u t y  ( % )  :  

  ( 출력전압 /  최대 출력전압)  ×  2 / 3  또는 

( 출력전류 /  ( 인버터 정격전류 ×  1 . 5  )  )  ×  2 / 3 

단,  V T 설정인 경우 :  

( 출력전류 /  ( 인버터 정격전류 ×  1 . 1  )  )  ×  2 / 3 

로드 미터 출력전압 ( L M - C M 간)  :   

  ( 출력전압 /  최대 출력전압)  ×  1 0 V  또는 

  ( 출력전류 /  ( 인버터 정격전류 ×  1 . 5  )  )  ×  10V  

단,  V T  설정인 경우 :  

( 출력전류 /  ( 인버터 정격전류 ×  1 . 1  )  )  ×  10V  

 

 I / O  3 6  :  주파수 미터 조정 

 

 

 

 

 

n 설정 범위 :  0  ∼ 1 2 0  %  

n 기 능 설명 : 주파수 미터는 인버터의 출력 주

파 수 를 위한 펄스 출력 신 호 입 니 다.  평균 전압

은 0 ∼10V 입니다.  미터의 눈금이 정확하지 

않은 경우 I / O  3 6 값을 조정합니다.  

 

 

 

 

 

 

 

 

  주파수 미터의 펄스 출 력 주 파 수( 1/ t) 는 고정되어 

있 지 않고 최대 주 파 수 에 서 주파수 미터의 평균  

전압이 1 0 V 를 출력하도록 펄스를 발생시킵니다.  

 

주파수 미터 펄스주파수( 1 / t )  :  

   ( 출력 주파수 /  최대 주파수 )  ×  1 . 8 k H z  

d u t y  ( % )  :   

( 출력 주파수 /  최대 주파수)  ×  2 / 3  

주파수 미터 출력전압 ( F M - C M 간)  :  

( 출력 주파수 /  최대 주파수)  ×  1 0 V  

 

I / O  3 7  :  전류 출력 조정 

 

 

 

 

n 설정 범위 :  0  ∼ 1 2 0  %  

n 기 능 설명 : 4~20mA 전류 출력은 인버터의 

출 력 주파수를 전류로 변환한 출 력 신 호 입 니 다.  

시 동 주파수 이 하 에 서 는 4mA, 최고 주파수에

서 는 2 0 m A 를 출력합니다.  출력의 크기가 정

 I/O ▶     FM adj. 

 36          100 % 

 I/O ▶     Io  adj. 

 37          100 % 

1 5 V p e a k  

 A v g .  

 0 ~ 1 0 V  

t  

L M  단자 출력 

시간 

t  

1 5 V p e a k  

 A v g .  

 0 ~ 1 0 V  

F M  단자 출력 

시간 
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확하지 않은 경우 I / O  3 7 값을 조정합니다.  

 

 I / O  3 8 ∼4 0  :  주파수 검출 레벨 

 

n 표시 :  주파수 일치 레벨 

 

 

 

n 설정 범위 :  0 . 5  ∼ 4 0 0  H z  

 

n 표시 :  주파수 검출 레벨 

  

 

 

n 설정 범위 :  0 . 5  ∼ 4 0 0  H z  

 

n 표시 :  주파수 검출폭 

  

 

 

n 설정 범위 :  0  ∼ 3 0  H z  

n 기 능 설 명 :  다기능 출 력 기 능 에 서 사 용 합 니 다.  

주 파 수 일치 레 벨(FST -freq), 주파수 검출 레

벨(FDT -freq) 을 설 정 합 니 다. 자세한 사항은 

다 기 능 출력 기능( I /O 07-11) 을 참조 하십시

오.  

 

 I / O  4 1 , 4 2  :  속도표시 팩터  

 

n 표시 :  곱하기 팩터 

 

 

 

n 설정 범위 :  0  ∼ 9 9 9   

 

n 표시 :  나누기 팩터 

 

 

  

 

 

n 설정 범위 :  1  ∼ 9 9 9                 

n 기 능 설명 :  D R V  04 의 속도를 사용자가 선속

도 로 변 경 하 고 자 할 때 사 용 합 니 다.  전동기 극

수는 F U N  5 4 에서 설정합니다.  

 

   
P(극수)

주파수) 120f(출력

나누기팩터

팩터 곱하기
선속도 ×=  

 

I / O  4 3 , 4 4  :  입출력 단자 표시  

 

n 표시 :  입력 단자 상태 

 

 

 

n 표시 :  출력 단자 상태 

 

 

 

 

n 기 능 설명 :   단자대의 F X ,  R X ,  P 1 ∼P6 입력

과 O C 1,  O C 2 ,  O C 3  출력 상태를 표시합니다.  

 

 로더 입력 단자상태 표시 

 

P 6  P 5  P 4  P 3  P 2  P 1  X  X  R X  F X  

1  0  0  0  0  0    0  1  

     0  :  C i r c u i t  i n a c t i v e  

     1  :  C i r c u i t  a c t i v e  

 

 로더 출력 단자상태 표시 

 

A U X 2  A U X 1  O C 3  O C 2  O C 1  

1  0  0  0  1  

 

 I/O ▶   FST - freq. 

 38          0.05 Hz 

 I/O ▶   FDT - freq. 

 39         60.00 Hz 

 I/O ▶   FDT - band 

 40          1.00 Hz 

 I/O ▶    Mul. factor 

 41            100 

 I/O ▶    Div. factor 

 42            100 

 I/O ▶    Ter. input 

 43      1000000001 

 I/O ▶    Ter. output 

 44           10001 
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 I / O  4 5  :  S / W  v e r s i o n  

 

 

 

 

n 기능 설명 :   S / W  v e r s i o n  을 표시합니다.  

 

 I / O  4 6 ,  4 7  :  과거 트립  정보 표시 

 

 

 

 

 

 

  

n 기 능 설명 : 인버터의 과거 트립 정보를 표시

합니다.   

 

n 적 용 : Prog, Up, Down Key 에 의하여 인버터

의  과거트립을 검색하여 트립 종류와 트립시

의 주파수와 전류를 확인할 수 있습니다.  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 I / O  4 8 , 4 9  :  옵션 선택 

 

 

 

 

n 설정 범위 :  N o n e ,  R S 4 8 5 ,  M o d b u s  R T U ,   

F n e t ,  D e v i c e  N e t  

 

 

 

 

n 설정 범위 :  N o n e , M M C  

n 기 능 설명 : 인버터의 옵션 커넥터에 연결된 

옵션 종류가 표시됩니다.  

 

R S 4 8 5     인버터와 컴퓨터간 통신을 RS485 방

식 으 로  설정합니다.  자세한 사항은 RS485 옵션 

매뉴얼을 참조하십시오.  

 

Modbus RTU   인버터와 컴 퓨 터 간 통신을 

Modbus RTU 방식으로  설정합니다.  자세한 사항은 

M o d b u s  R T U  옵션 매뉴얼을 참조하십시오.  

 

F n e t       인버터와 P L C  ( L G -GLOFA) 간의 고

속 통 신(1Mbps) 이 가능합니다.  자세한 사 항 은 Fnet  

옵션 매뉴얼을 참조하십시오.  

 

M M C      MMC (Mult i  Motor Control) 옵션은 제

품 인도시 메이커에 의 해 설정된 경우에 표시되며 

자세한 사항은 M M C  옵션 매뉴얼을 참조하십시오.  

Device Net    인버터와 컴퓨터간 통신을 

Device Net 프로토콜을 사용하는 경우 설 정 합 니 다.  

자 세 한 사항은 Device Net 옵션 매뉴얼을 참조하십

시오.  

 

 

 

 

I / O  5 0  :  인버터 번호 

 I/O ▶   S/W  version 

 45            2.04 

 I/O ▶    Last  fault1 

 46          OC trip 

 I/O ▶    Last  fault2 

 47          OV trip 

 I/O ▶    Last  fault1 

 46         35.60 Hz 

 I/O ▶    Last  fault2 

 47          60.00 Hz 

 I/O ▶    Last  fault1 

 46          325.7 A  

 I/O ▶    Last  fault2 

 47          147.6 A 

 I/O ▶     Option 1 

 48          None 

 I/O ▶     Option 2 

 49          None 
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n 설정 범위 :  1  -  3 1  

n 기 능 설명 : RS485 통신옵션에서 사 용 합 니 다.  

인버터 국번을 설정합니다.  

 

I / O  5 1  :  통신 속도 

 

 

 

n 설정 범위 :  1 2 0 0 ,  2 4 0 0 ,  4 8 0 0 ,  9 6 0 0 ,   

                1 9 2 0 0  B P S  

n 기 능 설명 : RS485 통신옵션에서 사 용 합 니 다.  

인 버 터 와 컴 퓨 터 간 의 Baud -rate 를 설정합니

다.   

 

I / O  5 2  :  지령 상실 판정 시간 

 

 

 

 

n 설정 범위 :  0  -  6 0  s e c  

n 기 능 설명 : 인버터와 컴퓨터간 통신 중에 어

느 한쪽이 설 정 시 간 이상 응답이 없으면 T ime  

Out error 를 발생시키며 인버터는 B X  동작을  

합 니 다.  통신 타 임 아 웃 이 0 으로 설정된 경우  

T i m e  O u t  e r r o r 기능을 수행하지 않습니다.   

 

I / O  5 3  :  P G  슬립 주파수 

 

 

 

 

n 설정 범위 :  0  -  1 0  H z  

n 기 능 설명 : PG 옵션에서 사 용 합 니 다. 모터의  

슬 립 주파수를 설 정 합 니 다.  모터 명판의 정격  

슬립 주파수를 설정해 주십시오.  

 

I / O  5 4  :  P G  비례 게인 

 

 

 

n 설정 범위 :  0  -  2 5 5    

n 기 능 설명 : P G 옵션에서 사 용 합 니 다.  P G 옵션

의 비례 게인을 설정합니다.  

 

I / O  5 5  :  P G  적분 게인 

 

 

 

 

n 설정 범위 :  0  -  2 5 5    

n 기 능 설명 : P G 옵션에서 사 용 합 니 다.  P G 옵션

의 적분 게인을 설정합니다.  

 

I / O  5 6  :  P G  필터 게인 

 

 

 

 

n 설정 범위 :  0  -  2 5 5    

n 기 능 설명 :  PG 옵션에서 사 용 합 니 다.  P G 옵션

의 필터 게인을 설정합니다.  

 

I / O  5 7  :  엔코더 펄스수 

 

 

 

 

n 설정 범위 :  1 0 0 ,  5 0 0 ,  5 1 2 ,  1 0 0 0   

 I/O ▶    Inv. number 

 50               1 

 I/O ▶    Baud - rate 

 51        9600 bps 

I/O ▶ Comm. timeout 

52          10.0 sec 

 I/O ▶    PG slip freq. 

 53          5.00 Hz 

 I/O ▶    PG. P-gain 

 54             10 

 I/O ▶    PG. I-gain 

 55             30 

 I/O ▶    PG. F-gain 

 56            100 

 I/O ▶    Enc. pulse 

 57        512 pulse 
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                1 0 2 4 ,  2 0 0 0 ,  2 0 4 8 ,  4 0 0 0  P u l s e  

n 기 능 설명 : PG 옵션에서 사 용 합 니 다. 모터에  

취 부 된 엔코더의 펄 스 갯수를 선 택 합 니 다.  P G

운 전 중 엔코더의 펄스수가 일치하지 않을 경

우 P G 운전이 정상적으로 되지 않습니다.  

 

 

 

I / O  5 8  :  디지털 입력 선택 

 

 

 

 

 

n 설정 범위 :  N o n e ,  F r e q . 1 ,  F r e q . 2  

n 기 능 설명 : DI/DA 옵션에서 사 용 합 니 다.  12

비 트 디지털 입력에 의해 주 파 수 지 령 이 가능

합니다.  

 

I / O  5 9  :  아나로그 출력 선택 

 

 

 

 

n 설정 범위 :  F r e q ,  V o l t a g e ,  C u r r e n t  

n 기 능 설명 :  DI/DA 옵션에서 사 용 합 니 다.  인버

터 출 력 주 파 수 나 출 력 전 류 를 4-20mA 아나로

그 신호로 출력합니다.  

 

I / O  6 0  :  아나로그 출력 조정 

 

 

 

 

n 설정 범위 :  8 0  -  1 2 0 %  

n 기 능 설명 : 인버터 출 력 주 파 수 ( 출력전류) 를 

시 동 주 파 수 ( 최소전류) 이하에서 4mA, 최고주

파수 ( 최대전류) 에서는 2 0 m A 로 출력합니다.   

 

I / O  6 1  :  F n e t  인버터 번호 

 

 

 

 

n 설정 범위 :  1  -  6 3  

n 기 능 설명 :  Fnet 통신 옵션에서 사 용 합 니 다.  

인버터 국번을 설정합니다.  

 

I / O  6 2  :  디바이스넷 I D  

 

 

 

 

n 설정 범위 :  0  -  6 3  

n 기 능 설명 :  Device Net 통신 옵션에서 사용합

니다.  인버터 국번을 설정합니다.  

 

I / O  6 3  :  디바이스넷 통신 속도 설정 

 

 

 

 

n 설정 범위 :  125  kBPS  /  250  kBPS  /500  kBPS  

n 기 능 설명 :  De vice Net 통신 옵션에서 사용합

니다.  통신 속도를 설정합니다.  

 

I / O  6 4  :  디바이스넷 출력 인스턴스 

 

 

 

 

n 설정 범위 :  2 0  /  2 1  /  1 0 0  /  1 0 1  

 I/O ▶     DI mode 

 58          Freq.1 

 I/O ▶     DA mode 

 59           Freq 

 I/O ▶     DA  adj. 

 60          100 % 

 I/O ▶   FN : St.  ID 

 61               1 

 I/O ▶  DN : MAC  ID 

 62                0 

 I/O ▶ DN : BaudRate 

 63          125 kBPS 

 I/O ▶ DN : Out  Inst 

 64       Instance 20 
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n 기 능 설명 : Device Net 통신 옵션에서 사용합

니다.  출력 인스턴스를 설정합니다.  

 

I / O  6 5  :  디바이스넷 입력 인스턴스  

 

 

 

 

n 설정 범위 :  7 0  /  7 1  /  1 1 0  /  1 1 1  

n 기 능 설명 : Device Net 통신 옵션에서 사용합

니다.  입력 인스턴스를 설정합니다.  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 I/O ▶ DN :  In  Inst 

 65     Instance  70 
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유지 보수 

제 4 부 유지 보수 및 고장 대책 

 

 

 

  S V - i H  인버터 시리즈는 첨단 반도체 소자를 채택한 산업용 전자제품으로 온도,  습도,   

     진동 등 주위 환경의 영향이나 부품의 경년 변화에 의해 고장이 발생할 수 있습니다.   

 이를 미연에 방지하기 위해서는 일상 점검이 필요합니다.  

 

 

1 .  보수 및 점검시의 주의 사항 

    인버터 내부를 점검하는 경우,  전원을 차단한 후에도 평활 콘 덴 서 가 고전위 상태로 유지되기 때문

에 충 전 램 프 가 소 등 될 때 까 지 기다린후 인버터 주회로 단자 P -N  사이의 전압이 D C  3 0 V   이하로 

되어 있는가를 테스터로 확인한 후 점검을 시작하십시오.  

또 한,  인버터 출 력 전 압 을 직접 측정할 경우, 반드시 정류형 전압계로 측 정 해 야 만 정확한 전압값을 

얻 을 수 있습니다.  기타 일반 전압계나 디지털 전압계는 인버터의 고주파 P W M  출력 전압에 의해  

오동작을 하거나 잘못된 값을 표시 합니다.  

 

2 .  점검 사항 

2 . 1   일상 점검 

1) 모터가 설정된 값으로 돌고 있는가.  

2)  설치 장소의 환경에 이상은 없는가.  

3)  냉각 계통에 이상은 없는가.  

4)  이상 진동이나 이상 소음은 없는가.  

5)  이상 과열이나 변색은 없는가.  

 

2 . 2   정기 점검 

1) 냉각 계통에 이상은 없는가 :  에어필터 등의 청결상태 

2) 고정 나사의 확인과 조임 :  진동이 심한 환경에서는 나사나 볼트 등이 느슨해 

                             지거나 녹이 날수 있으므로 정확히 확인한후 다시 

                             한번 조여 주거나 교환해 주십시오.  

3)  도체나 절연물의 부식 및 파손은 없는가.  

4)  절연저항 측정 

5) 냉각팬,  평활콘덴서,  릴레이의 확인과 교환.  

6)  인버터 P C B 에 이물질이 많이 끼지 않았는가.  

7)  인버터 P C B 의 각종 커넥터의 접촉은 이상이 없는가.  
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2 . 3   메가 테스트 
 

1)  외 부 회로에 대한 메가 테스트를 하는경우 인버터 배선을 전부 풀어낸후 인버터 내부에 

테스트전압이 인가되지 않게 실시 하십시오.  

2)  제 어 회로의 도통 테스트는 테스터( 고저항용 레인지) 를 사용 하십시오.( 메거나 부저를 사

용하지 마십시오. )  

3)  인버터의 메가 테스트는 오른쪽 

그림과 같이 주회로만 실시하고 

제어회로는 메가 테스트를 하지 

마십시오. ( D C  5 0 0 V 메가 사용. )  
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 
 

 
 

 
 

 

 

 

D C 5 0 0 V  메가

전동기 

전원 V

W

U

S

T

R

인버터 

G

M
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고장 표시 및 대책 

 

보 호 기 능 내      용 표   시 

과전류 보호 
인 버 터 의 출 력 전 류 가 인버터 정 격 전 류 의 약 200% 
( H / W )  이상이 되면 인버터의 출력을 차단합니다.  

 

과전압 보호 
모 터 급 감 속 시 나 발 전 부하에 의한 회생 에너지에 의

하 여 주회로 직 류 전 압 이 증가하면 인버터의 출력을 
차단합니다.  

 

전류제한보호 

( 과부하보호)  

인 버 터 의 출 력 전 류 가 인버터 정 격 전 류 의 160%,  전류

제한시간 이상이면 인버터의 출력을 차단합니다.  
 

지락전류 
보    호 

인 버 터 의 출력측에 지 락 이 발생하여 지 락 전 류 가 인 버
터 정 격 전 류 의 약 50% 이상이 되면 인버터의 출 력 을  

차단합니다.  

 

F U S E  소손 

주 회 로 IGBT 가 고장시 배선이 단 락 전 류 로 소손되지 
않 도 록 퓨즈의 오픈으로 보호하여 인버터의 출력을 

차단합니다.  
 

인버터 과열   
보   호 

냉 각 팬 의 고장이나 냉 각 팬 의 이물질 등에 의해 풍 량
이 감소하여 히 트 싱크가 과열하면 인버터의 출 력 을  

차단합니다.   

 
 

전자 써멀 

모 터 과부하 운전 시 모터의 과열을 인버터 내장의 
전 자 써멀이 판단하여 인버터의 출력을 차 단 합 니 다.  

다 극 모터나 복 수 대 의 모터를 구동하는 경우는 보 호

할 수 없기 때문에 모터마다 써멀 릴레 이 나 써멀 보
호기를 고려해 주십시오.  

과부하 내량 :  1 5 0 %  1 분간 

 

I G B T  A R M  
단락 보호 

인 버 터 의 어 느 한 상의 출 력 이 단락되어 I G B T 에 과전
류가 흐르면 인버터의 출력을 차단합니다.  

 

외부 고장 
( 외부 서멀)  

외 부 고 장 신 호 에 의하여 인 버 터 출력을 차단하고 싶 을  
때 사용 가능합니다.  

 

 

저전압 보호 
 

인 버 터 의 전 원 전 압 이 저 하 하 면 토크 부족이나 모 터 과

열 을 일으키기 때문에 검 출 레벨 이하로 되면 인 버 터
의 출력을 차단합니다.  

 

비상 정지 

인 버 터 비 상 정 지 시 사 용 합 니 다.  인버터의 B X  단자가  
입 력 되 면 인버터의 출력을 차단하며,  B X  단자가 O F F

되면 정상 상태로 해제됩니다.  
 

인버터  

과부하 

인 버 터 의 정격 전류가 규정 레벨 ( 1 5 0 %  1분, 2 0 0 %  

0 . 5 초) 이상이 되면 인버터의 출력을 차단합니다.  
 

M / C  

고장 

인 버 터 충 전 부 M / C  고장이나 C V T  퓨즈 소손 사 고 가  

발생하면 인버터의 출력을 차단합니다.  
 

 

 DRV ▶   Fault 

 05     OC  trip 

 DRV ▶   Fault 

 05     OV  trip 

 DRV ▶   Fault 

 05     OC  limit 

 DRV ▶   Fault 

 05     GF  trip 

 DRV ▶   Fault 

 05    Fuse open 

 DRV ▶   Fault 

 05    Over heat 

 DRV ▶   Fault 

 05       ETH 

 DRV ▶   Fault 

 05     SC  trip 

 DRV ▶   Fault 

 05    EXT  trip 

 DRV ▶   Fault 

 05     LV  trip 

 DRV ▶   Fault 

 05         BX 

 DRV ▶   Fault 

 05     Inv  OLT 

 DRV ▶   Fault 

 05     M/C Fail 



                                                                                              

 

88 

G D 2

G D 2

 

보 호 기 능 주 요 원 인 대 책 

과전류 보호 

1 )  부하    에 비해 가감속 시간이 지 

   나치게 빠르다.  

2 )  인버터의 부하가 정격보다 크다.  
 3 )  모터 F r e e  R u n  중에 인버터 출력이  

    인가 되었다.  

 1 )  가감속 시간을  늘린다.  

 2 )  인버터 용량을 키운다.   

3 )  전동기가 정지된 후에 운전한다.  
 주의)   I G B T  소손을 일으킬 수 있기 

        때문에 원인을 제거한후 재운 
        전을 한다.  

과전압 보호 

1 )  부하    에 비해 감속 시간이 너무 
   짧다.  

2 )  회생 부하가 인버터 출력측에 있다.  
3 )  전원 전압이 높다.  

 1 )  감속 시간을 늘린다.  
2 )  제동 U N I T  옵션을 사용한다.  

 3 )  전원 전압을 확인한다.  

전류제한보호 

( 과부하보호)  

 1 )  인버터의 부하가 정격보다 크다.  

2 )  인버터 용량 설정이 잘못 되었다.  
3 )  V / F  패턴 설정이 잘못 되었다.  

1)  전동기,   인버터 용량을 U P  한다.   

 2 )  인버터 용량을 올바르게 설정한다.  
 3 )  V / F  패턴을 올바르게 설정한다.  

지락전류 
보    호 

1 )  인버터의 출력선이 지락 되었다.  
2 )  모터의 절연열화 

 3 )  인버터 출력에 마그네틱 콘택터 사 

   용시 O n - O f f  접점 노이즈 

1) 인버터의 출력의 지락을 확인한다.  
2)  모터 교체 

3) 출력에 부착된 마그네틱 콘택터에 

   노이즈 제거용 스너버 부착 

F U S E  소손 

 1 )  과전류 보호의 반복에 의한 소손 

2 )  과여자 상태에서의 급감속 소손 
3 )  외부 노이즈에 의한 소손 

 1 )   F u s e 를 교환합니다.   

 주의)  F u s e  O p e n  T r i p 시에는 I G B T 가 
       소손되는 경우가 많습니다.  

인버터 과열   
보   호 

 1 )  냉각팬 고장 및 이물질 삽입 
2 )  냉각 계통에 이상이 있다.  

3 )  주위 온도가 높다.  

1 )  냉각팬의 교체 및 이물질을 제거.  
 2 )  히트 싱크의 이물질 삽입을 확인 

   한다.  
 3 )  주위 온도를 4 0 도 이하로 한다.  

전자 서멀 

 1 )  인버터의 부하가 정격보다 크다.  

 2 )  E T H  설정 레벨이 낮다.  

 3 )  인버터 용량 설정이 잘못되었다.  
4 )  V / F  패턴 설정이 잘못되었다.  

5 )  저속에서 장시간 운전.   

 1 )  인버터 용량을 키운다.   

 2 )  E T H  레벨을 적절하게 조절한다.  

3 )  인버터 용량을 올바르게 설정한다.  
4 )  V / F  패턴을 올바르게 설정한다.  

 5 )  전원 별도의 팬을 부착한다.  

외부 고장 

( 외부 서멀)  
외부 고장이 발생되었다.  

 외부 고장 단자에 연결된 회로 이상 

 또는 외부 이상 입력의 원인을 제거   

 한다.   

저전압 보호 

1 )  전원 전압이 낮다.  
2)  전원 용량보다 큰 부하가 접속되었 

   다. ( 용접기,  시동 전류가 큰 전동 

   기의 직입 등)  
3 )  전원측 전자 접촉기의 고장 및 불량 

 1 )  전원 전압을 확인한다.  
 2 )  전원용량을 키운다.  

 3 )  전자 접촉기 교체 

인버터  
과부하 

1) 인버터의 부하가 정격보다 크다.  
2)  인버터 용량 설정이 잘못되었다.  

1)  전동기,   인버터 용량을 U P  한다.  
2)  인버터 용량을 올바르게 설정한다.  

M / C  고장 
3) M / C  여자 코일 소손 
4) C V T  퓨즈 소손 

3) M / C  교체 
4) C V T  퓨즈 교환 

& 고 장 원인을 제거한 후 Rese t 시 고장이 해제되지 않 으 면 가까운 대리점 및 A / S  센터에 연락해 주십

시오.  
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다단속 운전 결선도 

 

 

220/440 V 

50/60 Hz  

U 

V 

W 

G G 

R 

S 

T 

P1 N 

DB UNIT(OPTION) 

φ 3 

MCCB 

FX 

RX 

BX 

RST 

P1 

P3 

P4 

P5 

P6 

CM 

VR 

V1 

I 

CM 

FM 

LM 

+ 

+ 

FM 

CM 

LM 

A 

B 

C 

1A 

1B 

출 력  주 파 수 메 타  

아 나 로 그  출 력  
(0 ~ 10V ) 

 *2 

OC1 

OC2 

OC3 

EG 

P2 

      외 부 속 도 지 령     *3 

( F M ,  L M  공 통 단 자 ) 

2A 

2B 

IO 

CM 

아 나 로 그  출 력  
(4 ~ 20mA) 

(다 기 능 접 점 입 력 ) 
출 하 시 "다 단 속 및  
다 단 가 감 속 " 

속 도  설 정 용 전 원

+ 12V, 10mA 

À ü¾ ÐÀ Ô· Â ¼ Óµ µÁ ö· É 

0  ~  1 0 V 

전 류 입 력  속 도 지 령  
4 ~20mA  

VR, V1, I 공 통 단 자  

출 력  전 압 /전 류  메 타  

아 나 로 그  출 력  
(0 ~ 10 V ) 

이 상  접 점  출 력  

A C 2 5 0 V ,  1 A  이 하  
DC30V, 1A 이 하  

다 기 능 접 점  출 력 1 

A C 2 5 0 V ,  1 A  이 하  ( A U X 1 ) 

D C 3 0 V ,  1 A  이 하  
(출 하 시 "상 용  절 체 ") 

다 기 능 접 점  출 력 2 

A C 2 5 0 V ,  1 A  이 하  ( A U X 2 ) 

D C 3 0 V ,  1 A  이 하  
(출 하 시 "상 용  절 체 ") 

다 기 능 출 력 1 
출 하 시 "속 도  일 치 신 호

" 

다 기 능 출 력 2 
출 하 시 "속 도  도 달 신 호

" 

다 기 능 출 력 3 
출 하 시 "과 부 하 경 보 신 호 " 

다 기 능 출 력  공 통 단 자  

다 기 능 오 픈  

콜 렉 터 출 력  
24V,  50mA 

Note )   1 .     : 주 회 로                      : 제 어 회 로  
2. 아 나 로 그  출 력  전 압 은 12V까 지  조 정  가 능 합 니 다 . 
3.   외 부 속 도  지 령 은 전 압 , 전 류 , 전 압  + 전 류  지 령 이 가 능 합 니 다 . (기 능 코 드  참 조 ) 

MOTOR 

IM 

4 ~  20 mA 

      실 드 선 

역 회 전 운 전 /정 지  

정 회 전 운 전 /정 지  

비 상  정 지  

폴 트  리 셋  

다 단  속 도  1  

다 단  속 도  2  

다 단  속 도  3  

J O G  단 자  

(정 회 전 운 전 지 령 ) 

(역 회 전 운 전 지 령 ) 

(비 상  정 지 지 령 ) 

(리 셋 ) 

(시 퀀 스 입 력   

 공 통 단 자 ) 

P2 

DC REACTOR(OPTION) 

1 0  κ Ω  

1/2 W   
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3  W i r e  운전 결선도 
 

 

220/440 V 

50/60 Hz  

U 

V 

W 

G G 

R 

S 

T 

P1 N 

DB UNIT(OPTION) 

φ 3 

MCCB 

FX 

RX 

BX 

RST 

P1 

P3 

P4 

P5 

P6 

CM 

VR 

V1 

I 

CM 

FM 

LM 

+ 

+ 

FM 

CM 

LM 

A 

B 

C 

1A 

1B 

출 력  주 파 수  메 타  
아 나 로 그  출 력  
(0 ~ 10V) 

 *2 

OC1 

OC2 

OC3 

EG 

P2 

      외 부 속 도 지 령      
*3 

(FM, LM 공 통 단 자 ) 

2A 

2B 

IO 

CM 

아 나 로 그  출 력  
(4 ~ 20mA) 

(다 기 능  접 점 입 력 )  
출 하 시  "다 단 속  및  
다 단 가 감 속 " 

속 도  설 정 용  전 원

+ 12V, 10mA 

전 압 입 력  속 도 지 령  
0 ~ 10V 

전 류 입 력  속 도 지 령  
4 ~20mA  

VR, V1, I공 통 단 자  

출 력  전 압 /전 류  메 타  
아 나 로 그  출 력  
(0 ~ 10V) 

이 상  접 점  출 력  
AC250V, 1A 이 하  
DC30V, 1A 이 하  

다 기 능  접 점  출 력 1 
AC250V, 1A 이 하  (AUX1) 
DC30V, 1A 이 하  
(출 하 시  "상 용  절 체 ") 

다 기 능  접 점  출 력 2 
AC250V, 1A 이 하  (AUX2) 
DC30V, 1A 이 하  
(출 하 시  "상 용  절 체 ") 

다 기 능  출 력 1 
출 하 시  "속 도  일 치 신 호

" 

다 기 능  출 력 2 
출 하 시  "속 도  도 달 신 호

" 

다 기 능  출 력 3 
출 하 시  "과 부 하  경 보 신 호 " 

다 기 능  출 력  공 통 단 자  

다 기 능  오 픈  
콜 렉 터  출 력  
24V, 50mA 

Note)    1.     : 주 회 로                       :  제 어 회 로  
2. 아 나 로 그  출 력  전 압 은  12V 까 지  조 정  가 능 합 니 다 . 
3.   외 부 속 도  지 령 은  전 압 , 전 류 , 전 압  + 전 류  지 령 이  가 능 합 니 다 . (기 능 코 드  참 조 ) 

MOTOR 

IM 

10 kΩ  
1/2 W    

4 ~ 20 mA 

      실 드 선  

역 회 전  운 전 /정 지  

정 회 전  운 전 /정 지  

비 상  정 지  

폴 트  리 셋  

H O L D  단 자  

(정 회 전  운 전 지 령 ) 

(역 회 전  운 전 지 령 ) 

(비 상  정 지 지 령 ) 

(리 셋 ) 

(시 퀀 스  입 력   
 공 통 단 자 ) 

P2 

DC REACTOR(OPTION) 

 



                                                                                              

 

91 

상용 절체 운전 결선도 
 

 

220/440 V 

50/60 Hz  

U 

V 

W 

G G 

R 

S 

T 

φ 3 

MCCB 

FX 

RX 

BX 

RST 

P1 

P3 

P4 

P5 

P6 

CM 

VR 

V1 

I 

CM 

FM 

LM 

+ 

+ 

FM 

CM 

LM 

A 

B 

C 

1A 

1B 

출 력  주 파 수  메 타  
아 나 로 그  출 력  
(0 ~ 10V) 

 *2 

OC1 

OC2 

OC3 

EG 

P2 

      외 부 속 도 지 령      *3 

(FM, LM 공 통 단 자 ) 

2A 

2B 

IO 

CM 

아 나 로 그  출 력  
(4 ~ 20mA) 

(다 기 능  접 점 입 력 )  
출 하 시  "다 단 속  및  
다 단 가 감 속 " 

속 도  설 정 용  전 원

+ 12V, 10mA 

전 압 입 력  속 도 지 령  
0 ~ 10V 

전 류 입 력  속 도 지 령  
4 ~20mA  

VR, V1, I공 통 단 자  

출 력  전 압 /전 류  메 타  
아 나 로 그  출 력  
(0 ~ 10V) 

다 기 능  접 점  출 력 2 
AC250V, 1A 이 하  (AUX2) 
DC30V, 1A 이 하  
(출 하 시  "상 용  절 체 ") 

다 기 능  출 력 1 
출 하 시  "속 도  일 치 신 호

" 

다 기 능  출 력 2 
출 하 시  "속 도  도 달 신호

" 

다 기 능  출 력 3 
출 하 시  "과 부 하  경 보 신 호 " 

다 기 능  출 력  공 통 단 자  

다 기 능  오 픈  
콜 렉 터  출 력  
24V, 50mA 

MOTOR 

IM 

4 ~ 20 mA 

      실 드 선  

역 회 전  운 전 /정 지  

정 회 전  운 전 /정 지  

비 상  정 지  

폴 트  리 셋  

속 도  써 치  

(정 회 전  운 전 지 령 ) 

(역 회 전  운 전 지 령 ) 

(비 상  정 지 지 령 ) 

(리 셋 ) 

(시 퀀 스  입 력   
 공 통 단 자 ) 

MC2 
MC1 

MC2 

MC1 

MC1 

AC 220V Line 

10 kΩ  
1/2 W    

 



                                                                                              

 

92 

U p  -  D o w n  운전 결선도 

 

 

220/440 V 

50/60 Hz  

U 

V 

W 

G G 

R 

S 

T 

P1 N 

DB UNIT(OPTION) 

φ 3 

MCCB 

FX 

RX 

BX 

RST 

P1 

P3 

P4 

P5 

P6 

CM 

VR 

V1 

I 

CM 

FM 

LM 

+ 

+ 

FM 

CM 

LM 

A 

B 

C 

1A 

1B 

출 력  주 파 수  메 타  
아 나 로 그  출 력  
(0 ~ 10V) 

 *2 

OC1 

OC2 

OC3 

EG 

P2 

      외 부 속 도 지 령      
*3 

(FM, LM 공 통 단 자 ) 

2A 

2B 

IO 

CM 

아 나 로 그  출 력  
(4 ~ 20mA) 

(다 기 능  접 점 입 력 )  
출 하 시  "다 단 속  및  
다 단 가 감 속 " 

속 도  설 정 용  전 원

+ 12V, 10mA 

전 압 입 력  속 도 지 령  
0 ~ 10V 

전 류 입 력  속 도 지 령  
4 ~20mA  

VR, V1, I공 통 단 자  

출 력  전 압 /전 류  메 타  
아 나 로 그  출 력  
(0 ~ 10V) 

이 상  접 점  출 력  
AC250V, 1A 이 하  
DC30V, 1A 이 하  

다 기 능  접 점  출 력 1 
AC250V, 1A 이 하  (AUX1) 
DC30V, 1A 이 하  
(출 하 시  "상 용  절 체 ") 

다 기 능  접 점  출 력 2 
AC250V, 1A 이 하  (AUX2) 
DC30V, 1A 이 하  
(출 하 시  "상 용  절 체 ") 

다 기 능  출 력 1 
출 하 시  "속 도  일 치 신 호

" 

다 기 능  출 력 2 
출 하 시  "속 도  도 달 신 호

" 

다 기 능  출 력 3 
출 하 시  "과 부 하  경 보 신 호 " 

다 기 능  출 력  공 통 단 자  

다 기 능  오 픈  
콜 렉 터  출 력  
24V, 50mA 

Note)    1.     : 주 회 로                       :  제 어 회 로  
2. 아 나 로 그  출 력  전 압 은  12V 까 지  조 정  가 능 합 니 다 . 
3.   외 부 속 도  지 령 은  전 압 , 전 류 , 전 압  + 전 류  지 령 이  가 능 합 니 다 . (기 능 코 드  참 조 ) 

MOTOR 

IM 

4 ~ 20 mA 

      실 드 선  

역 회 전  운 전 /정 지  

정 회 전  운 전 /정 지  

비 상  정 지  

폴 트  리 셋  

UP 

D O W N  

(정 회 전  운 전 지 령 ) 

(역 회 전  운 전 지 령 ) 

(비 상  정 지 지 령 ) 

(리 셋 ) 

(시 퀀 스  입 력   
 공 통 단 자 ) 

P2 

DC REACTOR(OPTION) 

10 kΩ  
1/2 W    
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제품 외관 치수 

치수 단위 :  m m [ i n c h ]  

 

1 . S V 0 3 0 ,  0 3 7 i H - 2 U ,  S V 0 3 0 ,  0 3 7 i H - 4 U  

   

 

STARVERT-iH

de  energize the equipment before servicing.
-"Risk of Electric Shock"  More than one disconnect switch is required to

bus capacitors discharge.
Before opening the cover, disconnect all power and wait at least 3 minutes until DC
Do not connect the power supply to the drive output terminals (U,V,W).

Read the manual and follow the safety instructions before installation or operation.

-

CAUTION

VARIABLE  FREQUENCY  DRIVE

 

 

 

 

 

 

STARVERT-iH 



                                                                                              

 

94 

 

2 . S V 0 4 5 ,  0 5 5 i H - 2 U  

 

 

 

 

STARVERT-iH

VARIABLE  FREQUENCY  DRIVE

de  energize the equipment before servicing.
-"Risk of Electric Shock"  More than one disconnect switch is required to

bus capacitors discharge.
Before opening the cover, disconnect all power and wait at least 3 minutes until DC
Do not connect the power supply to the drive output terminals (U,V,W).
Read the manual and follow the safety instructions before installation or operation.

-

CAUTION

 

 

 

 

 

 

 

STARVERT-iH 
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3 . S V 0 4 5 ,  0 5 5 ,  0 7 5 i H - 4 U  

 

 

 

 

 

de  energize the equipment before servicing.
-"Risk of Electric Shock"  More than one disconnect switch is required to

bus capacitors discharge.
Before opening the cover, disconnect all power and wait at least 3 minutes until DC
Do not connect the power supply to the drive output terminals (U,V,W).

Read the manual and follow the safety instructions before installation or operation.

-

CAUTION

STARVERT-iH

VARIABLE  FREQUENCY  DRIVE

 

 

 

 

 

 

 

STARVERT-iH 
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4 . S V 0 9 0 ,  1 1 0 i H - 4 U  

 

 

 

 

 

STARVERT-iH

VARIABLE  FREQUENCY  DRIVE

 
 

 

 

 

 

STARVERT-iH 
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5 . S V 1 3 2 ,  1 6 0 i H - 4 U  

 

 

 

 

STARVERT-iH

VARIABLE  FREQUENCY  DRIVE

 

 

 

 

 

STARVERT-iH 
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6 . S V 2 2 0 i H - 4 U  

 

 

 

 

 

STARVERT-iH

VARIABLE  FREQUENCY  DRIVE

 

 

 

 

 

STARVERT-iH 
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제  품  명 L G 산전 범용 인버터 설 치 일 자  

시 리 즈 명 S V - i H  시운전 일자  

기  종  명 S V          i H  -     U  보 증 기 간  

성 명  

전 화  고      객 

주 소  

성 명  

전 화  판  매  점 

주 소  

 

 
본 제품은 L G 산전 기술진의 엄격한 품질관리 및 검 사 과 정 을 거쳐서 만들어진 제품입니
다.  제품 보증 기간은 통상 설 치 일 로 부 터 1 2 개월이며,  설치일자가 기입되지 않았을 경

우에는 제조일로부터 1 8 개월 적용합니다.  단,  계약조건에 따라 변경될 수도 있습니다. 
 

 

무상 서비스 안내 

 
정 상 적 인 사 용 상 태 에 서 제 품 보 증 기 간 이내에 고장이 발생했을 경 우,  당사 특 약 점 이 나 지정  
서비스 센터에 의뢰하시면 무상으로 수리하여 드립니다.  

 

유상 서비스 안내 

 

다음과 같은 경우에 유상 수리를 받아야 합니다.  

n 소비자의 고의 또는 부주의로 고장이 발생한 경우 

n 사용전원의 이상 및 주변 접속기기의 불량으로 인해 고장이 발생한 경우 

n 천재지변에 의해 고장이 발생한 경우( 화재,  수해,  가스해,  지진등)  

n 당사 특약점이나 지정 서비스 센터가 아닌곳 에서 제품을 개조 또는 수리한 경우 

n L G 산전 명판이 부착되어 있지 않은 경우 

n 무상 보증 기간이 경과한 경우 

 

LG 산전 홈페이지 (  http://www.lgis.com  ) 를 방 문 하 시 면 여러가지 유 용 한 정보 및 서비스

를 받으실 수 있습니다.  

품질 보증서 
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   L G 산전은 환경 보전을 

  경영의 우선과제로 하며,  

  전 임직원은 쾌적한 지구 환경 보전을 

  위해 최선을 다한다.  

 

 

 

 

 

 

 

번 호 인쇄 날짜 Ve rs i on  No .  변 경 내 용 비 고 

1  2 0 0 1 .  3 월 2 . 0 0  초판 인쇄본  

2  2 0 0 1 .  9 월 2 . 0 2  S / W  v e r s i o n  u p   

3  2 0 0 2 .  5 월 2 . 0 4  S / W  v e r s i o n  u p   

     

 

 

사용 설명서 개정이력 

 
 
 
   

  L G 인버터는 환경을 보호할 수 있도 

   록 설계된 제품입니다.  

   제품을 폐기할 경우 철,  알루미늄,  동 

   합성수지( 커버) 류로 분리하여 재활용 

   할 수 있습니다.  

환 경 경 영 제품폐기에 대한 안내 
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